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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zajec Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 6

studiow - semestr

studia niestacjonarne |7

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktéw ECTS 3
Forma prowadzenia zajeé wykiad ¢éwiczenia | laboratorium projekt inne
studia
i i . 15 30
Liczba godzin stacjonarne:
w semestrze studia 0 18
niestacjonarne:
. Politechnika Swietokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki
ﬁ Kielce Universiweoi Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiBM | Byudo\r.:y Maszyn
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Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

W01

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie uktadow
pomiarowych i wykonawczych w uktadach
przemystowych, ma wiedze w zakresie teorii regulacji, w
zakresie budowy i dziatania elementéw automatyki.

AiR1_WO09

wo2

Ma wiedze w zakresie pomiaréw wielkosci elektrycznych
i nieelektrycznych, zna metody obliczeniowe i narzedzia
informatyczne  niezbedne do analizy  wynikow
eksperymentu

AiR1_WO06

Umiejetnosci

uo1

Potrafi postuzy¢ sie wtasciwie dobranymi metodami i
urzgdzeniami umozliwiajgcymi pomiar podstawowych
wielkosci eklektycznych i nieelektrycznych w zakresie
automatyki i pomiardéw .

AIR1_U08

uo2

Potrafi dokona¢ pomiaréw i prowadza¢ analizy uktadéw
regulacji automatycznej dla roznych algorytmoéw regulacii.

AiR1_U10

uo3

Potrafi wspotdziataC i pracowaé w grupie podczas
pomiaréw w trakcie realizacji projektow inzynierskich w
zakresie sterowania i akwizycji danych pomiarowych, a
takze trafi samodzielnie planowa¢ i realizowa¢ wiasne
uczenie sie przez cate zycie.

AiR1_U17

Kompetencje
spoteczne

K01

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy przy
prowadzaniu pomiaréw w systemach przemystowych
oraz koniecznosci pozyskiwania nowych informaciji
zarowno z literatury, jak i od ekspertow z dziedziny
automatyki i robotyki.

AiR1_KO1

K02

Ma $wiadomos¢ samodzielnego uzupetnia i poszerza
wiedzy z zakresu uktadéw sterowania i pomiarow
Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego
doskonalenia.

AIR1_K03

TRESCI PROGRAMOWE

Forma ‘o
. . Tresci programowe

zajec
Wprowadzenie do systemoéw pomiarowych i automatyki przemystowej. Klasyfikacja i
zasada dziatania czujnikéw przemystowych. Metrologia przemystowa: dokfadno$é,
histereza, dynamika, Sygnaty pomiarowe: analogowe i cyfrowe, transmisja danych.
Uktady akwizycji danych i interfejsy (RS232, RS485, Modbus, CAN). Podstawy

wyktad sterowania automatycznego — modele i odpowiedzi uktadéw. Regulatory PID i ich

strojenie. Programowalne sterowniki logiczne (PLC): struktura, zasada dziatania.

Programowanie PLC (jezyk drabinkowy,

FBD, ST). Systemy SCADA i HMI:

architektura, funkcje, aplikacje. Sieci przemystowe i komunikacja w systemach
sterowania. Diagnostyka i niezawodno$¢ systeméw pomiarowo-sterujgcych.
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Zapoznanie z aparaturg pomiarowg i czujnikami. Pomiary temperatury i kalibracja
czujnikéw Pt100, termopar. Pomiar przemieszczenia — czujniki indukcyjne, optyczne,
Pomiar cisnienia i przeptywu — czujniki tensometryczne. Budowa i konfiguracja uktadu
laboratorium | akwizycji danych. Strojenie regulatoréw PID (w MATLAB/Simulink lub na zestawie
dydaktycznym). Programowanie sterownika PLC — ¢éwiczenia w jezyku LAD/FBD.
Implementacja systemu sterowania silnikiem lub wentylatorem. Diagnostyka btedow i
testowanie niezawodno$ci uktadow.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia
efektu Egzamin E.gzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
Wo2 X
uo1 X X
uo2 X X
uo3 X X
K01 X
K02 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

F;;;:": Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
wyklad zaliczenie z oceng Pozytywne zaliczenie kolokwium koncowego. Uzyskanie co

najmniej 50% punktow.

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zajeé¢ oraz/lub

laboratorium zaliczenie z ocena odpowiedzi ustnej. Uzyskanie 50% wymaganych punktéw.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Obciazenie studenta Je&?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wic|L|p|SsS|wW|C|L|P|S h
~ | studiow 15 30 9 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
- Politechnika S tokrzvska }':'rojekt ,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice W | Mech iki
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Razem przy bezposrednim udziale 49 31
nauczyciela akademickiego

Liczba punktow ECTS, ktdrg student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,96 1,24 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
studenta 26 44 h
Liczba punktow ECTS, ktdrg student
uzyskuje w ramach samodzielnej 1,04 1,76 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami 50 50 h

o charakterze praktycznym

Liczba punktow ECTS, ktéra student
uzyskujew ramach zajeé o 2 2 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obcigzenie praca

studenta 75 75 h
10. Punkty ECTS za n.10du.l N 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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