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EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Odniesienie do
Efekty ksztalcenia efektow
kierunkowych

Symbol
efektu

Wiedza

Posiada uporzadkowang wiedze na temat =zasad

wo1 dziatania oraz programowania sterownikéw PLC.

AiR1_WO05

Dysponuje umiejetnoscig korzystania z sSrodowisk
programistycznych dedykowanych sterownikom PLC
oraz  narzedzi  symulacyjnych  wspomagajacych
projektowanie i testowanie aplikaciji.

W02 AiR1_WO08

Zna zasady budowy, programowania i zastosowania

W03 o
sterownikéw programowalnych.

AIR1_W12

Umiejetnosci

Dysponuje umiejetnoscig korzystania z zaawansowanych
srodowisk programistycznych dedykowanych
sterownikom PLC oraz narzedzi symulacyjnych
wspomagajgcych projektowanie i testowanie aplikaciji.

uo1 AiR1_U07

Potrafi tworzyé, optymalizowaé i debugowac¢ programy
dla sterownikow PLC, wykorzystujgc rézne jezyki
programowania, takie jak LAD, FBD czy STL. Jest w
stanie integrowac sterowniki PLC z innymi elementami
systemow automatyki, wdrazajagc zaawansowane
rozwigzania sterowania procesami przemystowymi.

u02 AiR1_U15

Kompetencje
spoteczne

Jest gotéw do petnienia rél zawodowych zwigzanych z
kierunkiem studiéw automatyka i robotyka,
przestrzegania zasad etycznych, dba o dorobek i tradycje
zawodu.

K01 AiR1_KO06

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz
koniecznosci pozyskiwania nowych informacji zaréwno z
literatury, jak i od ekspertow z dziedziny automatyki i
robotyki.

K02 AIR1_KO1

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajeé

Tresci programowe

laboratorium

Cwiczenia laboratoryjne obejmujg praktyczne wykorzystanie narzedzi i technik
programowania sterownikéw PLC. Studenci bedg konfigurowaé $rodowisko
programistyczne w celu usprawnienia pracy, tworzy¢ projekty z optymalng architekturg
pamieci oraz wykorzystywac¢ zaawansowane typy blokéw danych DB. W trakcie zajeé
beda implementowaé szablony UDT, w tym ich zagniezdZanie, oraz stosowacé technike
slicing do pracy z podobszarami zmiennych. W zakresie sterowania ruchem studenci
skonfigurujg osie pozycjonujgce (Positioning Axis), zrealizujg sterowanie z uzyciem
biblioteki Motion Control oraz przeprowadzg obstuge enkoderéw inkrementalnych.
Zajecia obejma réwniez testowanie pracy osi w trybach recznym, pozycjonowania i
bazowania automatycznego. Dzigki tym ¢wiczeniom uczestnicy zdobedg praktyczne
umiejetnosci projektowania, implementaciji i testowania zaawansowanych funkgc;ji
sterownikéw PLC.
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projekt

Projekty zwigzane z zaawansowang konfiguracjg i programowaniem sterownikéw PLC
obejmujg zagadnienia: Projektowanie zaawansowanej struktury pamieci w sterowniku
PLC wykorzystujgcego optymalng strukture pamieci, w tym zastosowanie blokéw DB
z typami danych UDT oraz zagniezdzonymi UDT. Zaprojektowanie struktury UDT,
zagniezdzanie typow danych, dokumentacja, analiza zuzycia pamieci. System
automatycznego pozycjonowania z enkoderem inkrementalnym, aplikacji na
sterowniku PLC obstugujgcej enkoder inkrementalny do precyzyjnego pozycjonowania
uktadu mechanicznego. Odczyt i interpretacji danych enkodera, stworzenie algorytmu
sterujgcego, weryfikacja dziatania w praktyce. Diagnostyka i optymalizacja pracy osi
pozycjonujgcych. Opracowanie programu diagnostycznego na sterownik PLC do
monitorowania i analizy parametrow pracy osi pozycjonujgcych. Projekt systemu
zbierania danych, implementacja diagnostyki, analiza zebranych wynikow,
optymalizacja ustawien osi. Automatyzacja procesu bazowania osi za pomocg
sterownika PLC. Zrealizowanie automatycznej procedury bazowania osi wykorzystujgc
sterownik PLC i dedykowane funkcje Motion Control. Opracowanie algorytmu
bazowania, konfiguracja odpowiednich parametrow, testowanie skutecznosci oraz
powtarzalnosci procesu.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamln Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
W02 X
W03 X
uo1 X
uo2 X
KO1 X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma
zajec

Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

laboratorium

Pozytywne zaliczenie sprawozdan i uzyskanie co najmnie;j

zaliczenie z oceng 50% punktc’)w.

projekt

Realizacja i pozytywna obrona pracy projektowej. Uzyskanie

zaliczenie z oceng co najmniej 50% punktow.
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Bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta Jeﬂ:rs
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wic|L|P|S|W|C|L|P]|S h
~ | studiow 60 | 45 36 | 27
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 212 2|2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 109 67 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 4,36 2,68 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 66 108 h
Liczba punktow ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 2,64 4,32 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami
s o charakterze praktycznym 175 175 0
Liczba punktow ECTS, ktdra student
8. | uzyskujew ramach zajec¢ o 7 7 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obciagzenie praca
9. studenta 175 175 h
10. Punkty ECTS za n'mdu'l N 7 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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