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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zajec Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 5

studiow - semestr
studia niest

acjonarne |6

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktéw ECTS 4
Forma prowadzenia zajeé wykiad ¢éwiczenia | laboratorium projekt inne
studia
i i . 30 30
Liczba godzin stacjonarne:
w semestrze studia
: . . 18 18
niestacjonarne:
. Politechnika Swietokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki
ﬁ Kielce Universiweoi Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiBM | Byudo\r.:y Maszyn
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EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

W01

Posiada szczegotowa wiedze na temat metodyki i technik
programowania w kontekscie uktadéw automatyki, w tym
sterownikow PLC i systemdédw opartych na
mikrokontrolerach.

AiR1_WO08

wo2

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy i
programowania ztozonych sterownikow
programowalnych oraz ich integracji z ukladami
peryferyjnym

AIR1_W12

W03

Zna zasady projektowania i testowania bardziej
zaawansowanych uktadow cyfrowych i
mikroprocesorowych, w tym ich zastosowan w robotyce.

AiR1_W14

Umiejetnosci

uo1

Potrafi stosowaé zaawansowane srodowiska
programistyczne i symulatory do projektowania i
testowania  systeméw automatyki opartych na
sterownikach PLC i mikrokontrolerach.

AIR1_U07

uo2

Potrafi projektowa¢ i analizowa¢ ziozone uktady
elektroniczne, w tym analize obwoddéw elektrycznych
prgdu przemiennego i statego oraz analize stanow
nieustalonych.

AiR1_U11

uo3

Potrafi tworzyé, wdraza¢ i testowa¢ programy dla
zaawansowanych ukfadéw automatyki, takich jak
sterowanie ruchem robotow przemystowych.

AiR1_U15

Kompetencje
spoteczne

K01

Jest sSwiadomy potrzeby konsultacji z ekspertami i
korzystania z literatury fachowej w celu rozwigzywania
problemoéw technicznych.

AiR1_KO01

K02

Rozumie  znaczenie  etycznego  podejscia  do
projektowania i wdrazania rozwigzan technicznych w
automatyce i robotyce.

AiR1_KO03

Politechnika Swietokrzyska
Kielce University of Technology

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice

Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMilM

nr FERS.01.05-1P.08-0234/23

Wydziat Mechatroniki
i Budowy Maszyn




Fundusze Europejskie Rzeczpospolita Dofinansowane przez > i *
dla Rozwoju Spotecznego - Polska Unie Europejska S

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

laboratorium

Przypomnienie zagadnien poznanych w ramach przedmiotu Podstawy programowania
mikrokontroleréw. Zasada dziatania interfejsu komunikacyjnego 12C. Zapoznanie sie z
realizacjg interfejsu 12C w mikrokontrolerach uzywanych podczas zaje¢. Zapoznanie
sie z uktadem slave podtgczonym do interfejsu 12C. Zapoznanie sie z mechanizmem
przerwan w interfejsie komunikacyjnym [2C. Komunikacja poprzez 12C z
wykorzystaniem przerwan. Implementacja algorytmu maszyny stanéw do obstugi
komunikacji poprzez 12C z wykorzystaniem przerwan. Zapoznanie sie z zasadag
dziatania kontrolera DMA we wspétpracy z interfejsem 12C. Komunikacja z dwoma
uktadami slave poprzez 12C z wykorzystaniem DMA. Cwiczenia z obstugi realizacji
komunikacji poprzez interfejs 12C. Zapoznanie sie z zasadg dziatania przetwornikéw
analogowo-cyfrowych  wbudowanych w mikrokontroler. Zapoznanie sie z
mozliwosciami ADC do obstugi sekwencji pomiarowych ztozonych z wiecej niz jednego
sygnatu napieciowego. Wspotpraca ADC z DMA. Odczyt temperatury wewnetrznej
mikrokontrolera. Usrednianie wynikéw pomiaréw. Cwiczenia z wykorzystania ADC.
Zapoznanie si¢ z zasadg dziatania przetwornika cyfrowo-analogowego wbudowanego
w mikrokontroler. Konfiguracja przetwornika DAC w trybie podstawowym do
generowania sygnatu napigciowego. Zapoznanie sie z zasadg dziatania zegara czasu
rzeczywistego.

projekt

Podstawowa obstuga interfejsu 12C — wysytanie i odbiér danych w trybie oczekiwania.
Implementacja algorytmu maszyny stanéw do obstugi komunikacji poprzez 12C z
wykorzystaniem przerwan. Implementacja algorytmu maszyny stanéw do obstugi
komunikacji poprzez 12C z wykorzystaniem DMA. Konfiguracja przetwornikow ADC w
trybie podstawowym do odczytu jednego sygnatu napieciowego. Zaawansowana
obstuga ADC z wykorzystaniem przerwan. Konfiguracja przetwornika DAC w trybie
podstawowym do generowania sygnatu napieciowego. Konfiguracja i obstuga uktadu
zegara czasu rzeczywistego.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
W02 X
WO03 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
K01 X
K02 X
L (IS vtk dopoeb wspskzemnelcosposors” WM | (BT
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Forma

. Forma zaliczenia
zajec

Warunki zaliczenia

laboratorium zaliczenie z oceng

najmniej 50 % punktow.

Pozytywne zaliczenie kolokwium korncowego. Uzyskanie co

projekt zaliczenie z oceng

Realizacja i pozytywna obrona pracy projektowe;j.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obciazenie studenta Jeﬂ(';“
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/piswicjL | P|S h
© | studiow 30 | 30 18 | 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2|2 2|2 h
3 Razem przy bezposr_edr_um udziale 64 40 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktdra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,56 1,6 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 36 60 h
Liczba punktow ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,44 24 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
/e o charakterze praktycznym 100 100 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student
8. | uzyskuje w ramach zajec¢ o 4 4 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 100 100 h
10. Punkty ECTS za n.lodu.i o 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ E\Oell‘éicﬂ21tgr§rr\,‘re(l)?'¥ez(:ylwsﬁglogy Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiM Wydziat Mechatroniki
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