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EFEKTY UCZENIA SIE

Unie Europejska LA

Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

W01

Posiada zaawansowang wiedze w zakresie analizy i
przetwarzania danych, obejmujacg zaréwno metody
oparte na sztucznej inteligenciji, jak i techniczne aspekty
ich implementac;ji i optymalizacji

AiR1_WO07

wo2

Ma wiedze w zakresie metodyki i technik projektowania,
implementacji oraz optymalizacji rozwigzan opartych na
sztucznej inteligencji z wykorzystaniem znanych technika
programowania

AiR1_W08

Umiejetnosci

uo1

Potrafi wykorzysta¢ odpowiednio dobrane s$rodowiska
programistyczne, biblioteki oraz narzedzia
wspomagajgce rozwoj systeméw opartych na sztucznej
inteligencji do projektowania, implementaciji i testowania
algorytmow uczenia maszynowego, sieci neuronowych
oraz innych metod Al

AiR1_UO07

uo2

Potrafi analizowa¢ zaleznosci miedzy decyzjami
inzynierskimi a aspektami pozatechnicznymi, takimi jak
kwestie prawne i spoteczne w kontekscie stosowanych
metod sztucznej inteligenc;ji.

AiR1_U16

Kompetencje
spoteczne

K01

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz
koniecznosci pozyskiwania nowych informacji zaréwno z
literatury, jak i od ekspertéw z dziedziny automatyki i
robotyki.

AiR1_KO01

K02

Rozumie znaczenie pozatechnicznych  aspektéw
zwigzanych z  zastosowaniem metod sztucznej
inteligencji, w tym ich wplyw na bezpieczenstwo
uzytkownikow, spoteczenstwo oraz srodowisko, a takze
dostrzega odpowiedzialno$¢ zwigzang 2z etycznym
wykorzystaniem tych technologii.

AIR1_K02

8 Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice

Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMilM
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Na wykfadzie "Metody sztucznej inteligencji" poruszone zostang podstawowe pojecia
zwigzane z sztuczng inteligencja, takie jak definicja Al, jej historia oraz rézne podejscia,
w tym Al waska i og6lna. Omoéwione bedg podstawy uczenia maszynowego, w tym
klasyfikacja, regresja, rozpoznawanie wzorcéw, oraz zastosowania Al w réznych
dziedzinach, takich jak przemyst, medycyna, finanse i robotyka. Zostang
przedstawione metody uczenia nadzorowanego, w tym regresja, drzewa decyzyjne,
SVM oraz lasy losowe, a takze zastosowania w rozpoznawaniu obrazéw, analizie
sentymentu i klasyfikacji dokumentéw. Przedstawione zostang metody uczenia
nienadzorowanego, takie jak klasteryzacja (k-means, DBSCAN) oraz redukcja
wymiarowosci (PCA), ktére znajdujg zastosowanie w segmentacji rynku, analizie
danych oraz rekomendacjach produktow. Wyktad obejmie rowniez zagadnienie
uczenia przez wzmachnianie, w tym algorytmy Q-learning i SARSA, wykorzystywane w
robotyce, autonomicznych pojazdach oraz grach komputerowych. Oméwione bedag
takze techniki gtebokiego uczenia, w tym sieci neuronowe, sieci konwolucyjne (CNN) i
sieci rekurencyjne (RNN), a takze ich zastosowania w rozpoznawaniu obrazéw i
przetwarzaniu sekwencji. Poruszone zostang takze zagadnienia etyczne zwigzane z
rozwojem  sztucznej inteligencji, takie jak algorytmiczne uprzedzenia,
odpowiedzialno$¢ za decyzje podejmowane przez systemy Al oraz zagrozenia
zwigzane z prywatnos$cig danych. Wykfad zakohczy sie omOwieniem przysztosci Al, w
tym jej roli w automatyzacji, medycynie, autonomicznych pojazdach oraz wptywu na
spoteczenstwo i gospodarke, a takze regulacjami prawnymi dotyczgcymi sztucznej
inteligencji, takimi jak GDPR i prawo do wyjasnienia decyzji podejmowanych przez Al.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny

W01 X

W02 X
uo1
uo2
K01
K02

L (IS vtk dopoeb wspskzemnelcosposors” WM | (BT
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x %

* %

*

*

F0|:m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. Pozytywne zaliczenie kohcowego kolokwium. Uzyskanie co
wyktad egzamin S .
najmniej 50 % punktow.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta Jeﬂ(?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/pswicjL | P|S h
’ studiow 15 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
3. . . 17 1 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktdra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 0,68 0,44 ECTS
nauczyciela akademickiego
5 Liczba godzin samodzielnej pracy 8 14 h
studenta
Liczba punktow ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,32 0,56 ECTS
pracy
7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami 0 0 h
" | o charakterze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktérg student
8. | uzyskujew ramach zajec¢ o 0 0 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 25 25 h
10. Punkty ECTS za rr.lodu.i o 1 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ Politechnika Swigtokrzyska Swictokrzyskicj do potrzeh wspolczesne) gaspodark” wWhaaM | Vydziat Mechatroniki
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