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USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

AUTOMATYKA | ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

Ogélnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres

Automatyka maszyn i proceséw

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Mechatroniki i Uzbrojenia

Koordynator przedmiotu

dr hab. inz. Piotr Wos, prof. PSk

Zatwierdzit

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu
Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 4

studiow - semestr

studia niestacjonarne |5

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Tak
Liczba punktow ECTS 4
Forma prowadzenia zajeé wykiad ¢éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia
. . . 15 30
Liczba godzin | stacjonarne:
w semestrze studia 9 18
niestacjonarne:
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
Politechnik tokrzyska .
ﬁ oltechnika Swigtokrzys Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiM Wydziat Mechatroniki

Kielce University of Technology
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Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

W01

Ma uporzgdkowana wiedze w zakresie metod sterowania,
obliczania i doboru elementow wykonawczych i
sterujgcych w ptynowych uktadach automatyki.

AiR1_W02

W02

Ma wiedze w zakresie metod modelowania
dynamicznego, symulacji i wizualizacji dziatania
ptynowych urzadzen automatyki.

AiR1_W10

W03

Ma wiedze w zakresie systemow sterowania ptynowych
elementéw automatyki — uktady logiczne, uktadu
automatyki, technika proporcjonalna oraz serwotechnika.

AIR1_W11

Umiejetnosci

uo1

Potrafi wykorzysta¢ wiedze z zakresu budowy ukfadu
hydraulicznego zawierajgcy pompe z zaworem
przelewowym, zawér redukcyjny, regulator przeptywu w
celu wyznaczenia ich charakterystyk statycznych,
wlasciwego dobru  przyrzadow  pomiarowych i
wykonywania pomiarow cisnienia i natezenia przeptywu.

AiR1_UO05

uo2

Potrafi wykorzysta¢é metody dobru odpowiednich
elementow  zespotdw  przygotowania powietrza,
odpowiednich zawordw rozdzielajgcych, postugiwania sie
urzgdzeniami do badan szczelnosci elementow zespotéw
przygotowania  powietrza i trwalosci zawordw
rozdzielajgcych, budowy uktadu pneumatycznego i
hydraulicznego z proporcjonalnym zaworem
przeptywowym w celu wyznaczenia jego charakterystyki
ci$nieniowej, pomiaru natezenia i cisnienia

AiR1_U08

Kompetencje
spoteczne

K01

Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego
doskonalenia majgcego na celu podnoszenie kompetencji
zawodowych, osobistych i spotecznych.

AiIR1_KO03

K02

Ma $Swiadomo$é znaczenia i rozumie powigzania
pomiedzy dziatalnoscig inzynierskg a pozatechniczna, w
aspekcie skutkébw oddziatywania na Srodowisko i
odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje.

AIR1_K02

8 Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice

Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMilM
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Rozwdj ptynowych systeméw sterowania. Obliczanie hydraulicznych urzadzen
automatyki. Modelowanie hydraulicznych urzadzen automatyki. Sterowanie
hydraulicznych  oraz  pneumatycznych  urzadzenn  automatyki.  Obliczanie
pneumatycznych urzgdzen automatyki. Modelowanie pneumatycznych urzadzen
automatyki. Plynowe logiczne elementy automatyki. Plynowe elementy w ukfadach
regulacji. Wzmacniacze i serwonapedy ptynowe. Elektrohydrauliczne i
elektropneumatyczne uktady sterowania. Sterowanie plynowe w technice
proporcjonalnej. Ptynowe uktady sterowania pozycyjnego. Energooszczedne metody
sterowania napeddéw ptynowych. Programy interaktywne do projektowania ptynowych
uktadow automatyki.

laboratorium

Podstawy obstugi Hydraulicznego Stanowiska Dydaktycznego HSD. Wyznaczanie
charakterystyk statycznych uktadu pompa — zawér przelewowy. Wyznaczanie
charakterystyk statycznych zaworu redukcyjnego. Wyznaczanie charakterystyk
statycznych regulatora przeptywu. Analiza uktadu sterowania elektrohydraulicznego —
serwonaped elektrohydrauliczny. Wyznaczanie charakterystyki cisnieniowej zaworu
pneumatycznego zaworu proporcjonalnego. Wyznaczenie przeptywu masowego,
parametréw przeptywowych zaworéw rozdzielajgcych, wyznaczenie rodziny
charakterystyk przeptywowych elementéw zespotéw przygotowania powietrza. Analiza
uktadu serwopozycjonowania pneumatycznego i hydraulicznego jednoosiowego i
wieloosiowego.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
Symbol
efektu Eg;?:;,in IS?SZean'm; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X
W02 X
W03 X
uo1 X
uo2 X
KO1 X
K02 X
T e s s Wraa | Y

i Budowy Maszyn
nr FERS.01.05-1P.08-0234/23
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Rzeczpospolita

Forma . . - .
. . Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. Pozytywne zaliczenie kohcowego egzaminu. Uzyskanie co
wyktad egzamin

najmniej 50 % punktow.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zajeé¢. Ocena koncowa
jest srednig arytmetyczng ocen czgstkowych.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta Jetc:(?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/piswicjL | P|S h
" | studiow 15 30 9 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 4 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 1 33 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,04 1,32 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 49 67 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,96 2,68 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami
s o charakterze praktycznym 66,67 66,67 L
Liczba punktow ECTS, ktdra student
8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 2,67 2,67 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 100 100 h
10, Punkty ECTS za nllodu'i N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ E\Oell‘éicﬂ21tgr§rr\,‘re(l)?'¥ez(:ylwsﬁglogy Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiM Y\S}Uddzsiy rag;i:,? niki
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