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KARTA PRZEDMIOTU
Kod przedmiotu studia stacjonarne: M#2-S1-AiR-604
P studia niestacjonarne: M#2-N1-AiR-602
Nazwa przedmiotu Praktyka zawodowa

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Practice

Obowigzuje od roku akademickiego 2025/2026

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Poziom ksztatcenia | stopien

Profil studiow Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne
Zakres Wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu dr inz. Grzegorz Witkowski

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu

Zatwierdzi Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 6

studiow - semestr

studia niestacjonarne |6

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktow ECTS 4
Forma prowadzenia zajeé wykiad ¢éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia 160

Liczba godzin | stacjonarne:

w semestrze studia
niestacjonarne:

= Politechnika Swelokrzyska ,r:‘rof,e',(t ,,DOS[’-OS.OWGI‘JJE r'(SZtm'CE’!"HG w PD:,rtEChmce . N Wydziat Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiBM | Budowy Maszyn
= nr FERS.01.05-1P.08-0234/23
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EFEKTY UCZENIA SIE
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Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz
KO Ifonlecznosm pozy’sklv.vanla noyvych mforrnacp zaréwno z AIR1_KO1
literatury, katalogoéw i poradnikéw branzowych jak i od
ekspertow z dziedziny automatyki i robotyki.
Kompetencie Jest gotow do myslenia i dziatania w sposéb
P ) K02 przedsiebiorczy oraz przygotowany do poprawnych AiR1_K04
spoteczne AN . . -
dziatan organizacyjnych.
Jest gotéw do petnienia rél zawodowych zwigzanych z
kierunkiem studiéw automatyka i robotyka, .
KO3 przestrzegania zasad etycznych, dba o dorobek i tradycje AIR1T_K06
zawodu.
METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE
Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamm Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
KO1 X
K02 X
K03 X
NAKLAD PRACY STUDENTA
Bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta Jeﬂ(';“
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|p|s/wiCc|L|P|S h
| studiow
2. | Inne (konsultacje, egzamin) h
Razem przy bezposrednim udziale
3. . s h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale ECTS

nauczyciela akademickiego

Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice
Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki”
nr FERS.01.05-1P.08-0234/23

WMiM

Wydziat Mechatroniki
i Budowy Maszyn
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Liczba godzin samodzielnej pracy
studenta

Liczba punktow ECTS, ktdrg student
uzyskuje w ramach samodzielnej

pracy

ECTS

Nakitad pracy zwigzany z zajeciami
o charakterze praktycznym

Liczba punktow ECTS, ktdra student
uzyskuje w ramach zaje¢ o
charakterze praktycznym

ECTS

Sumaryczne obciagzenie praca
studenta

10.

Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

ECTS

LITERATURA

-

Literatura zalecana do przedmiotéw w ramach studiowanego kierunku.

Materiaty dostepne w zaktadzie, w ktorym odbywa sie praktyka, stuzgce do
realizacji postawionych prostych zadan inzynierskich z zakresu robotyki i
automatyki.

Politechnika Swietokrzyska

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice

Kielce University of Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiM
nr FERS.01.05-1P.08-0234/23
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