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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 5

studiow - semestr

studia niestacjonarne |6

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Tak
Liczba punktow ECTS 5
Forma prowadzenia zajeé wykiad ¢éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia
Liczba godzin | stacjonarne: 15 30 15
w semestrze sFudla _ . 9 18 9
niestacjonarne:
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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
W01 Ma upor'zqdkowanal_ wiedze w zakresie zasad dziatania AIR1_W05
elementow elektronicznych.
Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie budowy i dziatania
W02 |elementéw automatyki, w tym regulatoréw, ukfadow AiR1_WO09
Wiedza pomiarowych i wykonawczych.

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy,
sterowania i zastosowania elementow

Umiejetnosci

W03 elektromechanicznych w  ukladach automatyki i AIRT_W11
urzagdzeniach robotyki.
Potrafi postuzy¢ sie wiasciwie dobranymi urzgdzeniami

U01 wykonawczymi w uktadach automatyki i robotyki oraz AIR1_UO5

potrafi postugiwa¢ sie dokumentacjg techniczng do
realizacji zadan typowych dla dziatalnosci inzynierskiej.

Potrafi postuzy¢ sie wtasciwie dobranymi metodami i
U02 |urzadzeniami elektro-mechanicznymi stosowanymi w AiR1_U08
budowie urzadzen automatyki i robotyki.

Potrafi wspoétdziata¢ i pracowaé w grupie podczas
U03 | realizacji réznych zadanh inzynierskich uwzgledniajgcych AiR1_U17
elementy napedowe i sterujace.

Kompetencje
spoteczne

Jest gotéw do petnienia rél zawodowych zwigzanych z
kierunkiem studiow automatyka i robotyka,
przestrzegania zasad etycznych, dba o dorobek i tradycje
zawodu.

K01 AiR1_KO06

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajeé

Tresci programowe

wyktad

Zagadnienia dotyczgce budowy, zasady dziatania i metod sterowania elementami
wykonawczymi stosowanymi w systemach automatyki, takimi jak:

- elektrohydrauliczne i elektropneumatyczne uktady sterowania, obejmujgce
sterowanie ptynowe w technice proporcjonalnej i w uktadach pozycyjnych,
energooszczedne metody sterowania napedéw ptynowych, ptynowe elementy w
uktadach regulacji, elementy logiczne automatyki oraz serwonapedy ptynowe,

- maszyny pradu statego, takie jak obcowzbudne, bocznikowe, szeregowe i z
magnesami trwatymi — ich budowa, zasada dziatania, podstawowe zalezno$ci, rozruch
i hamowanie, a takze metody sterowania predkoscig katowg, w tym sterowanie
impulsowe,

- maszyny indukcyjne, w tym klatkowe i pierdcieniowe, obejmujgce rozruch,
hamowanie, model matematyczny oraz metody sterowania predkoscig katowa, takie
jak sterowanie czestotliwosciowe, skalarne i wektorowe,

- silniki synchroniczne — ich budowa, zasada dziatania, rozruch, hamowanie oraz
metody sterowania predkoscig katowa,

- silniki z komutacjg elektroniczng, w tym silniki skokowe, bezszczotkowe i z
magnesami trwatymi — ich budowa, zasada dziatania oraz sposoby sterowania.

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki

H Politechnika Swietokrzyska i o j . ;
ﬁ Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdfczesnej gospodarki” WMiBM | Budowy Maszyn

nr FERS.01.05-1P.08-0234/23
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laboratorium

Wykonanie ¢wiczen laboratoryjnych, z ktérych kazde sktada sie z kilku podpunktow:

- budowa, uruchomienie i przetestowanie kilku uktadéw pneumatycznych,

- budowa, uruchomienie i przetestowanie kilku uktadéw elektropneumatycznych
sterowanych recznie,

- budowa, uruchomienie i przetestowanie kilku uktadéw elektropneumatycznych
sterowanych z wykorzystaniem sterownika PLC,

- podtagczenie, skonfigurowanie, uruchomienie i przetestowanie dziatania uktadu
ztozonego z przemiennika czestotliwosci i silnika AC przy sterowaniu recznym,

- podtagczenie, skonfigurowanie, uruchomienie i przetestowanie dziatania uktadu
zlozonego z przemiennika czestotliwosci i silnika AC przy sterowaniu z
wykorzystaniem PLC,

- podtgczenie, uruchomienie i przetestowanie dziatania kilku uktadéw ztozonych z
silnika DC i zestawu przekaznikdw NO/NC i przekaznikdw NO/NC czasowych,

- podtaczenie, uruchomienie i przetestowanie kilku uktadéw ztozonych z silnika DC i
scalonego sterownika przy sterowaniu recznym,

- podtaczenie, uruchomienie i przetestowanie kilku uktadéw ztozonych z silnika DC i
scalonego sterownika przy sterowaniu z wykorzystaniem PLC,

- podigczenie, uruchomienie i przetestowanie dziatania uktadu ztozonego z silnika
krokowego i scalonego sterownika przy sterowaniu recznym,

- podigczenie, uruchomienie i przetestowanie dziatania uktadu ztozonego z silnika
krokowego i scalonego sterownika przy sterowaniu z wykorzystaniem PLC.

projekt

Wykonanie projektu ukfadu sterowania dla urzadzenia mechanotronicznego wraz z
dokumentacjg elektryczna.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamln Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
W02 X
W03 X
uo1 X
uoz2 X
uo3 X
KO1 X
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Forma . . . . .
. . Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. Otrzymanie zaliczenia z laboratorium.
wyktad egzamin

Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z egzaminu.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Obecnosé na zajeciach.

Zrealizowanie wszystkich zadan z instrukcji laboratoryjnej.
Samodzielne rozwigzanie zadania zaliczeniowego na ocene.

projekt

zaliczenie z oceng

Uzyskanie pozytywnej oceny z realizacji zadania

projektowego.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta Jeﬂ(';“
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/piswicjL | P|S h
© | studiow 15 30 | 15 9 18| 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2|2 4 2|2 h
3 Razem przy bezposr_edr_um udziale 68 44 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktérg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,72 1,76 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 57 81 h
Liczba punktow ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 2,28 3,24 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
s o charakterze praktycznym 93,75 93,75 L
Liczba punktow ECTS, ktéra student
8. | uzyskujew ramach zajeé¢ o 3,75 3,75 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 125 125 h
10. Punkty ECTS za n.lodu.i o 5 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ Politechnika Swigtokrzyska Swictokrzyskicj do potrzeh wspolczesne) gaspodark” wWhaaM | Vydziat Mechatroniki

Kielce University of Technology
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