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Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

WO1

Posiada zaawansowang i uporzadkowang wiedze w
zakresie dziatania sterownikow PLC, w tym zasad
programowania oraz przetwarzania sygnatow
wejsciowych i wyjsciowych. Dysponuje rowniez
zaawansowang znajomoscig uktadoéw cyfrowych i
systemow programowalnych oraz podstawowg wiedzg na
temat dziatania elementoéw elektronicznych stosowanych
w automatyce przemystowe;.

AiR1_WO05

wo2

Posiada zaawansowang wiedze w zakresie metodologii i
technik programowania, obejmujgcg zaréwno teorie, jak i
praktyczne zastosowania.

AiR1_W08

W03

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy,
programowania i zastosowania sterownikow
programowalnych.

AIR1_W12

Umiejetnosci

uo1

Potrafi postugiwa¢ sie odpowiednio  dobranymi
srodowiskami programistycznymi i symulatorami do
programowania sterownikéw PLC, a takze korzysta¢ z
narzedzi do symulacji i projektowania prostych uktadéw
automatyki. Potrafi tworzy¢ i testowac programy sterujgce
w jezykach dedykowanych sterownikom PLC

AIR1_U07

uo2

Potrafi przygotowaé, wdrozy¢ i przetestowac program dla
sterownikow PLC, wykorzystujac podstawowe techniki
programowania oraz symulacji dziatania uktadéw
automatyki.

AIR1_U15

Kompetencje
spoteczne

K01

Jest gotéw do petnienia rél zawodowych zwigzanych z
kierunkiem studiow automatyka i robotyka,
przestrzegania zasad etycznych, dba o dorobek i tradycje
zawodu.

AIR1_K06

K02

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz
koniecznosci pozyskiwania nowych informacji zaréwno z
literatury, jak i od ekspertow z dziedziny automatyki i
robotyki.

AiR1_KO01
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

W ramach wykladu zostanie oméwiona konfiguracja sprzetowa sterownikéow PLC,
obejmujgca tworzenie nowych projektow oraz ustawienia modutéw analogowych
(AlI/AQ). Przedstawione zostang operacje zmiennoprzecinkowe oraz zasady tworzenia
uniwersalnych programéw z wykorzystaniem zmiennych lokalnych. Zaprezentowane
zostang réwniez narzedzia diagnostyczne i testowe, takie jak Call environment, Call
hierarchy, struktury zaleznosci oraz filtrowanie w Cross-references. Praca z blokami
funkcyjnymi (FB) i danymi (DB), zarzgdzaniu pamiecig Retain oraz wykorzystaniu
struktur i typéw danych (Struct, PLC Data Types) w interfejsach FC/FB. Omdwione
zostang operacje logiczne, przesuwanie i rotacja bitow oraz funkcje MOVE_BLK i
FILL BLK w pracy z tablicami. Zostanie réwniez zaprezentowana obstuga zmiennych
tekstowych (String). Dodatkowo omoéwione zostanie zastosowanie blokéw
organizacyjnych (OB), takich jak przerwania cykliczne (OB30) i procedury rozruchowe
(OB100). Przedstawiona zostanie praca z zegarem czasu rzeczywistego oraz
tworzenie projektéw diagnostycznych.

laboratorium

Podczas zaje¢ zostanie przedstawiona konfiguracja sprzetowa PLC, obejmujgca
tworzenie nowych projektéw oraz parametryzacje modutdéw analogowych (AI/AQ).
Zostanie przeprowadzona implementacja operacji zmiennoprzecinkowych oraz
tworzenie programow z wykorzystaniem zmiennych lokalnych. Przedstawione zostang
narzedzia diagnostyczne, takie jak Call environment, Call hierarchy, Call structure,
Dependency structure oraz filtrowanie w Cross-references. W czes$ci zaawansowanej
zostanie zaprezentowana praca z blokami funkcyjnymi (FB) i danymi (DB),
zarzadzanie pamiecig trwatg (Retain) oraz wgrywanie danych bez re-inicjalizacji
blokéw DB. Przedstawione zostang réwniez struktury danych (Struct), typy PLC Data
Types oraz ich zastosowanie w blokach FC/FB. Zostanie przeprowadzona analiza
operacji logicznych, manipulacji tablicami z wykorzystaniem funkcji MOVE_BLK i
FILL_BLK, a takze obstugi zmiennych tekstowych (String). Zostanie zaprezentowane
wykorzystanie przerwan cyklicznych (OB30) i procedur rozruchowych (OB100), praca
z zegarem czasu rzeczywistego. Kazde zagadnienie zostanie zrealizowane w formie
teoretycznej i praktycznej.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
Symbol
efektu Egz:r‘r;,in gi?.:.:; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X
W02 X
W03 X
uo1 X
uo2 X
K01 X
L (IS vtk dopoeb wspskzemnelcosposors” WM | (BT
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FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

najmniej 50 % punktow.

Forma . . . . .
. Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. Pozytywne zaliczenie koncowego egzaminu. Uzyskanie co
wyktad egzamin Yy goeg y

laboratorium zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zaje¢. Ocena koncowa
jest srednig arytmetyczng ocen czgstkowych.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obciazenie studenta Jet(:(';“
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wic|L|P|S|W|C|L|P]|S h
" | studiow 15 45 9 27
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 64 40 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,56 1,6 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 36 60 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,44 2,4 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
% o charakterze praktycznym 75 75 h
Liczba punktow ECTS, ktéra student
8. | uzyskujew ramach zajec¢ o 3 3 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obciagzenie praca
9. studenta 100 100 h
10. Punkty ECTS za nl'nodu'l N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
- = ‘ T Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ Politechnika Swigtokrzyska Swietokrzyskiej do potrzeb wspdtczesnej gospodarki” WMiBM Wydziat Mechatroniki
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