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KARTA PRZEDMIOTU
Kod przedmiotu studia stacjonarne: M#2-S1-AiR-406b
P studia niestacjonarne: M#2-N1-AiR-406b
Nazwa przedmiotu Mechaniczne urzadzenia w automatyce i robotyce

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Mechanical Machines in Automation and Robotics

Obowigzuje od roku akademickiego 2025/2026

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Poziom ksztatcenia | stopien

Profil studiow Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne
Zakres Wszystkie

Katedra Eksploatacji, Technologii Laserowych i

Jednostka prowadzgca przedmiot Nanotechnologii

Koordynator przedmiotu dr inz. Piotr Kurp

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu

Zatwierdzit Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Wybieralny
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 4

studiow - semestr o .
studia niestacjonarne |4

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktéw ECTS 2
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia 15 15

Liczba godzin | stacjonarne:

w semestrze studia

. . 9 9
nlestaCjonarne:
. Politechnika Swietokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztaicenia w Politechnice ) Wydzial Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiBM | Budowy Maszyn
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Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

W01

Ma zaawansowang wiedze z wybranych dziatéw
matematyki, obejmujgcg m.in. algebre w tym wiedze
niezbedng do sprawnego postugiwania sie metodami
numerycznymi do rozwigzywania zagadnien inzynierskich
z zakresu automatyki i robotyki.

Ma zaawansowang wiedze z wybranych dziatbw w
zakresie fizyki, obejmujacg m.in. mechanike, teorie
maszyn i mechanizméw, w tym wiedze niezbedng do
zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych
wystepujagcych w elementach i ukfadach automatyki i
robotyki.

AIR1_WO01

W02

Zna procesy konstruowania elementéw maszyn i
urzadzen oraz procesy ich wytwarzania. Zna i rozumie
procesy wytwarzania elementéw maszyn i urzgdzen z
wykorzystaniem technologii ubytkowych, bezubytkowych
i przyrostowych.

AiR1_WO04

W03

Ma uporzgdkowang zaawansowang wiedze niezbedng do
rozumienia pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci
inzynierskiej, zna podstawowe zasady bezpieczenhstwa
maszyn i wytyczne europejskiej dyrektywy maszynowej,
bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujace w
przemysle obejmujgcym dziatanie uktadow automatyki i
robotyki, zna terminologie techniczng w jezyku obcym.

AIR1_W13

Umiejetnosci

uo1

Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych i
innych zrodet; potrafi integrowaé uzyskane informacje,
dokonywac ich interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski
oraz formutowacé i uzasadniac opinie.

Ma umiejetnos¢ samoksztatcenia sie, m.in. w celu
podnoszenia kompetencji zawodowych.

AiR1_U01

uo2

Potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczacg realizacji
zadania inzynierskiego i przygotowa¢ opracowanie
zawierajgce omoéwienie wynikéw realizacji tego zadania,
potrafi bra¢ udziat w debacie dotyczacej opracowanego
zadania inzynierskiego, przedstawia¢ i ocenia¢ roézne
opinie i stanowiska oraz dyskutowac¢ o nich.

AIR1_U03

Kompetencje
spoteczne

K01

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz
koniecznosci pozyskiwania nowych informacji zaréwno z
literatury, jak i od ekspertow z dziedziny automatyki i
robotyki.

AiR1_KO01

K02

Ma swiadomos¢ potrzeby samodzielnego uzupetniania i
poszerzania wiedzy z zakresu z zakresu automatyki i
robotyki, krytycznie podchodzi do posiadanej wiedzy.
Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego
doskonalenia (studia Il i 11l stopnia, studia podyplomowe,
kursy), majgcego na celu podnoszenie kompetencji
zawodowych, osobistych i spoftecznych.

AIR1_KO03
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Repetytorium z zasad tworzenia dokumentacji technicznej rysunkowej - zasady w
rysunku technicznym maszynowym. Podstawowe zasady projektowania urzgadzen
mechanicznych. Definicja przetozenia: geometrycznego, kinetycznego i dynamicznego.
Rodzaje przektadni mechanicznych, obliczenia przektadni, dobér przektadni w
urzagdzeniach mechanicznych. Sprzegta w urzadzeniach mechanicznych - rodzaje,
zasada dziatania, zasady doboru sprzegiet. Waty i osie oraz tozyskowanie w budowie
maszyn - rodzaje tozysk, obliczenia tozysk, zasady doboru tozysk w urzgdzeniach
mechanicznych. Technika liniowa w budowie maszyn - rodzaje prowadnic i
mechanizméw srubowo-tocznych, obliczenia i zasady doboru prowadnic i
mechanizméw srubowo-tocznych w urzgdzeniach mechanicznych. Podstawowe
informacje na temat potgczen czesci maszyn - rodzaje, obliczenia, zasady doboru.

projekt

Indywidualne zadania projektowe polegajgce na obliczaniu zapotrzebowania
mocy/momentow silnikow stosowanych w napedach mechanicznych (dobér silnika w
zaleznosci od parametrow pracy), obliczaniu i doborze wybranych przektadni
mechanicznych (przektadnia pasowa zebata, przekftadnia fancuchowa i inne),
obliczenia i dob6r mechanizméw srubowo-tocznych. Wykonanie co najmniej jednego
rysunku technicznego wybranego elementu projektowanych rozwigzan.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamln Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X X
W02 X X
W03 X X
uo1 X
uoz2 X
KO1 X
K02 X
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FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Rzeczpospolita

_ Polska

Dofinansowane przez >
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x %

* %

*

*

F0|:m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Uzyskanie co najmniej 50 punktéw na 100 mozliwych z
wyktad zaliczenie z oceng . . . .
koncowej pracy pisemnej
. . . Uzyskanie co najmniej 50 punktéw na 100 mozliwych za
projekt zaliczenie z oceng . .
wykonane zadania projektowe.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta Jetc:(?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/piswicjL | P|S h
’ studiow 15 15 9 9

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

& nauczyciela akademickiego 34 22 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,36 0,88 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 16 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,64 1,12 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami

s o charakterze praktycznym 25 25 L
Liczba punktow ECTS, ktérg student

8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 1 1 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca

S studenta 50 50 h

10, Punkty ECTS za nllodu'i N 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice
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