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Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 4

studiow - semestr

studia niestacjonarne |5

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Tak
Liczba punktow ECTS 4
Forma prowadzenia zajeé wykiad ¢éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia
Liczba godzin | stacjonarne: 15 30
w semestrze studia 9 18
niestacjonarne:
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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Umiejetnosci

Kategoria Symbol Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma wiedze w zakresie podstaw metodyki i technik
W01 programowania, w tym podstawowych jezykow AiR1_WO08
programowania stosowanych w automatyce i robotyce.
Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy,
Wiedza W02 progran”!oyvania i podstawowych zastosowan AR1_ W12
sterownikow programowalnych w prostych uktadach
automatyki.
Zna zasady dziatania uktadéw  cyfrowych i
W03 | mikroprocesorowych, w tym ich zastosowania w prostych AiR1_W14
systemach automatyki.
Potrafi  korzysta¢ z  podstawowych  $rodowisk
Uo1 programistycznych oraz symulatoréw do tworzenia AIR1_UO7

prostych  programéw dla sterownikbw PLC i
mikrokontrolerow.

Potrafi analizowa¢ i projektowa¢ proste uktady
U02 | automatyki, takie jak uktady sterowania opartymi na AiR1_U11
stycznikach i prostych przekaznikach.

Potrafi napisac i przetestowaé prosty program w jezyku
UO3 |wysokiego poziomu oraz zastosowaé go w AiR1_U15
podstawowych aplikacjach automatyki.

Kompetencje
spoteczne

Jest gotébw do krytycznej oceny wiasnej wiedzy i
K01 umiejetnosci, a takze do korzystania z dostepnych zrédet AiR1_KO01
informacji techniczne;.

Rozumie potrzebe ciggtego doskonalenia sie oraz
K02 |wspdlpracy z zespotem w celu realizacji zadan AiR1_KO03
inzynierskich w prostych projektach automatyki.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wykfad

Omowienie ogdlnej budowy i architektury uktadéw mikroprocesorowych. Omowienie
budowy uktadéw mikroprocesorowych na przyktadzie mikrokontroleréow STM32 firmy
STMicroelectronics. Omowienie budowy i dziatania rdzenia mikrokontrolera na
przyktadzie rdzenia Cortex-M4. Zastosowanie uktadow mikroprocesorowych.
Przedstawienie metod programowania mikrokontrolerow. Przeglagd $rodowisk
programistycznych. Szczegétowe omowienie srodowiska MDK-ARM (Keil uVison).
Wykorzystanie wyprowadzen mikrokontrolera jako wyjsé cyfrowych: sterowanie
diodami LED, sterowanie wyswietlaczem segmentowym, sterowanie wyswietlaczem
LCD. Wykorzystanie wyprowadzen mikrokontrolera jako wejs¢ cyfrowych: obstuga
przyciskéw. Interfejs komunikacyjny UART. Zasada dziatania interfejsow RS232,
RS485 i RS422. Wysytanie i odbior danych poprzez UART. Obstuga UART z
wykorzystaniem przerwan. Zasada dziatania kontrolera DMA. Wspétpraca DMA z
UART. Komunikacja poprzez UART 2z wykorzystaniem DMA. Zasada dziatania
protokotu MODBUS RTU. Implementacja protokotu MODBUS RTU.
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laboratorium

Instalacja i konfiguracja Srodowiska programistycznego Keil uVision. Tworzenie
projektu w IDE. Zapoznanie sie z trybami pracy wyprowadzen mikrokontrolera.
Konfiguracja wyj$¢ cyfrowych. Sterowanie linijka diod LED za pomocg wyj$¢
cyfrowych. Obstuga timera SysTick. Odmierzanie czasu z wykorzystaniem przerwan
timera SysTick. Obstuga przyciskéw za pomoca wejs¢ cyfrowych w trybie oczekiwania.
Podziat projektu na moduty. Sterowanie wyswietlaczem segmentowym w trybie
statycznym za pomocg wyjs¢ cyfrowych. Sterowanie wyswietlaczem segmentowym w
trybie dynamicznym za pomocg wyjé¢ cyfrowych. Cwiczenia z wykorzystaniem
wyswietlacza. Sterowanie wyswietlaczem LCD 2z wykorzystaniem wstepnie
przygotowanej biblioteki za pomocag wyjs¢ cyfrowych. Zapoznanie sie z podstawami
dziatania interfejsow komunikacyjnych. Podstawy dziatania interfejsu UART. Obstuga
wysytania i odbierania danych poprzez UART w trybie oczekiwania. Zaawansowana
obstuga interfejsu UART - wykorzystanie mechanizmu przerwan odbioru i wysyfania
danych. Zaawansowana obstuga interfejsu UART - wykorzystanie mechanizmu
przerwan bezczynno$ci, przechwycenia znaku i konca transmisji. Zapoznanie si¢ z
kontrolerem DMA. Wspotpraca interfejsu UART z DMA. Mechanizm przerwan
kontrolera DMA. Cwiczenia w wykorzystaniu DMA i UART. Implementacja protokotu
MODBUS RTU — czes$¢ 1. Implementacja protokotu MODBUS RTU — czes$¢ 2.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamm Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
w02 X
w03 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
K01 X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

najmniej 50 % punktéw.

Forma . . . . .
. . Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. Pozytywne zaliczenie koncowego egzaminu. Uzyskanie co
wykfad egzamin Yy g0 €9 y

laboratorium

zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie kolokwium koncowego. Uzyskanie co
najmniej 50 % punktow.

8 Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology
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Bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta Jeﬂ('rs
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wic|L|P|S|W|C|L|P]|S h
" | studiow 15 30 9 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 4 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 1 33 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,04 1,32 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 49 67 h
Liczba punktow ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,96 2,68 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami
s o charakterze praktycznym 66,67 66,67 0
Liczba punktow ECTS, ktdra student
8. | uzyskuje w ramach zajec¢ o 2,67 2,67 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obciagzenie praca
9. studenta 100 100 h
10. Punkty ECTS za n'mdu'l N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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