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studia stacjonarne: M#2-S1-AiR-401

studia niestacjonarne: M#2-N1-AiR-404

Nazwa przedmiotu

Napedy i sterowanie hydrauliczne i pneumatyczne

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Hydraulic and pneumatic drive and control systems

Obowigzuje od roku akademickiego
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USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Poziom ksztatcenia | stopien

Profil studiow Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne
Zakres Wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Mechatroniki i Uzbrojenia

Koordynator przedmiotu dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk

Zatwierdzit

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu
Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 4

studiow - semestr

studia niestacjonarne |4

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Tak
Liczba punktow ECTS 4
Forma prowadzenia zajeé wyktad ¢wiczenia | laboratorium projekt inne
studia
i i ; 15 30
Liczba gct)dzm stacjonarne:
W semestirze studia g 18
niestacjonarne:
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
Politechnik tokrzyska .
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Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

W01

Ma uporzagdkowang zaawansowang wiedze w zakresie
modelowania i symulacji proceséw w uktadach
automatyki i robotyki, w zakresie budowy, sterowania i
zastosowania  ptynowych elementéw i ukladéw
automatyki i robotyki. Ma uporzgdkowang zaawansowana
wiedze w zakresie napeddw i sterowania hydraulicznego
i pneumatycznego, w tym szczegolowg wiedze z
klasyfikacji, budowy i zasady dziatania, niezbedng do
formutowania i rozwigzywania problemoéw technicznych w
projektowaniu hydraulicznych i pneumatycznych uktadéw
napedowych.

AIR1_W10

wo2

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy,
sterowania i zastosowania elementow
elektromechanicznych w  uktadach automatyki i
urzagdzeniach robotyki, orientuje sie w obecnym stanie
oraz najnowszych trendach rozwojowych automatyki i
robotyki, wiedze w zakresie budowy, programowania,
sterowania i zastosowania robotoéw, w szczegodlnosci
robotow przemystowych. Ma pogtebiong wiedze
dotyczgcg nazewnictwa, budowy, zasady dziatania
rébznego rodzaju elementéw  hydraulicznych i
pneumatycznych, okreslania podstawowych parametrow
ich pracy napedu hydraulicznego i pneumatycznego, jak
rébwniez rozwigzan technicznych stosowanych w
réznorodnych  obszarach zastosowania napedéw
hydraulicznych i pneumatycznych.

AIR1_W11

Umiejetnosci

uo1

Potrafi wykorzysta¢ wiedze z obszaru napedéw i
sterowania hydraulicznego i pneumatycznego do
formutowania i rozwigzywania zadan inzynierskich w
obszarze automatyki i robotyki, zarébwno na etapie
projektowania, konstruowania jak i doboru elementéw.
Potrafi przygotowa¢ sprawozdanie zawierajgce analize i
synteze uzyskanych wynikow oraz dyskutowac o nich.

AiR1_U09

Kompetencje
spoteczne

K01

Ma $wiadomos¢ waznosci i rozumienia pozatechnicznych
aspektow i skutkow dziatalnosci inzynierskiej w zakresie
automatyki i robotyki, w tym jej wptywu na srodowisko i
bezpieczenstwo innych ludzi, a takze umie odpowiednio
okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego przez
siebie lub innych zadania.

AiR1_K02
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma o
s . Tresci programowe
zajec
Historia i wprowadzenie do zagadnienh zwigzanych z napedami i sterowaniem
hydraulicznym i pneumatycznym. Klasyfikacja, budowa i zasada dziatania. Symbole i
schematy graficzne ukladéw hydraulicznych i pneumatycznych. Norma PN-ISO 1219
wyktad — 1, PN-ISO 1219 — 2. Zastosowanie napedéw hydraulicznych i pneumatycznych.

Podstawy teoretyczne w uktadach ptynowych: zastosowanie zasady zachowania
masy, zastosowanie zachowania energii, powietrze jako czynnik roboczy,
zastosowanie rownania Bernouliego.

laboratorium

Zapoznanie ze stanowiskami dydaktycznymi dotyczacymi napedow i sterowan
hydraulicznych i pneumatycznych. Budowa elementéw i ukfadéw sterowania
hydraulicznego. Budowa elementéw i ukladéw sterowania pneumatycznego.
Projektowanie, budowa i uruchamianie podstawowych ukfadow sterowania
hydraulicznego i pneumatycznego: sterowanie posrednie i bezposrednie, cykl
potautomatyczny, cykl automatyczny, uktady START/STOP, uktady zabezpieczajgce,
sterowanie wedtug cyklograméw. Uktady sterowania dtawieniowego i objetosciowego
napedow hydraulicznych. Uktady bezpiecznego sterowania napedow
pneumatycznych. Zastosowanie elementdéw logicznych w sterowaniu napedow
pneumatycznych. Sterowanie elektropneumatyczne.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamln Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X X
W02 X X
uo1 X X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

F0|:m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

zajec

wyklad egzamin Pozytywne zallczenlg kqn.cowoego egz’amlnu. Uzyskanie co
najmniej 50% punktow.
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laboratorium

zaliczenie z oceng

czastkowych.

Pozytywne zaliczenie wejscidéwek oraz sprawozdan z zajec.
Ocena koncowa jest Srednig arytmetyczng ocen

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Obciazenie studenta Je&?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/pswicjL | P|S h
~ | studiow 15 30 9 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 4 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego oL 33 0
Liczba punktow ECTS, ktdra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,04 1,32 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 49 67 h
Liczba punktow ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,96 2,68 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
/e o charakterze praktycznym 66,67 66,67 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student
8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 2,67 2,67 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 100 100 h
10. Punkty ECTS za rr.lodu.i N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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Dindorf R., Takosoglu J, taski P.: Poradnik konstruktora maszyn i urzadzen.
(Zespot autorow pod redakcjg A. Kubalskiego). Napedy i sterowanie
pneumatyczne.

Dindorf R. pod red.: Hydraulika i Pneumatyka. Podrecznik Akademicki.
Wydawnictwo Politechniki Swietokrzyskiej, Kielce 2003.

Dindorf R.: Napedy ptynowe. Podstawy teoretyczne i metody obliczania napeddéw
hydrostatycznych i pneumatycznych. Podrecznik akademicki. Wydawnictwo
Politechniki Swietokrzyskiej, Kielce, 2009.

Dindorf R.: Elastyczne aktuatory pneumatyczne. Monografia. Wydawnictwo
Politechniki Swietokrzyskiej, Kielce 2013.

Norma PN-ISO 1219-1, 1219-2.

= Politechnika Swelokrzyska ,r:‘rof,e',(t ,,DOS[’-OS.OWGI‘JJE r'(SZtm'CE’!"HG w PD:,rtEChmce . N Wydziat Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiBM | Budowy Maszyn
- nr FERS.01.05-1P.08-0234/23



