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KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

studia stacjonarne: M#2-S1-AiR-310c

studia niestacjonarne: M#2-N1-AiR-309c

Nazwa przedmiotu

Skanowanie przestrzenne i druk 3D w automatyce

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Spatial scanning and 3D printing in automation

Obowigzuje od roku akademickiego

2024/2025

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Poziom ksztatcenia | stopien

Profil studiow Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne
Zakres Wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Metrologii i Niekonwencjonalnych Metod
Wytwarzania

Koordynator przedmiotu dr hab. inz. Jerzy Bochnia, prof. PSk

Zatwierdzit

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu
Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Wybieralny
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 3

studiéw - semestr

studia niestacjonarne |3

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktéw ECTS 1
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium projekt inne
studia
i i . 15
Liczba godzin stacjonarne:
w semestrze studia o
niestacjonarne:
&l " i jekt ,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice
Politechnika Swietokrzyska Projekt , Dostos " ! ) Wydziat Mechatroniki
ﬁ Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdfczesnej gospodarki” WMiBM | Budowy Maszyn
= nr FERS.01.05-1P.08-0234/23
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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych

Ma pogtebiong wiedze w zakresie technologii

W01 | wytwérczych, w szczegdlnosci technologii druku 3D oraz AiR1_WO09
skanowania 3D.

Ma zaawansowang wiedze o trendach rozwojowych w

Wiedza W02 |zakresie automatyki i robotyki urzgdzen i mechanizmow AiR1_W10

stosowanych w drukarkach 3D.

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie ochrony
W03 | patentowej i prawa autorskiego w obszarze druku 3D i AiR1_W11
skanowania 3D.

Umiejetnosci

Potrafi dobra¢ parametry technologiczne i materiaty
wiasciwe do wykonania danego obiektu zaréwno z
wykorzystaniem skanera 3D jak i drukarki 3D w obszarze
automatyki i robotyki.

uo1 AiR1_U03

Potrafi zastosowaé odpowiednie oprogramowanie do
UO02 |skanowania przestrzennego i symulacji druku 3D AiR1_U08
elementoéw dotyczgcych uktadéw automatyki i robotyki.

Kompetencje
spoteczne

Ma swiadomos$¢ potrzeby samodzielnego uzupetniania i
poszerzania wiedzy z zakresu automatyki i robotyki w
obszarze inzynierii odwrotnej i technologii druku 3D. Jest
gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy, znaczenia
wiedzy w rozwigzywaniu probleméw poznawczych i
praktycznych oraz koniecznosci pozyskiwania nowych
informacji zaréwno z literatury, jak i od ekspertow z
dziedziny mechaniki i budowy maszyn. Rozumie potrzebe
i zna mozliwosci ciggtego doskonalenia (studia Il stopnia,
studia podyplomowe, kursy), majagcego na celu
podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych.

KO1 AiR1_KO1

Jest gotow do myslenia i dziatania w sposéb
K02 przedsiebiorczy oraz przygotowany do optymalnych AiR1_KO03
dziatan organizacyjnych.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

laboratorium

Zapoznanie studentéw z nastepujgcymi obszarami: Konstrukcja drukarek 3D. Obrobka
cyfrowa plikéw w druku 3D. Ocena wptywu parametrow technologicznych na jakosé
wytwarzanych modeli na podstawie wykonanych probek i przeprowadzonych
wydrukéw. Budowa i zasada dziatania zastosowanego skanera, interface
oprogramowania. Skanowanie 3D obiektéw o réznych ksztaitach. Obrdbka otrzymanej
chmury punktéw. Tworzenie modelu powierzchniowego.

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki

H Politechnika Swietokrzyska i o j . ;
ﬁ Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdfczesnej gospodarki” WMiBM | Budowy Maszyn
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METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Dofinansowane przez
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Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
W02 X
W03 X
uo1 X
uo2 X
KO1 X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma
zajec

Forma zaliczenia

Warunki zaliczenia

laboratorium

zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zaje¢. Ocena korncowa
jest sSrednig arytmetyczng ocen czgstkowych.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Obcigzenie studenta Jeﬂ(":s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/piswicjL | P|S h
| studiow 15 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale 17 1 h
" | nauczyciela akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktdra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 0,68 0,44 ECTS
nauczyciela akademickiego
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ E‘Oel;éicﬂ21tgr§rr\",eé?'}rezg§:§|0gy Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiM Wydziat Mechatroniki
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Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 8 14 h
Liczba punktow ECTS, ktdrg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,32 0,56 ECTS
pracy

7 Nakitad pracy zwigzany z zajeciami 25 25 h

o charakterze praktycznym

Liczba punktow ECTS, ktdra student
8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 1 1 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obciagzenie praca
9. studenta 25 25 h
10. Punkty ECTS za n'10du'l o 1 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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