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KARTA PRZEDMIOTU
Kod przedmiotu studia stacjonarne: M#2-S1-AiR-304
P studia niestacjonarne: M#2-N1-AiR-303
Nazwa przedmiotu Teoria maszyn i mechanizméw

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Theory of machines and mechanisms

Obowigzuje od roku akademickiego 2025/2026

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Poziom ksztatcenia | stopien

Profil studiow Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne
Zakres Wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Mechaniki i Proceséw Cieplnych

Koordynator przedmiotu dr inz. Andrzej Bagkowski

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu

Zatwierdzi Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 3

studiow - semestr

studia niestacjonarne |3

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktow ECTS 2
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
. . studia
Liczba godzin stacjonarne: 15 15
w semestrze studia 0 0
niestacjonarne:

= Politechnika Swelokrzyska ,r:‘rof,e',(t ,,DOS[’-OS.OWGI‘JJE r'(SZtm'CE’!"HG w PD:,rtEChmce . N Wydziat Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiBM | Budowy Maszyn
= nr FERS.01.05-1P.08-0234/23



Fundusze Europejskie Rzeczpospolita Dofinansowane przez :' e

dla Rozwoju Spotecznego - Polska

EFEKTY UCZENIA SIE

Unie Europejska LA

Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

WO1

Student zna i rozumie podstawowe zasady budowy
struktury mechanizméw (ogniwo, para kinematyczna,
tancuch kinematyczny, mechanizm). Ma zaawansowang
wiedze na temat analizy strukturalnej, klasyfikacji par
kinematycznych i ruchliwo$ci mechanizméw niezbednych
podczas projektowania.

AiR1_WO01

wo2

Ma zaawansowang uporzgdkowang wiedze w zakresie
poje¢ analizy kinematycznej mechanizmow ptaskich. Zna
metody wykresine: planu predkosci i planu przyspieszen,
oraz metode analityczna.

AiR1_W02

W03

Student ma wiedze w zakresie analizy statycznej i
kinetostatycznej mechanizméw pfaskich. Zna metode
graficzng i grafoanalityczna.

AiR1_W02

Umiejetnosci

uo1

Potrafi obliczy¢ site réwnowazacg Iub moment
rébwnowazacy na ogniwie napedowym mechanizmu przy
zadane; sile roboczej lub momencie roboczym na ogniwie
roboczym mechanizmu. Potrafi obliczy¢ reakcje w parach
kinematycznych.

AiR1_UO6

uo2

Potrafi stosowa¢ zdobytg wiedze do analizy
kinetostatycznej mechanizmow.

AiR1_U09

uo3

Potrafi wspoétdziata¢ i pracowaé w grupie podczas
realizacji zadan projektéw inzynierskich w zakresie torii
maszyn i mechanizmow.

AR1_U17

Kompetencje
spoteczne

K01

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy, ma
Swiadomos$é potrzeby uzupetniania wiedzy
specjalistycznej przez cate zycie i potrafi dobrac¢ wtasciwe
zrédta wiedzy i metody uczenia dla siebie i innych.

AIR1_KO1

K02

Ma swiadomos¢ wptywu odpowiedzialnosci zwigzanej z
decyzjami podejmowanymi w ramach dziatalnosci
inzynierskiej i menadzerskiej.

AIR1_K02
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Pojecia podstawowe: ogniwo, para kinematyczna, taricuch kinematyczny, mechanizm,
oraz klasyfikacja par kinematycznych. Analiza strukturalna mechanizméw. Ruchliwo$é
mechanizméw. Wiezy bierne i lokalne stopnie swobody. Analiza kinematyczna
mechanizmow ptaskich metodg plandw predkosci i przys$pieszen. Metody analityczne
i grafoanlityczne wyznaczania predkosci i przyspieszen ogniw i wybranych punktéw
mechanizméw dzwigniowych. Analiza statyczna i kinetostatyczna mechanizmow
dzwigniowych bez uwzglednienia tarcia. Wyznaczanie reakcji w parach
kinematycznych. Wyznaczanie momentu réwnowazgcego obcigzenie roboczego.
Przyktadowa analiza chwytaka roboczego. Analiza sit w parach kinematycznych z
uwzglednieniem tarcia. Sprawno$¢ mechanizmow. Bilans energetyczny maszyny.

projekt

Analiza strukturalna. Analiza kinematyczna mechanizméw dzwigniowych metodg
wykresIng - plany predkosci i plany przyspieszen. Analiza kinematyczna mechanizmu
metoda analityczng - wyznaczenie predkosci i przyspieszen wybranych punktéw
mechanizmu dzwigniowego. Analiza kinetostatyczna/statyczna ptaskiego mechanizmu
dzwigniowego. Wpyznaczanie momentu réwnowazgcego (sity rownowazgcej)
obcigzenie robocze bez uwzglednienia tarcia w parach kinematycznych.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczy¢ X)
Symbol
efektu Egzamin Egzamln Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X X
w02 X X
w03 X X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
K01 X
K02 X
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Rzeczpospolita

F0|:m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Pozytywne zaliczenie kohcowego kolokwium. Uzyskanie co
wyktad zaliczenie z oceng e .
najmniej 50% punktow.
roiekt saliczenie z ocen Ocena koncowa na podstawie opracowanych projektow.
proJ a Uzyskanie co najmniej 50% punktow.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta Jetc:(?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/piswicjL | P|S h
’ studiow 15 15 9 9

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

& nauczyciela akademickiego 34 22 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,36 0,88 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

5 studenta 16 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,64 1,12 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami

s o charakterze praktycznym 25 25 L
Liczba punktow ECTS, ktérg student

8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 1 1 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca

S studenta 30 30 h

10, Punkty ECTS za nllodu'i N 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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