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Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

W01

Posiada uporzadkowang wiedze w zakresie podstaw
dziatania sterownikbw PLC, obejmujgcg teorie ich
funkcjonowania, zasady programowania oraz metody
przetwarzania sygnatow wejSciowych i wyjsciowych.
Dysponuje elementarng wiedzg na temat uktadow
cyfrowych oraz prostych systemoéw programowalnych, a
takze rozumie podstawowe zasady dziatania elementow
elektronicznych stosowanych w automatyce
przemystowe;j.

AiR1_WO05

W02

Posiada wiedze na temat podstawowych metod i technik
programowania, w tym zasad tworzenia i testowania
prostych programéw w srodowisku sterownikéw PLC.

AiR1_W08

W03

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy,
programowania i zastosowania sterownikow
programowalnych.

AIR1_W12

Umiejetnosci

uo1

Potrafi postuzy¢ sie wiasciwie dobranymi srodowiskami
programistycznymi, symulatorami oraz narzedziami
komputerowo  wspomaganego  projektowania  do
symulacji i projektowania elementéw i uktadow
automatyki i robotyki, potrafi napisa¢ program w uktadach
wykorzystujacych sterowniki PLC.

AIR1_U07

uo2

Potrafi  przygotowaé, wdrozy¢ i  przetestowaé
zaawansowany program dla sterownikéw PLC,
wykorzystujac znane techniki programowania oraz
symulacji dziatania uktadéw automatyki.

AiR1_U15

Kompetencje
spoteczne

K01

Jest gotéw do petnienia rél zawodowych zwigzanych z
kierunkiem studiow automatyka i robotyka,
przestrzegania zasad etycznych, dba o dorobek i tradycje
zawodu.

AiR1_KO06

K02

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz
koniecznosci pozyskiwania nowych informacji zaréwno z
literatury, jak i od ekspertow z dziedziny automatyki i
robotyki.

AiR1_KO1
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma o
s Tresci programowe
zajec
Wyktad obejmuje wprowadzenie do srodowiska programistycznym, jego kluczowych
sktadowych, oraz podstaw programowania sterownikéw PLC w jezykach LAD i FBD.
Uczestnicy poznajg zasady tworzenia projektéw, organizacji pamieci, pracy z blokami
wyktad danych, zmiennymi i instrukcjami logicznymi. Omowione zostang operacje

matematyczne, timery, liczniki, formaty liczb oraz narzedzia diagnostyczne, takie jak
Cross-references, Watch table, Force table i Traces. Programowanie zostanie
uzupetnione o funkcje strukturalne, operacje binarne, konwersje typéw danych oraz
parametryzacje uktadow zliczajgcych i odmierzajacych czas.

laboratorium

Podczas zaje¢ laboratoryjnych uczestnicy zdobywajg praktyczne umiejetnosci w
obstudze srodowiska programistycznego, tworzac projekty oraz programy sterownikow
PLC Siemens w jezykach LAD i FBD. Realizowane zadania obejmujg programowanie
operacji logicznych, timeréw, licznikdw oraz przerzutnikéw, a takze diagnozowanie i
monitorowanie dziatania programu z uzyciem narzedzi takich jak Watch table, Force
table i Traces. Cwiczenia obejmujg réwniez prace z blokami danych, organizacjg
pamieci oraz parametryzacjg ukladow zliczajgcych i odmierzajgcych czas. Zajecia

przygotowujg uczestnikow do praktycznej pracy z systemami automatyki
przemystowej.
METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE
Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
Symbol
efektu Egzamin E.gzamm Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
w02 X
w03 X
uo1 X
uo2 X
K01 X
K02 X
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ E‘Oel;éicﬂ21taer§rr\",¢é?'}gzgﬁﬁglogy Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiM Wydziat Mechatroniki

i Budowy Maszyn
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x %

*
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*

najmniej 50% punktow.

Forma . . . . .
. . Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Pozytywne zaliczenie kolokwium korncowego. Uzyskanie co
wyktad zaliczenie z oceng

laboratorium

zaliczenie z oceng

najmniej 50% punktow

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zaje¢. Ocena koncowa
jest srednig arytmetyczng ocen czgstkowych i uzyskanie co

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Obciazenie studenta Jet(:(?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wic|L|P|S|W|C|L|P]|S h
" | studiow 15 30 9 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 49 31 0
Liczba punktow ECTS, ktérg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,96 1,24 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 26 44 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,04 1,76 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami
% o charakterze praktycznym 30 30 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student
8. | uzyskujew ramach zajec¢ o 2 2 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obciagzenie pracag
9. studenta 75 75 h
10. Punkty ECTS za nl'nodu'l N 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
- = ‘ T Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ Politechnika Swigtokrzyska Swietokrzyskiej do potrzeb wspdtczesnej gospodarki” WMiBM Wydziat Mechatroniki

Kielce University of Technology
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