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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 2

studiow - semestr

studia niestacjonarne |2

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktéw ECTS 3
Forma prowadzenia zajeé wyktad ¢wiczenia | laboratorium projekt inne

. . studia
Liczba godzin stacjonarne: 30 15
w semestrze studia

\ . _ 18 9
niestacjonarne:
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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma niezbedng wiedze do sprawnego postugiwania sie
W01 metodami  numerycznymi w celu rozwigzywania AiR1_WO01
zagadnien inzynierskich z zakresu automatyki i robotyki.
Wiedza W02 | Ma wiedze w zakresie metodyki i technik programowania. AiR1_WO08

Ma uporzgdkowang zaawansowang wiedze w zakresie
W03 |modelowania i symulacji procesébw w uktadach AiR1_W10
automatyki i robotyki.

Umiejetnosci

Potrafi zastosowa¢ metody i modele matematyczne, a
uo1 takze symulacje komputerowe do analizy i oceny AiR1_U06
dziatania uktadow automatyki i robotyki.

Potrafi postuzy¢ sie wiasciwie dobranymi srodowiskami
U02 | programistycznymi do symulacji elementéw i uktadéw AiR1_UO07
automatyki i robotyki.

Potrafi dokonac¢ analizy analogowych i cyfrowych uktadow

uo3 - . e g . AiR1_U10
regulacji automatycznej dla ré6znych algorytmow regulacji. -
Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego
K01 doskonalenia, majgcego na celu podnoszenie AiR1_KO01
. kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych.
Kompetencje — Y — - . .
Ma $wiadomos¢ znaczenia i rozumie powigzania
spoteczne omiedzy dziatalnoscig inzynierskg a pozatechniczng, w
Koz | Pomieesy a zyhiersd a p A AIR1_K02

aspekcie skutkébw oddziatywania na Srodowisko i
odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajeé

Tresci programowe

wykfad

Podstawowe pojecia teorii systeméw. Jednowymiarowe i wielowymiarowe modele
matematyczne systeméw dynamicznych. Linearyzacja nieliniowych modeli
matematycznych. Liniowe modele matematyczne. Przeksztatcenie Laplace’a. Postac
sterowalna i obserwowalna jednowymiarowych liniowych modeli zmiennych stanu.
Klasyfikacja liniowych elementéw dynamicznych. Podstawowe elementy
proporcjonalne, rézniczkujgce i catkujgce. Zasady tworzenia modeli matematycznych.
Metody badania stabilnosci uktadéw dynamicznych. Réwnania Lagrange’a drugiego
rodzaju — zastosowanie. Tworzenie modeli matematycznych uktadéw mechanicznych
o ruchu postepowym i obrotowym. Tworzenie modeli matematycznych uktadéw
elektrycznych.

laboratorium

Modelowanie uktadéw liniowych w $rodowisku programistycznym — réwnania stanu,
transmitancja. Rozwigzywanie réwnan rézniczkowych. Symulacja uktadow

dynamicznych ciggtych i dyskretnych. Symulacja ztozonych uktadéw dynamicznych.
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Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
W02 X
W03 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
KO1 X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

najmniej 50% punktow.

Forma . . . . .
. . Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Pozytywne zaliczenie koncowego kolokwium. Uzyskanie co
wykfad zaliczenie z oceng

laboratorium

zaliczenie z oceng

co najmniej 50%

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zaje¢. Ocena korncowa
jest srednig arytmetyczng ocen czgstkowych przy uzyskaniu

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéow ECTS
Obciazenie studenta Je&?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wic|L|p|S|W|C|L|P|S h
- | studiow 30 15 18 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ Egl‘éicﬂE:I\f'aergrr\,‘re(l)?'}rez(:yrfﬁglogy Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiM Wydziat Mechatroniki
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Razem przy bezposrednim udziale
nauczyciela akademickiego 49,0 31,0 L

Liczba punktow ECTS, ktdrg student
uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,0 1,2 ECTS
nauczyciela akademickiego

Liczba godzin samodzielnej pracy
studenta 26,0 44,0 h

Liczba punktow ECTS, ktdrg student
uzyskuje w ramach samodzielnej 1,0 2 ECTS

pracy

Naklad pracy zwigzany z zajeciami
o charakterze praktycznym 25,0 25,0 L

Liczba punktow ECTS, ktéra student
uzyskujew ramach zajeé o 1,0 1,0 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obcigzenie praca
studenta 75 & h

10.

Punkty ECTS za modut

. N 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

LITERATURA

1

2

10

ViteCek A., Cedro L., Farana R.: Modelowanie Matematyczne Podstawy,
Podrecznik akademicki, Wydawnictwo PSk 2010, PL ISBN 978-83-88906-28-2.
Btasiak M., Cedro L., Chrzgszcz B.: Rozwigzywanie wybranych zadan z mechaniki
analitycznej z wuzyciem metod numerycznych. Wydawnictwo Politechniki
Swietokrzyskiej, Skrypt nr 422, Kielce, 2006.

Chtedowski M.: Wyktady z automatyki dla mechanikow. Oficyna Wydawnicza
Politechniki Rzeszowskiej, Rzeszéw, 2003, ISBN 83-7199-255-6.

Dindorf R.: Modelowanie i symulacja nieliniowych elementéw i uktadéw regulacji
napedéw ptynowych. Monografie, studia, rozprawy Nr 44. Wydawnictwo
Politechniki Swietokrzyskiej, Kielce, 2004, PL ISSN 0239-4979.

Spong M. W., Vidyasagar M.: Dynamika i sterowanie robotéw. Wydawnictwa
Naukowo-Techniczne, Warszawa,1997, ISBN 83-204-2198-5 (ttumaczenie z
angielskiego, John Wiley & Sons, 1989).

Stefanski T.: Teoria sterowania. Tom |. Uklady liniowe. Skrypt nr 367.
Wydawnictwo Politechniki Swietokrzyskiej, Kielce, 2002, PL ISSN 0239-6386.
Tarnowski W.: Modelowanie systemow. Wydawnictwo Uczelniane Politechniki
Koszalinskiej, Koszalin, 2004, ISBN 83-7365-052-0.

Maciej Sz.: Komputerowe wspomaganie w projektowaniu uktadéw regulacji. WNT
1993.

Osowski S.: Modelowaniu uktadéw dynamicznych z zastosowaniem jezyka
SIMULINK. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej 1999.

Tarnowski W.: Bartkiewicz S.: Modelowanie matematyczne i symulacja
komputerowa dynamicznych procesow ciggtych. Politechnika Koszalifiska 1998.

ﬁ Politechnika Swietokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki

Kielce University of Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiBM | Budowy Maszyn
nr FERS.01.05-1P.08-0234/23




Fundusze Europejskie Rzeczpospolita Dofinansowane przez e
dla Rozwoju Spotecznego - Polska Unie Europejska S

11 Mirostaw W.: Wprowadzenie do systemu MATLAB; Politechnika Swietokrzyska
2000.
12 Kaminska A., Panczyk B.: MATLAB, Przykfady i zadania; MIKOM 2002.

Kielce University of Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WwWMisM i Budowy Maszyn

ﬁ Politechnika Swa‘elokrzyska Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki
C nr FERS.01.05-1P.08-0234/23



