Fundusze Europejskie
dla Rozwoju Spotecznego

KARTA PRZEDMIOTU

- Polska

Rzeczpospolita

Dofinansowane przez b :
Unie Europejska i

A
* -

* 4 x

Kod przedmiotu

studia stacjonarne:

M#2-S1-AiR-207

studia niestacjonarne:

M#2-N1-AiR-206

Nazwa przedmiotu

Propedeutyka urzadzen technicznych

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Introduction to technical devices

Obowigzuje od roku akademickiego

2025/2026

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

AUTOMATYKA | ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

Ogélnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres

Wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Mechatroniki i Uzbrojenia

Koordynator przedmiotu

dr hab. inz. Izabela Krzysztofik, prof. PSk

Zatwierdzit

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu

Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

Przedmiot kierunkowy
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EFEKTY UCZENIA SIE
Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie budowy i dziatania
Wiedza W01 podstawowych 'CZUJnIkOW, elementéw wykonawczych AIR1_W06
oraz regulatorow wykorzystywanych w uktadach
automatyki.
Umiejetnosci Uo1 Potrafi \fvykonac pomiary wielkosci elektrycznych oraz ART U11
testowac proste regulatory. -
Kompetencje Ma swiadomos¢ potrzeby poszerzania wiedzy w zakresie .
K01 . . . AiR1_K02
spoteczne urzgdzen i uktadéw automatyki. -

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

laboratorium

Studenci wykonujg éwiczenia laboratoryjne w nastepujacych zagadnieniach: Pomiary
parametréw prgdu statego i przemiennego. Pomiary elementéw rezystancyjnych.
Zadajniki i przetworniki sygnatowe. Rozruch silnikow pradu statego i przemiennego.
Uktady sterowania z wykorzystaniem przekaznikéw elektromagnetycznych. Uktady
automatyki z wykorzystaniem regulatoréw dwustanowych.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
Symbol
efektu Egzamin Egzamm Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
uo1 X X
K01 X
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F0|:m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwium

laboratorium zaliczenie z oceng

Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiéw
czgstkowych oraz zaliczenie sprawozdan.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Obciazenie studenta Jeﬂ(';“
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/p|swicjL | P|S h
’ studiow 15 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
3 Razem przy bezposr_edr_um udziale 17,0 11,0 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktdra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 0,7 0,4 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 8,0 14,0 h
Liczba punktéow ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,3 1 ECTS
pracy
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami 25.0 25.0 h
" | o charakterze praktycznym ’ ’
Liczba punktow ECTS, ktéra student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o 1,0 1,0 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obciagzenie praca
9. studenta 25 25 h
10. Punkty ECTS za n.lodu.i o 1 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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