A
* -

Fundusze Europejskie Rzeczpospolita Dofinansowane przez

dla Rozwoju Spotecznego - Polska Unie Europejska 5 . i
KARTA PRZEDMIOTU
Kod przedmiotu studia stacjonarne: M#2-S1-AiR-204
P studia niestacjonarne: M#2-N1-AiR-202
Nazwa przedmiotu Teoria sygnatéw i systeméw

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Signals and systems theory

Obowigzuje od roku akademickiego 2025/2026

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow AUTOMATYKA | ROBOTYKA
Poziom ksztalcenia | stopien

Profil studiéw Ogdlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow | Studia stacjonarne i niestacjonarne
Zakres Wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot | Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu prof. dr hab. inz. Dariusz Janecki

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu

Zatwierdzit Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zajeé Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 2

studiow - semestr

studia niestacjonarne |2

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Tak
Liczba punktow ECTS 5
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia
i i . 30 30

Liczba godzin stacjonarne:

w semestrze studia 18 18
niestacjonarne:

= Politechnika $wietokrzyska }':'ro'jekt,,Dost.os.owanie ksztatcenia w Po.n‘."techn."ce . Wydziat Mechatroniki

ﬁ Kieice University of Tecyhnomgv Swigtokrzyskiej do potrzeb wspdfczesnej gospodarki” WMBM | Budouy Maszyn
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EFEKTY UCZENIA SIE
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Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztatcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

W01

Ma wiedze w zakresie przeksztatcen catkowych Fouriera
i Laplace’a i zna metody wykorzystania tych
przeksztatcerh do rozwigzywania réwnan rézniczkowych
liniowych i analizy stanéw nieustalonych.

AiR1_W05

W02

Ma uporzadkowang wiedze na temat sposobow opisu
uktadow liniowych w dziedzinie czasu i w dziedzinie
czestotliwosci.

AiR1_W09

W03

Ma wiedze na temat stabilnosci uktadow liniowych oraz
metodach jej badania.

AiR1_W09

Umiejetnosci

uo1

Potrafi wyznaczy¢ podstawowe parametry sygnatéw
deterministycznych na podstawie opisu matematycznego
tych sygnatow. Potrafi zmierzy¢ podstawowe parametry
sygnatéw elektrycznych.

AiR1_UO06

uo2

Potrafi wyznaczy¢ i narysowa¢ charakterystyki
czestotliwosciowe wybranych obiektow liniowych. Potrafi
wyznaczy¢ transmitancje zastepczg dla zlozonego
uktadu liniowego.

AiR1_U06

uo3

Potrafi wyznaczy¢ odpowiedz obiektow liniowych na
wybrane sygnaty wejsciowe.

AiR1_U03

Kompetencje
spoteczne

KO1

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz
koniecznosci pozyskiwania nowych informacji zaréwno z
literatury, jak i od ekspertéw z dziedziny automatyki i
robotyki.

AiR1_KO01

K02

Ma Swiadomosé waznosci i zrozumienie
pozatechnicznych aspektéw i skutkdéw dziatalnosci
inzynierskiej, w tym jej wplywu na bezpieczenstwo
innych ludzi oraz wplywu na Srodowisko i zwigzanej z
tymi zagadnieniami odpowiedzialnosci.

AiR1_K02

B Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology

Projekt ,,Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice

Swietokrzyskiej do potrzeb wspdtczesnej gospodarki” wMiM
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Wiadomosci wstepne: pojecie sygnatu i systemu, parametry sygnatéw, przyktady
sygnatow i systemoéw. Szereg Fouriera: posta¢ trygonometryczna i wyktadnicza
szeregow Fouriera, wybrane wtasnosci szeregéw Fouriera. Proste i odwrotne
przeksztatcenie Fouriera: wiasnosci przeksztatcenia Fouriera, przeksztatcenie
Fouriera w sensie granicznym, charakterystyki czestotliwosciowe sygnatéw.
Zastosowanie przeksztatcenia Fouriera: zagadnienie modulacji sygnatow, twierdzenie
o0 prébkowaniu. Uktady liniowe: wiasnosci ukfadéw, opis uktadow liniowych za
pomocg splotu, opis w przestrzeni stanu, transmitancja widmowa uktadu, odpowiedz
impulsowa i skokowa, charakterystyki czestotliwosciowe, twierdzenie o stabilnosci w
sensie BIBO. Przeksztalcenie Laplace’a: wiasnosci przeksztatcenia, Laplace’a,
zastosowanie przeksztatcenia Laplace’a do rozwigzywania rownan rézniczkowych i
analizy stanéw nieustalonych w obwodach elektrycznych. Zastosowanie
przeksztatcenia Laplace’a do analizy uktaddw liniowych stacjonarnych: transmitancja
operatorowa, zera i bieguny uktadéw, uklady nieminimalnofazowe, wyznaczanie
odpowiedzi uktadow, charakterystyki logarytmiczne. Filtry liniowe: filtry idealne, proste
metody projektowania filtrow, filtry Butterwortha i Czebyszewa 1 i Il rodzaju. Sygnaty i
systemy dyskretne, réwnania réznicowe i transformata Z.

laboratorium

Instruktaz obstugi aparatury laboratoryjnej (multimetry, oscyloskopy, generatory).
Instruktaz BHP. Pomiar podstawowych parametréw sygnatéw elektrycznych przy
pomocy oscyloskopu i multimetru. Wyznaczenie amplitud harmonicznych w
niesinusoidalnym sygnale okresowym przy pomocy filtru sSrodkowoprzepustowego o
duzej dobroci. Rozkiad sygnatéw okresowych niesinusoidalnych na harmoniczne w
srodowisku MATLAB. Transformata Fouriera: wyznaczanie widma sygnatu
nieokresowego, transmitancja widmowa uktadu liniowego. Transformata Laplace’a:
wyznaczanie transformaty Laplace’a dla wybranych sygnatéw. Wyznaczanie
charakterystyk czestotliwosciowych czwérnikébw RLC. Wyznaczenie odpowiedzi
czwoérnikébw RLC na wymuszenie skokowe i liniowe. Synteza aktywnego filtru
Srodkowoprzepustowego. Wyznaczenie charakterystyki amplitudowej filtru.

Projekt ,,Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki

F Politechnika Swietokrzyska e 03 " !
E Kielce University of Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiBM | ; Budowy Maszyn
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Metody sprawdzania efektow ksztalcenia
Symbol
efektu Egzamin E.gzamln Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
w02 X
W03 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
K01 X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

najmniej 50% punktow.

Forma . . . . .
. . Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. Pozytywne zaliczenie koncowego egzaminu. Uzyskanie co
wykfad egzamin Yy g0 €9 y

laboratorium

zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zajeé. Ocena koricowa
jest srednig arytmetyczng ocen czgstkowych i uzyskanie co
najmniej 50%

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obciazenie studenta Jef:(?s

Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/p|swicjL | P|S h
studiow 30 30 18 18

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 2 h
= : i " Projekt ,,Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice S
E E‘Oej;ézcﬂEi‘tglgweé?l};iyﬁ:gmgy Swietokrzyskiej do potrzeb wspdtczesnej gospodarki” wMiM Wydziat Mechatroniki
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Razem przy bezposrednim udziale
el nauczyciela akademickiego 66 42 I
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,64 1,68 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 59 83 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 2,36 3,32 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami
o o charakterze praktycznym 62,5 62,5 .
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
8. | uzyskujew ramach zajeé o 2,5 2,5 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 125 125 h
10, Punkty ECTS za n'10du't o 5 ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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