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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy
Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne 2
studiow - semestr . .
studia niestacjonarne |3
Wymagania wstepne
Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktéw ECTS 3
Forma prowadzenia zajeé wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt inne
Liczba godzin :::gjlinarne' 15 30
w semestrze studia
) . ) 9 18
niestacjonarne:
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EFEKTY UCZENIA SIE

Unie Europejska LA

Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

W01

Ma zaawansowang wiedze w zakresie matematyki
niezbedng do =zapisywania i rozwigzywania rownan
dynamicznych w ruchu postepowym i obrotowym punktu
materialnego i bryly sztywne;.

AIR1_WO01

W02

Ma zaawansowang uporzgdkowang wiedze ze statyki,
uktadow ciat sztywnych, kinematyki i dynamiki ciata
sztywnego oraz w zakresie opisu ruchu punktu. Zna
pojecia: réwnanie ruchu, predkos¢ liniowa i
przyspieszenie liniowe. Zna i rozumie zjawisko tarcia.

AiR1_W02

W03

Ma uporzadkowang, zaawansowang wiedze na temat
reakcji dynamicznych w tozyskach w ruchu obrotowym
niezbedng do rozwigzywania probleméw technicznych
zwigzanych z automatykg i robotyka.

AiR1_WO04

Umiejetnosci

uo1

Student potrafi wyznaczy¢ sity wewnetrzne i sity reakciji w
ptaskich i przestrzennych uktadach sit zbieznych i
dowolnych, w tym réwniez w przypadkach
uwzgledniajgcych tarcie i opor toczenia, umie wyznaczac
srodki ciezkosci. Student wyznaczy¢é momenty sit
wzgledem punktu i wzgledem osi.

AiR1_UO6

uo2

Potrafi wyznaczy¢ predkosci i przyspieszenia punktu
materialnego w ruchu postepowym oraz bryty sztywnej w
ruchu postepowym, obrotowym i ptaskim. Zna zasade
dziatania przektadni wielostopniowych. Potrafi wyznaczy¢
reakcje dynamiczne w tozyskach.

AIR1_U09

Kompetencje
spoteczne

K01

Ma $wiadomos¢ koniecznosci pozyskiwania nowych
informacji poprzez samodzielne uzupetnianie i
poszerzanie wiedzy w zakresie zagadnieh zwigzanych z
mechanikg techniczna.

AiR1_KO1

K02

Student ma $wiadomos¢ koniecznosci podnoszenia
kwalifikacji zawodowych (poprzez studia drugiego i
trzeciego  stopnia, studia podyplomowe, kursy
zawodowe).

AiR1_KO03
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Zapoznanie stuchaczy z podstawowymi pojeciami mechaniki. Definicje poje¢: ciato
sztywne, sita, uktady sit, wiezy, konstrukcja, mechanizm. Aksjomaty statyki. Moment
sity wzgledem punktu i wzgledem osi. Para sit. Uktady sit, redukcja uktadow sit. Warunki
rébwnowagi ptaskiego i przestrzennego uktadu sit zbieznych. Ptaski i przestrzenny
dowolny uktad sit i warunki rownowagi. Zjawisko tarcia. Sita tarcia. Opor toczenia.
Tarcie ciegien. Mechanizmy wykorzystujgce zjawisko tarcia. Srodki ciezkosci.
Kinematyka punktu materialnego. Rdéwnania ruchu punktu we wspotrzednych
prostokatnych. Klasyfikacja ruchéw bryt. Przekiadnie wielostopniowe. Opis ruchu
postepowego prostoliniowego bryty. Energia kinetyczna i praca w ruchu postepowym.
Energia potencjalna. Ruch obrotowy bryly. Energia kinetyczna i praca w ruchu
obrotowym. Réwnanie dynamiczne. Zasady mechaniki ruchu obrotowego. Ruch ptaski
bryly sztywnej. Zasada d’Alemberta. Reakcje dynamiczne w tozyskach w ruchu
obrotowym.

éwiczenia

Rozwigzywanie zadan dotyczgcych: réwnowagi ptaskiego i przestrzennego ukfadu sit
zbieznych, rownowagi ptaskiego dowolnego uktadu sit, rbwnowagi przestrzennego
dowolnego ukfadu sit, zagadnienia tarcia, tarcia ciegien, oporu toczenia, wyznaczania
Srodkéw ciezkosci linii, figur ptaskich i bryt. Rozwigzywanie zadan z zakresu kinematyki
punktu: wyznaczanie toru, predkosci i przyspieszenia punktu, ktérego rownania ruchu
okreslone sg w prostokgtnym ukfadzie wspotrzednych; wyznaczanie, predkosci i
przyspieszenia punktu przy opisie naturalnym. Wyznaczanie momentow bezwitadnosci
i momentéw odsrodkowych, przektadnie wielostopniowe, ruch postepowy, ruch
obrotowy oraz ruch pfaski bryty sztywnej, praca i energia w ruchu postepowym i
obrotowym, zasady mechaniki ruchu postepowego i obrotowego, zasada d’Alemberta.
reakcje dynamiczne w tozyskach w ruchu obrotowym.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
Symbol
efektu Egzet\rr‘r;/in E?s?.:r:; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
WO01 X
W02 X
W03 X
uo1 X
uo2 X
KO1 X
K02 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
- et oo
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F0|:m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Pozytywne zaliczenie kohcowego kolokwium. Uzyskanie co
wyktad zaliczenie z oceng S s .
najmniej 50% punktow.
éwiczenia zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z 3 kolokwidw.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Obciazenie studenta Jet(:(';“
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/pswicjL | P|S h
~ | studiow 15 | 30 9 |18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 |2 2 |2 h
3 Razem przy bezposr_edr_um udziale 49 31 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktdra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,96 1,24 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 26 44 h
Liczba punktow ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,04 1,76 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
% o charakterze praktycznym 30 50 h
Liczba punktow ECTS, ktéra student
8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 2 2 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 75 75 h
10. Punkty ECTS za n.lodu.i o 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
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