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l. Informacje ogélne

Kierunek:

Automatyka i Robotyka

Poziom ksztatcenia Il stopien

Profil ogodlnoakademicki

Forma prowadzenia studiow stacjonarne / niestacjonarne
Tytut zawodowy

uzyskiwany przez absolwenta Magister inzynier

inzynieria mechaniczna (wiodaca):
Warto$¢ $rednia dla zakreséw - 83,7 %

Przyporzadkowanie do dyscypliny lub dyscyplin (AP — 82,2 %, KSSiP - 81,7 %, PIBUA - 87,2 %)
(jezeli wiecej niz 1 dyscyplina — wskazanie
dyscypliny wiodacej i udziatu procentowego kazdej automatyka, elektronika, elektrotechnika i technologie
z dyscyplin kosmiczne:

Wartos$¢ $rednia dla zakresow - 16,3 %
(AP = 17,8 %, KSSiP — 18,3 %, PiBUA — 12,8 %)

. . 3 - stacjonarne
Liczba semestrow ) .
3 - niestacjonarne

Liczba punktéw ECTS konieczna dla uzyskania
kwalifikacji (tytutu zawodowego) okreslonej dla 90
rozpatrywanego programu studiéw

Obowiazuje od roku akademickiego 2024/2025

Pieczatka i podpis dziekana
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IIl.  Efekty uczenia sie

1. Tabela odniesien kierunkowych efektéw uczenia si¢ do uniwersalnych
charakterystyk | stopnia oraz do charakterystyk Il stopnia na poziomie 7
Polskiej Ramy Kwalifikacji

nazwa kierunku studiéw: automatyka i robotyka
poziom: Il stopien
profil: ogélnoakademicki

Odniesienie
do s
uniwersalnych ot(]inleileme d?(
_ symbol charakterystyk chara tery_sty
kierunkowych L . Il stopnia
R efekty uczenia sie I stopnia oraz
efektow PRK-
uczenia sie charakterystyk kompetencje
Il stopniaPRK | . . " "~
. inzynierskie
poziom
kwalifikacji 7
Wiedza PTU_W
Ma poszerzong i pogtebiong wiedze w zakresie niektorych dziatow
matematyki, obejmujaca elementy matematyki stosowanej, w tym
metody matematyczne, niezbedne do: rozwigzywania zagadnien
AiR2_Wo01 sterowania optymalnego, cyfrowego przetwarzania sygnatow, P7S_WG
zaawansowanego modelowania systemoéw, zastosowan metod
sztucznej inteligencji, metod numerycznych, metod identyfikacji
obiektow sterowania.
Ma pogtebiong i uporzadkowang wiedze w zakresie teorii
sterowania, a w szczegdlnosci kryteriow stabilnosci, zasad
AiR2_ W02 sFer.O\.Nama optymaI’nego, badamg stabilno$ci |I|n|owych i P7S_WG
nieliniowych  uktadéw  sterowania, obserwatoréw  stanu,
transformacji obiektdw sterowania, metod opisu obiektow
sterowania
AiR2_ W03 Mg pogiebmnm uporzqdkowanq wiedze w zakresie identyfikacji P7S_WG P7S_ WG
obiektéw sterowania
Ma pogtebiong i uporzadkowang wiedze w zakresie projektowania
AiR2_W04 oraz metod numerycznych i ich zastosowania do symulacji i P7S_WG P7S_WG
optymalizacji.
Ma pogtebiong i uporzadkowang wiedze w zakresie metod
AiR2_ W05 sztucznej |ntell|gelnCJ| obejmujacy zagadmen!a: logiki rozmytej, P7S_WG
sztucznych sieci neuronowych, algorytmoéw genetycznych,
uczenia maszynowego.
Ma zaawansowang wiedze w zakresie mechatroniki obejmujacq
AiR2_W06 zagadnienia projektowania, budowy, diagnostyki, digitalizacji i P7S_WG
eksploatacji uktadéw mechatronicznych.
Ma pogtebiong i uporzadkowang wiedze =z zakresu
AiR2. W07 prpgramowanla i uzytkowgma:“ sterownikéw PLC, ulf%adpvy P7S WG P7S_ WG
mikroprocesorowych oraz aplikacji komputerowych w tym réwniez
zagadnien dotyczacych komunikacji oraz przetwarzania danych.
=) ; i Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ E\O:I‘éicﬂ::tgrirry"e;?'%(:yﬁ#glogy Swigtokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiM :"\&d{fgty &(;22,? ik
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AiR2_W08

Ma pogtebiong i uporzadkowang wiedze w zakresie cyfrowego
przetwarzania sygnatéw obejmujgcq techniki DTF, projektowanie
filtrdw cyfrowych, analize liniowych uktadéw dyskretnych.

P7S_WG

AiR2_W09

Ma pogtebiong wiedze w zakresie metrologii, technologii
wytwarczych i programowania urzadzen CNC.

P7S_WG

P7S_WG

AiR2_W10

Ma wiedze o trendach rozwojowych w zakresie automatyki i
robotyki.

P7S_WG

AiR2_W11

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie ochrony patentowej i
prawa autorskiego oraz ma podstawowa wiedze dotyczacq
prowadzenia dziatalno$ci gospodarcze;.

P7S_WK

P7S_WK

AiR2_W12

Ma uporzadkowang wiedze niezbedng do rozumienia
spofecznych,  ekonomicznych, ~ prawnych i  innych
pozatechnicznych uwarunkowan dziatalno$ci inzynierskiej oraz
fundamentalnych dylematow wspdtczesnej cywilizacji.

P7S_WK

P7S_WK

Umiejetnosci P7TU_U

AiR2_U01

Ma umiejetnosci jezykowe w zakresie dziedzin nauki i dyscyplin
naukowych, wiasciwych dla automatyki i robotyki, zgodne z
wymaganiami okre$lonymi dla poziomu B2+ Europejskiego
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego; potrafi porozumiewac sie
przy uzyciu réznych technik w srodowisku zawodowym oraz w
innych $rodowiskach, takze w jezyku obcym; potrafi przygotowaé
opracowanie naukowe w jezyku polskim i krétkie doniesienie
naukowe w jezyku obcym, przedstawiajace wyniki wtasnych
badan.

P7S_UK

AiR2_U02

Potrafi zastosowaé metody optymalizacji do rozwigzywania zadan
typowych dla automatyki i robotyki, przykladowo do identyfikacji
obiektow regulaciji i doboru parametréw regulatora, optymalizacii
kosztébw przy projektowaniu zautomatyzowanych systemoéw
produkcyjnych, organizacji systeméw dla zoptymalizowania ich
wydajnosci.

P7S_UU
P7S_UW

P7S_UW

AiR2_U03

Potrafi dobra¢ procedury wtasciwe dla danego obiektu sterowania
i przeprowadzi¢ identyfikacje takiego obiektu dla obiektu
rzeczywistego lub jego modelu z wykorzystaniem odpowiednich
Srodowisk informatycznych.

P7S_UU
P7S_UW

P7S_UW

AiR2_U04

Potrafi wykorzysta¢ metody sztucznej inteligencji w zagadnieniach
automatyki i robotyki, przyktadowo w algorytmach regulacj,
procedurach identyfikacji, potrafi biegle postugiwaé sie
narzedziami informacyjno komunikacyjnymi  wtasciwymi  do
realizacji wtadciwych zadan inzynierskich.

P7S_UU
P7S_UW

P7S_UW

AiR2_U05

Potrafi dokonaC analizy i modelowania pracy systemow
technicznych  (najcze$ciej urzadzern  technologicznych i
zautomatyzowanych systemow produkcyjnych) w tym tworzyé
oprogramowanie dla maszyn i urzadzen CNC, potrafi stosowac
odpowiednie metody i narzedzia wspomagajace procesy symulacii
i modelowania.

P7S_UU
P7S_UW

P7S_UW

AiR2_U06

Potrafi ~ skonfigurowaé sie¢ przemystowg stuzacg do
koordynowania pracy sterownikow PLC, dobra¢ i oprogramowac
sterowniki PLC dla postawionego zadania.

P7S_UU
P7S_UW

P7S_UW

Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice
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AiR2_U07

Potrafi podejmowa¢ zadania projektowania nowoczesnych
maszyn i urzadzen realizowaé je w sposéb uwzgledniajacy
interdyscyplinarne  podejécie do tego zadania poprzez
wykorzystanie  uktadéw  mechatronicznych  integrujgcych
poduktady mechaniczne, elektryczne, hydrauliczne,
pneumatyczne i informatyczne, potrafi dokona¢ krytycznej analizy
sposobu  funkcjonowania i oceni¢ istniejace zagadnienia
techniczne w zakresie automatyki i robotyki

P7S_UU
P7S_UW

P7S_UW

AiR2_U08

Potrafi zastosowa¢ odpowiednie metody numeryczne do obliczen
i symulacji zwigzanych z rozwigzywaniem zadan dotyczacych
projektowania uktadow automatyki i robotyki.

P7S_UW

P7S_UW

AiR2_U09

Potrafi zorganizowac i przeprowadzi¢ eksperyment potrzebny do
rozwigzania zadania zwigzanego z projektowaniem lub
diagnozowaniem elementow i uktaddw automatyki i robotyki, takze
z wykorzystaniem komputerowych systeméw pomiarowych w
sposob  uwzgledniajagcy znajomo$¢ zagadnien  cyfrowego
przetwarzania sygnatéw, potrafi odpowiednio formutowaé hipotezy
Zwigzane z zagadnieniami badawczymi

P7S_UW

P7S_UW

AiR2_U10

Potrafi dokona¢ analizy i syntezy uktadu sterowania wykorzystujac
metody teorii sterowania oraz wiasciwe metody numeryczne i
srodowiska informatyczne, potrafi dobra¢, opracowaé¢ oraz
wykorzysta¢ nowe metody i narzedzia.

P7S_UW

P7S_UW

AiR2_U11

Potrafi uwzgledni¢ aspekty ekonomiczne w zagadnieniach
automatyzacii i robotyzacji urzadzen i systemoéw technologicznych.

P7S_UU
P7S_UW

P7S_UW

AiR2_U12

Potrafi przygotowaé i przedstawic¢ w jezyku polskim i jezyku obcym
prezentacje ustng dotyczaca zagadnien automatyki i robotyki

P7S_UK

AiR2_U13

Potrafi dostrzega¢ zlozone powigzania decyzji inzynierskich z
obszarem pozatechnicznym w tym dostrzega¢ aspekty
Srodowiskowe, ekonomiczne, prawne oraz wynikajace z zasad
zrbwnowazonego projektowania z zachowaniem kryteriéw
bezpieczenstwa i dostepnosci zgodnie z obowigzujacymi
wymaganiami. Student potrafi zarzadzaé¢ projektami.

P7S_UW

P7S_UW

AiR2_U14

Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole; potrafi kierowa¢ praca,
zespotu i podejmowa¢ w nim wiodaca role, wspdtdziata¢ z innymi
osobami wramach prac zespotowych; umie oszacowaé czas
potrzebny na realizacje zleconego zadania; potrafi koordynowaé
prace czionkéw zespotu, potrafi ustali¢ harmonogram prac
zapewniajacy dotrzymanie terminéw; potrafi prowadzi¢ debate i
komunikowa¢ sie na tematy specjalistyczne z zréznicowanym
$rodowiskiem odbiorcow.

P7S_UK
P7S_UO

AiR2_U15

Ma umiejetno$C planowania ciggtego samoksztalcenia sie oraz
ukierunkowywania innych w tym zakresie w celu rozwigzywania
i realizacji nowych coraz bardziej ztozonych zadan oraz
podnoszenia kompetencji zawodowych.

P7S_UU

6
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Kompetencije spoteczne P7U_K

AiR2_K01

Ma $wiadomos¢ potrzeby samodzielnego uzupetniania i
poszerzania wiedzy z zakresu automatyki i robotyki. Jest gotéw do
krytycznej oceny posiadanej wiedzy, znaczenia wiedzy w
rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych oraz
konieczno$ci pozyskiwania nowych informacji zaréwno z literatury,
jak i od ekspertdw z dziedziny mechaniki i budowy maszyn.
Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doskonalenia (studia
[l stopnia, studia podyplomowe, kursy), majacego na celu
podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych.

P7S_KK

AiR2_K02

Ma $wiadomo$¢ waznoSci i zrozumienia do pozatechnicznych
aspektow i skutkow dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wplywu na
bezpieczenstwo innych ludzi oraz wptywu na $rodowisko
i zwigzanej z tymi zagadnieniami odpowiedzialnosci.

P7S_KR

AiR2_K03

Jest gotdéw do my$lenia i dziatania w sposob przedsiebiorczy oraz
przygotowany do optymalnych dziatar organizacyjnych.

P7S_KO

AiR2_K04

Ma $wiadomo$¢ znaczenia przekazywania spoteczenstwu opinii i
informacji z dziedziny automatyki i robotyki, dziatania na rzecz
spoteczenstwa i petienia w nim odpowiednich funkcji oraz
inicjowania i organizowania dziatah na rzecz $rodowiska
spotecznego.

P7S_KR
P7S_UK

AiR2_K05

Jest gotow do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych
zwigzanych z kierunkiem studiéw automatyki i robotyki,
przestrzegania zasad etycznych oraz dziatania na rzecz
przestrzegania tych zasad z uwzglednieniem zmieniajacych sie
potrzeb spotecznych, dba o dorobek, etos i tradycje zawodu.
Przestrzega zasad etyki zawodowej oraz podejmuje dziatania na
rzecz ich przestrzegania.

P7S_KR
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2. Tabela pokrycia kompetencji inzynierskich przez kierunkowe
efekty uczenia sie

nazwa kierunku studiéw: Automatyka i Robotyka
poziom: studia Il stopnia
profil: ogélnoakademicki

Odniesienie do
Kompetencje inzynierskie kierunkowych
efektow uczenia
sie
Wiedza
AiR2_W03
Student zna i rozumie podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen, obiektow i AiR2_W04
systemow technicznych AiR2_W07
AiR2_W09
Student zna i rozumie podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form indywidualnej AiR2_W11
przedsigbiorczosci AiR2_W12
Umiejetnosci
Student potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym pomiary i symulacje .
. ; Lo o AiR2_U09
komputerowe, interpretowa¢ uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski
Student potrafi przy identyfikacji i formutowaniu specyfiki zadan inzynierskich oraz ich ﬁ:gg—ggg
rozwigzywaniu: o
. . — . AiR2_U04
1) wykorzystywa¢ metody analityczne, symulacyjne i eksperymentaine; AR2 U08
2) dostrzegac ich aspekty systemowe i pozatechniczne w tym aspekty etyczne; AR2 U10
3) dokonywac wstepnej oceny ekonomicznej proponowanych rozwigzan i podejmowanych AR2 U11
dziatan inzynierskich AiRZ:U 13
Student potrafi dokonywa¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istniejacych rozwigzan AR2 U05
technicznych i oceniaé te rozwigzania -
Student potrafi projektowac - zgodnie z zadang specyfikacjg — oraz wykonywa¢ typowe dla ;
. iy . . . . S AiR2_U06
kierunku studiéw proste urzadzenia, obiekty, systemy lub realizowa¢ procesy, uzywajac .
. . - L AiR2_U07
odpowiednio dobranych metod, technik, narzedzi i materiatéw
Student potrafi rozwigzywaé praktyczne zadania inzynierskie wymagajace korzystania ze
standardow i norm inzynierskich oraz stosowania technologii wtasciwych dla kierunku studiow, i
wykorzystujac doswiadczenie zdobyte w $rodowisku zajmujacym sie zawodowo dziatalnoscig
inzynierska — w przypadku studidw o profilu praktycznym
Student potrafi wykorzystywaé zdobyte w $rodowisku zajmujacym sie zawodowo dziatalno$cig,
inzynierskg do$wiadczenie zwigzane z utrzymaniem urzadzer, obiektow i systeméw typowych dla -
kierunku studiow — w przypadku studiéw o profilu praktycznym
OBJASNIENIA:
Symbol efektu tworza;
o  KIERx - nazwa kierunku i stopnia np. AiR studia 2. stopnia, kierunek mechanika i budowa maszyn;
o znak _ (podkresinik);
o jednazliter W, U lub K - dla oznaczenia kategorii efektow (W — wiedza, U — umigjetnosci, K — kompetencje spoteczne);
o numer efektu w obrebie danej kategorii, zapisany w postaci dwdch cyfr (numery 1-9 nalezy poprzedzi¢ cyfra 0);
=) ; i Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
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A

* oy K

AiR2_W10

AiR2_W11

AiR2_W12

Umiejetn

osci

AiR2_U01

AiR2_U02

AiR2_U03

AiR2_U04

AiR2_U05

AiR2_U06

AiR2_U07

AiR2_U08

AiR2_U09

AiR2_U10

AiR2_U11

AiR2_U12

AiR2_U13

AiR2_U14

AiR2_U15

+

Kompetencje spoteczne

AiR2_KO01

+ + | + +

AiR2_K02

AiR2_KO03

AiR2_K04

AiR2_K05
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semestr 3
2| |5
o e
i N
< o
7 >
= (]
(]
o || = g g o
s Elalan|=|3
n | x| .= o 2
2112|5228
c
5|8|5|7|8|5|s
v e | 2|3 |5|el s
c|lc|lo|d| 2| 5|T
g S| 52| Q| E|E|
o2 Sla|z|2|s
c N | o E |l < | =2 a
ol sl g|lu| o £
& G
5| |3
= 2
(]
S >
Wiedza ogolne | AP | KSSiP | PIBUA
AiR2_W01 + + 8 2 3 0
AiR2_W02 2 2 0 0
AiR2_W03 2 1 0 0
AiR2_W04 + 4 2 0 2
AiR2_WO05 + 4 0 0 0
AiR2_WO06 + 5 2 1 6
AiR2_W07 4 4 3 2
AiR2_W08 2 2 4 0
AiR2_WO09 1 1 2 4
AiR2_W10 + + 5 2 0 1
AiR2_W11 3 0 1 0
AiR2_ W12 | + | + + | + 7 2 2 0
Umiejetnosci
AiR2_U01 + | + 3 0 0 0
AiR2_U02 + + 4 1 2 1
AiR2_U03 + 1 2 1 1
AiR2_U04 3 1 1 0
AiR2_UO05 2 1 0 5
AiR2_U06 2 2 0 0
AiR2_U07 + 3 4 3 2
AiR2_U08 + 4 0 0 3
AiR2_U09 3 2 4 1
AiR2_U10 1 1 1 1
AiR2_U11 1 1 2 1
AiR2_U12 + | + 3 0 0 0
=) ; i Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice
ﬁ ﬁg;éicﬂE:tg,im%?’%?ﬁﬁgmgy Swigtokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiM
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Dofinansowane przez [EESENS
Unie Europejska LA

AiR2_U13 2 1 0 0
AiR2_U14 + | + 5 0 0 2
AiR2_U15 + | + 4 1 0
Kompetencje spoteczne
AiR2_KO01 + |+ | + | + 17 6 6 5
AiR2_K02 5 2 1 1
AiR2_K03 + 2 1 3 1
AiR2_K04 1 1 1 2
AiR2_K05 + 3 1 0 2

lll. Tabela wskaznikéw ilosciowych

nazwa kierunku studiow: automatyka i robotyka
poziom: Il stopien
profil: ogélnoakademicki

Nazwa wskaznika

Liczba punktéw ECTS/
Liczba godzin

Liczba semestrow i punktéw ECTS konieczna do ukorczenia
studiow na danym poziomie

3/3 sem. (ST/NST)
90 ECTS

taczna liczba godzin zaje¢

1125 (ST); 675 (NST)

Laczna liczba punktéw ECTS, jakg student musi uzyskaé
w ramach zaje¢ prowadzonych z bezpo$rednim udziatem
nauczycieli akademickich lub innych oséb prowadzacych
zajecia

Studia stacjonarne:
Warto$¢ $rednia — 48,6
AP —48,6; KSSiP - 48,5; PIBUA - 48,7
Studia niestacjonarne:
Warto$¢ $rednia — 31,2
AP —31,2; KSSiP - 31,1; PIBUA - 31,3

taczna liczba punktéw ECTS przyporzadkowana zajeciom
zwigzanym z prowadzong w uczelni dziatalno$cig naukowa,
w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktdrych przyporzadkowany
jest kierunek studiow (dla profilu ogblnoakademickiego)

inZ. mechaniczna
AP - 66; KSSIiP - 65,5; PiBUA - 69,3
automatyka, elektronika, elektrotechnika i
technologie kosmiczne
AP - 15; KSSiP - 16,5; PiBUA - 10,8

taczna liczba punktow ECTS przyporzadkowana zajeciom
ksztattujgcym umiejetno$ci praktyczne (dla profilu
praktycznego)

taczna liczba punktéw ECTS, jakg student musi uzyskaé
w ramach zajec z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk

spotecznych—w przypadku kierunkéw studiow 5
przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin innych

niz odpowiednio nauki humanistyczne lub nauki spoteczne

taczna liczba punktéw ECTS przyporzadkowana zajeciom do 49

wyboru

taczna liczba punktéw ECTS przyporzadkowana praktykom
zawodowym (jezeli program studiow na tych studiach
przewiduje praktyki)

Wymiar praktyk zawodowych (jezeli program studiéw na tych
studiach przewiduje praktyki)

g Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology
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W przypadku stacjonarnych studiéw pierwszego stopnia
i jednolitych studidw magisterskich liczba godzin zaje¢
z wychowania fizycznego.

Liczba punktéw ECTS, jaka moze byé uzyskana w ramach
ksztatcenia z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegto$¢: (liczba punktow ECTS nie moze by¢ wieksza niz
50% liczby punktéw ECTS koniecznej do ukonczenia studiow
—w przypadku studiéw o profilu praktycznym albo 75% liczby
punktéw ECTS koniecznej do ukonczenia studiow —

w przypadku studiéw o profilu ogdlnoakademickim)

67
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IV. Opis programu studiéow

1.

Plan studiéw obowiazujacy od roku akademickiego 2024/2025

a) studia stacjonarne

Dofinansowane przez

A
* -

Unie Europejska %

* oy K

Kielce University of Technology

i Budowy Maszyn

£
2| e
|| 5| E|5| |8
. . s S S £ S| E | wm
Lp Kod przedmiotu Nazwa przedmiotu = | 8| ®| & © g | 2>
= E| S |c|R| D=
©Cl s | 5| L &
o =
a
Semestr 1
1 M#2-S2-AiR-101 Systemy kontrolno-pomiarowe 30 30 60 | 1 4
2a M#2-S2-AiR-102a Sterowanie procesami dyskretnymi
THreloEmat 15 15 30 2
% M2-52-AiR-102b Metody sztucznej |ptel|genc1| w
uktadach sterowania
3 M#2-S2-AiR-103 Cyfrowe przetwarzanie sygnatow 30 15 45 2
4 Mi#2-S2-AR-104 | Z33Wansowane programowanie 15 15 30 2
systemow kontrolno-pomiarowych
5 M#2-S2-AiR-105 Mechatronika 15 15 30 2
6 M#2-S2-AiR-106 Ochrona patentowa i prawo autorskie 15 15 1
7 M#2-S2-AiR-107 Zaawansowana teoria sterowania 30 | 15|30 | 15 | 90 1 6
8 | M#2-S2-AR-AP-108 | Mikiokontrolery ikomputery 15 30 45 3
jednouktadowe
9 M#2-S2-AiR-AP-109 | CAD/CAE 15 30 45 2
10 M#2-S2-AiR-AP-110 Identyfikacja obiektow sterowania 30 15 45 3
11| M#2-S2-ARAP-111 | Serwonapedy maszyn i urzadzed 15 30 513
automatyki
8 | M#2-S2-AiR-KSSiP-108 | Metrologia warstwy wierzchniej 15 30 45 2
9 | M#2-S2-AiR-KSSiP-109 | Pomiary dynamiki maszyn 15 30 45 | 1 3
10 | M#2-S2-ARKSSiP-110 | Systemy mikroprocesorowe w technice | 45 30 45 3
pomiarowe;
11 | M#2-S2-AiR-KSSiP-111 | Algorytmy i struktury danych 15 30 45 3
8 | M#2-S2-AR-PiBUA-108 | " rojekiowanie i symulacja pracy 15 30 | 45 2
mechanizmow
9 | M#2-S2-AR-PIBUA-109 | Frogramowanie parametryczne 15 30 45 | 1| 3
sterownikéw CNC
v AL TR A Projektowanie i eksploatacja urzadzen
10 | M#2-S2-AiR-PiBUA-110 mechatronicznych 15 15 | 15 | 45 3
11 | M#2-S2-AR-PIBUA-111 | Viruaine prototypowanie maszyn 15 30 45 3
urzadzen
=) H ; i & Projekt ,,Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice .
@ Politechnika Swigtokrzyska Swigtokrzyskiej do potrzeb wspdiczesne gospodarki” WMiM Wydziat Mechatroniki
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Fundusze Europejskie

dla Rozwoju Spotecznego

Rzeczpospolita

_ Polska

Dofinansowane przez b :
Unie Europejska i

A
* -

* oy K

Kielce University of Technology

i Budowy Maszyn

S1 Przedmioty specjalistyczne AP 75 105 180 | 1 11
S2 60 120 180 | 1 11
S3 Przedmioty specjalistyczne PIBUA 60 75 | 45 | 180 | 1 11
S1 Suma godzin i punktéw ECTS AP 210 | 15 [ 225 | 15 | 465 | 3 | 30
S2
S3 Suma godzin i punktow ECTS PiBUA | 195 | 15 [ 195 | 60 | 465 | 3 | 30
S =i
o | 8 S £18| ¢ B
Lp. Kod przedmiotu Nazwa przedmiotu ?E S *3 § : § I:_,;-
=|3|8|z|8| o %
4 cg_a, 5 a
o
Semestr 2
1 M#2-S2-AiR-201 Nieliniowe uktady regulacji 30 30 60 4
2 M#2-S2-AiR-202 Teoria i metody optymalizacii 30 15 45 2
3 M#2-S2-AiR-203 Praca przejsciowa 30 | 30 2
4 M#2-S2-AiR-204 Kinematyka i dynamika robotéw 30 30 60 | 1 4
5 M#2-S2-AiR-205 Jezyk obcy 30 30 2
6 M#2-S2-AiR-206 Uczenie maszynowe 15 15 30 2
7| M#2S2-AR-207 Er';;‘t’g'g ;'S?Lyr;’gﬁgr'a’;‘:t"d szyfrowania- | 45 30 2
8 M#2-S2-AiR-208 Modelowanie obiektéw automatyki 15 30 45 2
9 M#2-S2-AiR-AP-209 | Zintegrowane systemy produkcyjne 15 15 30 2
10 M#2-S2-AiR-AP-210 | Techniki wizyjne i przetwarzanie obrazéw 15 30 45 | 1 | 3
11 M#2-S2-AiR-AP-211 CAD/CAM 15 30 45 3
2| WS2ARAP212 | [OAETON S ez oI 15 30 45 2
9 | M#2-S2-AiR-KSSiP-209 | Pomiarowe systemy wizyjne 30 30 60 | 1 | 4
10 | M#2-S2-ARKSSP-210 S:gxae?;‘;‘gf;fhpomiaw wielkosci 15 30 45 2
11| M#2-S2-AR-KSSiP-211 ﬁgﬁ:;Tgw“;;kr°pr°ceS°r°we (EETED 30 | 30 2
12 | M#2-S2-AiR-KSSiP-212 | Algorytmy i struktury danych 15 | 15 1
13 | M#2-S2-AiR-KSSiP-213 | Prawne aspekty metrologii 15 15 1
9 | M#2-S2-AiR-PiBUA-209 | Optymalizacja topologiczna 15 15 30| 1| 2
10 | M#2-S2-AiR-PiBUA-210 | Diagnostyka maszyn i urzadzen 15 30 45 3
11 | M#2-S2-AiR-PiBUA-211 | Digitalizacja elementéw i uktadéw automatyki | 15 30 45 2
12 | M#2-S2-AiR-PiBUA-212 | Zintegrowane systemy wytwarzania 15 15 | 15 | 45 3
B L e Weian | o
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Fundusze Europejskie
dla Rozwoju Spotecznego

Rzeczpospolita

- Polska

Dofinansowane przez
Unie Europejska

*
* %

S1 Przedmioty specjalistyczne AP 60 105 165 1 | 10
S2 Przedmioty specjalistyczne KSSiP 60 60 | 45 |165| 1 | 10
S3 Przedmioty specjalistyczne PiBUA 60 9 [ 15 |165| 1 | 10
S1 Suma godzin i punktéw ECTS AP 210 255| 30 (495| 2 | 30
S2 Suma godzin i punktéw ECTS KSSiP 210 210 | 75 [495| 2 | 30
S3 Suma godzin i punktow ECTS PiBUA 210 240 | 45 [495| 2 | 30
£
2| < "
£ s | £
- | €| 2| E|8|e|5
. . S ) o £ S| E | w
Lp. Kod przedmiotu Nazwa przedmiotu £ 8| | &S| | §| 2
= | 3| |8| &%
&) © i (3} =
a | © | 5 a
o
o
Semestr 3
1 M#2-S2-AiR-301 Planowanie biznesowe 15 15 1
2 M#2-S2-AiR-302 Zarzadzanie projektami 15 15 1
33 M#2-52-AiR-3034 Control and applications of fluid power
systems 15 15 30 2
3b M#2-S2-AiR-303b Embedded systems
4 Mi#2-52-AiR-304 Metody obliczer symbolicznych i 30 30 60 | 1 4
numerycznych
5 M#2-S2-AiR-305 Seminarium dyplomowe 30 | 30 2
6 M#2-S2-AiR-306 Praca dyplomowa 20
S1 Suma godzin i punktéw ECTS AP 75 45 |1 30 |150| 1 | 30
S2 Suma godzin i punktow ECTS KSSiP 75 45 | 30 [150 ( 1 | 30
S3 Suma godzin i punktéw ECTS PiBUA 75 45 1 30 |150| 1 | 30
£
2| e -
<= S| E| 5|8
o [ o £ (s £ w
£ 8|8 A | | 8| &
= & | 8| | 8| &=
O © R Q >
— 2 | 3 o
o
o
Podsumowanie dla kierunku Automatyka i Robotyka
S1 Suma godzin i punktéow ECTSAP | 510 | 15 | 525 | 75 |1125| 6 90
S2 Suma godzin i punktow ECTS KSSiP | 495 | 15 | 495 | 120 | 1125 | 6 90
S3 Suma godzin i punktow ECTS PiBUA | 495 | 15 | 465 | 150 | 1125 | 6 90
Nazwy zakresow:

AP — Automatyka przemystowa, KSSiP — Komputerowe systemy sterowania i pomiaroéw, PiBUA - Projektowanie i

budowa uktadéw automatyki

17
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Dofinansowane przez [EESENS

Unie Europejska i

Kielce University of Technology

i Budowy Maszyn

b)  studia niestacjonarne
£
2| "
1= S| £
- | £ |2 £ § £ 6
. . o ) S | E >| E | W
Lp. Kod przedmiotu Nazwa przedmiotu 2| 8| 8| B3| | §| 2
=|Z|8|c|R| D%
Clw|F| L g
) =1
a
Semestr 1
1 M#2-N2-AiR-101 Systemy kontrolno pomiarowe 18 18 36 | 1 4
2a M#2-N2-AiR-102a Sterowanie procesami dyskretnymi
T finiElfoEmat 9 9 18 2
% M#2-N2-AIR-102b Metody s;tucznej inteligencji w uktadach
sterowania
3 M#2-N2-AiR-103 Cyfrowe przetwarzanie sygnatow 18 9 27 2
4 ME2-N2-AIR-104 Zaawansowang programowanie systemow 9 9 18 2
kontrolno pomiarowych
5 M#2-N2-AiR-105 Mechatronika 9 9 18 2
6 M#2-N2-AiR-106 Ochrona patentowa i prawo autorskie 9 9 1
7 M#2-N2-AiR-107 Zaawansowana teoria sterowania 181 9 | 18] 9 | 54 | 1 6
8 M#2-N2-AiR-AP-108 Mikrokontrolery i komputery jednouktadowe | 9 18 27 3
9 M#2-N2-AiR-AP-109 CAD/CAE 9 18 27 2
10 M#2-N2-AiR-AP-110 Identyfikacja obiektow sterowania 18 9 27 3
1| M#2-N2-AR-AP-111 | Serwonapedy maszyn i urzadzen 9 18 7| 1|3
automatyki
8 | M#2-N2-AiR-KSSiP-108 | Metrologia warstwy wierzchniej 9 18 27 2
9 | M#2-N2-AiR-KSSiP-109 | Pomiary dynamiki maszyn 9 18 27 | 1 3
10 | M#2-N2-AR-KSSIP-110 Systgmy mjkroprocesorowe w technice 9 18 97 3
pomiarowej
11 | M#2-N2-AiR-KSSiP-111 | Algorytmy i struktury danych 9 18 27 3
8 | M#2N2-AR-PiBUA-108 | Prelektowanie i symulacja pracy 9 18 | 27 2
mechanizméw
9 | M#2-N2-AR-PIBUA-109 | Frogramowanie parametryczne 9 18 27| 1|3
sterownikow CNC
10 | M#2-N2-AR-PIBUA-110 Prmektowqme i eksploatacja urzadzen 9 9 | 9 |27 3
mechatronicznych
11 | M#2-N2-ARPiBUA-111 | Virtuaine prototypowanie maszyn i 9 18 27 3
urzadzen
S1 Przedmioty specjalistyczne AP 45 63 108 1 | 11
S2 36 72 108 1 | 11
S3 Przedmioty specjalistyczne PiBUA 36 45 |1 27 108 1 | 11
S1 Suma godzin i punktéw ECTS AP 135( 9 [135| 9 [288| 3 | 30
S2
S3 Suma godzin i punktéw ECTS PiBUA 126 | 9 (117 | 36 | 288 | 3 | 30
=) H i & Projekt ,,Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice
@ Politechnika Swigtokrzyska Swigtokrzyskiej do potrzeb wspdiczesne gospodarki” WMiM Wydziat Mechatroniki
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Fundusze Europejskie
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Kielce University of Technology

i Budowy Maszyn

£
2| < "
E| 5| £
-] 'g 2 -g '§ £ 'L_D
. . S ) ] £ S| €| w
Lp. Kod przedmiotu Nazwa przedmiotu 2|/ 8| 8| S| < | §| 2
= 2| 8|8 | &<
&) © X o >
4| ® | 5 a
o
a
Semestr 2
1 M#2-N2-AiR-201 Nieliniowe uktady regulacji 18 18 36 4
2 M#2-N2-AiR-202 Teoria i metody optymalizacji 18 9 27 2
3 M#2-N2-AiR-203 Praca przejsciowa 18 | 18 2
4 M#2-N2-AiR-204 Kinematyka i dynamika robotow 18 18 36 | 1 4
5 M#2-N2-AiR-205 Jezyk obcy 18 18 2
6 M#2-N2-AiR-206 Uczenie maszynowe 9 9 18 2
7 ME2-N2-AIR-207 Historia qlggrytmow i metod szyfrowania - 18 18 2
kryptologia i kryptografia
8 M#2-N2-AiR-208 Modelowanie obiektow automatyki 9 18 27 2
9 M#2-N2-AiR-AP-209 Zintegrowane systemy produkcyjne 9 9 18 2
10 M#2-N2-AiR-AP-210 Techniki wizyjne i przetwarzanie obrazéw 9 18 27 | 1 3
11 M#2-N2-AiR-AP-211 CAD/CAM 9 18 27 3
12|  M#2N2AR-AP-212 | Frogramowanie aplkacji 2 graficznym 9 18 27 2
interfejsem uzytkownika
9 | M#2-N2-AiR-KSSiP-209 | Pomiarowe systemy wizyjne 18 18 36 | 1 4
10 | MH#2-N2-AR-KSSIP-210 Zaawansowane pomiary wielko$ci 9 18 27 2
geometrycznych
1| M#2-N2-ARKSSIP-211 Systgmy m]kroprocesorowe w technice 18 | 18 2
pomiarowe;
12 | M#2-N2-AiR-KSSiP-212 | Algorytmy i struktury danych 9] 9 1
13 | M#2-N2-AiR-KSSiP-213 | Prawne aspekty metrologii 9 9 1
9 | M#2-N2-AiR-PiBUA-209 | Optymalizacja topologiczna 9 9 18 | 1 2
10 | M#2-N2-AiR-PiBUA-210 | Diagnostyka maszyn i urzadzen 9 18 27 3
1| M#2-N2-AR-PIBUA-211 D|g|tal|zaCJ.a elementéw i uktadéw 9 18 27 2
automatyki
12 | M#2-N2-AiR-PiBUA-212 | Zintegrowane systemy wytwarzania 9 9| 9 |27 3
S1 Przedmioty specjalistyczne AP 36 63 9 | 1 |10
S2 36 36 |27 | 9 | 1 | 10
S3 Przedmioty specjalistyczne PiBUA 36 5419 |9 | 1|10
S1 Suma godzin i punktéw ECTS AP 126 153 | 18 [ 297 | 2 | 30
S2
S3 Suma godzin i punktow ECTS PiBUA 126 144 | 27 | 297 | 2 | 30
=) H ; i & Projekt ,,Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice .
@ Politechnika Swigtokrzyska Swigtokrzyskiej do potrzeb wspdiczesne gospodarki” WMiM Wydziat Mechatroniki
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£
2| < "
£ S| .E
- | 2| 2 £ '§ £ 6
. . o ) ] £ | E | w
Lp. Kod przedmiotu Nazwa przedmiotu 2|38 || H| | 8| 2
= Z|8|c|8| &%
ClelF| L g
) =1
a
Semestr 3
1 M#2-N2-AiR-301 Planowanie biznesowe 9 9 1
2 M#2-N2-AiR-302 Zarzadzanie projektami 9 9 1
3 Mi#2-N2-AIR-303a Control and applications of fluid power
systems 9 9 18 2
3b M#2-N2-AiR-303b Embedded systems
4 M#2-N2-AIR-304 Metody obliczer symbolicznych i 18 18 %6 | 1 4
numerycznych
5 M#2-N2-AiR-305 Seminarium dyplomowe 18 | 18 2
6 M#2-N2-AiR-306 Praca dyplomowa 20
S1 Suma godzin i punktéw ECTS AP 45 27 |18 (90 | 1 | 30
S2 Suma godzin i punktow ECTS KSSiP 45 27 |18 (90 | 1 | 30
S3 Suma godzin i punktow ECTS PiBUA 45 27 |18 (90 | 1 | 30
£
2| e
s| 5|85 |8
=] c = = o — (&)
K] @ o £ > = w
/8| E| S| | 8| 2
= 2/ 8|8 | &%
Clw| 5| L &
a

Podsumowanie dla kierunku Automatyka i Robotyka

S1 Suma godzin i punktéw ECTS AP 306 9 |315| 45 | 675 | 6 | 90

S2 Suma godzin i punktéw ECTS KSSiP 297 | 9 |297 | 72 | 675 | 6 | 90

S3 Suma godzin i punktéw ECTS PiBUA 297 ( 9 |279| 90 (675 | 6 | 90
Nazwy zakresow:

AP - Automatyka przemystowa, KSSiP — Komputerowe systemy sterowania i pomiaréw, PiBUA - Projektowanie i
budowa ukfadéw automatyki

Politechnika Swigtokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice i Wydziat Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiM | ; Budowy Maszyn
nr FERS.01.05-1P.08-0234/23
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2. Wymiar, zasady i forma odbywania praktyk, w przypadku gdy program

studidw przewiduje praktyki

Nie dotyczy
=) Palitechnika Swietokrzyska F:‘ro‘-pekt ,,Dost.as.owume ksztafcer’ua w PD:’IfEChnlCE . . Wydziat Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiM | ; Budowy Maszyn
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3. Opis poszczegodlnych przedmiotéw — karty przedmiotéw (sylabusy)

Opisy poszczegbinych przedmiotéw — karty przedmiotéw znajdujq sie na dotaczonej ptycie CD

H Politechnika Swigtokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice i Wydziat Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiM | ; Budowy Maszyn
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4a. Wykaz przedmiotéw zwigzanych z prowadzona w uczelni dziatalnoscia
naukowa w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktorych przyporzadkowany

jest kierunek studiow

nazwa kierunku studiéw: automatyka i robotyka
poziom: Il stopieni
profil: ogélnoakademicki

Liczba punktow
Q, 2 ECTS
g g 2
o @©
3 S8 | e | 5|28
23 S8 | @ | § |28
Nazwa przedmiotu == © £ > | 5 | 225
5 LSz S = g X E
L = £ & © xc @
22 S | 268
N & Qo TS 3
&g cE | 55
-8 N = 5
7] = = =
@
Systemy kontrolno pomiarowe Wyk+aq 60/36 4 1
laboratorium
Sterowanie procesami dyskretnymi wyk’faq 30/18 2 1 1
laboratorium
: . wyktad
Cyfrowe przetwarzanie sygnatow laboratorium 45127 2 1 1
Zaawansowane programowanie systeméw kontrolno wykfad
) . 30/18 2 1 1
pomiarowych laboratorium
Mechatronika wyk’faq 30/18 2 2
laboratorium
wyktad
Zaawansowana teoria sterowania ewiczenia 90/54 6 6
laboratorium
projekt
Mikrokontrolery i komputery jednoukladowe wklad ey 13 | 15 | 15
laboratorium
CADICAE wyklad 1 yep7 |2 | 2
laboratorium
Identyfikacja obiektow sterowania wykad s 13 |15 | 15
laboratorium
: , , wykfad
Serwonapedy maszyn i urzadzen automatyki laboratorium 45127 3 2,25 0,75
: . " wyktad
Metrologia warstwy wierzchnie; laboratorium 45127 2 2
. - wykfad
Pomiary dynamiki maszyn laboratorium 4527 3 3
Systemy mikroprocesorowe w technice pomiarowe; wykiaq 4527 3 1,5 1,5
laboratorium
, wyktad
Algorytmy i struktury danych laboratorium 45127 3 1,5 1,5
Projektowanie i symulacja pracy mechanizméw wylﬁad 45127 2 2
projekt
=) ; i Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ ﬁg;éicﬂ::tg,im,%?’%?ﬁ#glogy Swietokrzyskiej do potrzeb wspéiczesnej gospodarki” WMiM y\éiddzﬁ,y r&%‘;ﬁgﬁ ik
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Programowanie parametryczne sterownikéw CNC wyk%aq 45127 3 3
laboratorium
wykfad
Projektowanie i eksploatacja urzadzen mechatronicznych laboratorium 45127 3 3
projekt
. : : , wyktad
Wirtualne prototypowanie maszyn i urzadzen laboratorium 45127 3 2,25 0,75
Nieliniowe uklady regulacji wyklad | eans |4 | 3 1
laboratorium
_ o wyktad
Teoria i metody optymalizacji laboratorium 45127 2 1 1
Praca przejsciowa projekt 30/18 2 2
Kinematyka i dynamika robotow wyk’faq 60/36 4 3 1
laboratorium
Uczenie maszynowe wyk%aq 30/18 2 1 1
laboratorium
Modelowanie obiektow automatyki wyklad g7 1o | 1
laboratorium
, : wyktad
Zintegrowane systemy produkcyjne laboratorium 30/18 2 2
Techniki wizvine i . , wyktad
echniki wizyjne i przetwarzanie obrazéw : 4527 3 0,75 2,25
laboratorium
CADICAM wykad g7 13 | 3
laboratorium
: _ wyktad
Pomiarowe systemy wizyjne laboratorium 60/36 4 1 3
, C wyktad
Zaawansowane pomiary wielko$ci geometrycznych laboratorium 45127 2 2
Systemy mikroprocesorowe w technice pomiarowej projekt 30/18 2 1 1
Algorytmy i struktury danych projekt 15/9 1 0,5 0,5
. . wyktad
Optymalizacja topologiczna laboratorium 30/18 2 2
wyktad
Digitalizacja elementéw i uktadéw automatyki laboratorium 45127 2 1 1
projekt
wykfad
Zintegrowane systemy wytwarzania laboratorium |  45/27 3 3
projekt
Control and applications of fluid power systems wykiaq 30/18 2 2
laboratorium
N . . wykfad
Metody obliczeh symbolicznych i numerycznych laboratorium 60/36 4 4
Seminarium dyplomowe seminarium 30/18 2 2
Praca dyplomowa 20 20
=) ; i Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ ﬁg;éicﬂ::tg,im,%?’%?ﬁ#glogy Swigtokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiM y\éiddzﬁ,y r&%‘;ﬁgﬁ ik
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Wartosci $rednie dla wszystkich zakresow 980/588 81 66,9 14,1

ECTS AP 975/585 81 66 15

ECTS KSSiP 990/594 82 65,5 16,5

ECTS PiBUA 975/585 80 69,3 10,8

Wynik wyrazony w procentach (w odniesieniu do liczby punktéw ECTS dla kierunku), Srednia, %

ECTSAP | 76,7% | 17,8%
ECTS KSSIP | 76,1% | 18,3%
ECTS PIBUA | 81,7% | 12,8%

Nazwy zakresow:

AP - Automatyka przemystowa, KSSiP — Komputerowe systemy sterowania i pomiaréw, PiIBUA - Projektowanie i

budowa ukfadéw automatyki

Palitechnika Swietokrzyska

nr FERS.01.05-1P.08-0234/23
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4h. Wykaz przedmiotéw ksztattujagcych umiejetnosci praktyczne
(dla kierunkéw praktycznych)

Nie dotyczy
=) Palitechnika Swietokrzyska F:‘ro‘-jekt ,,Dost.as.owunie ksztafcer’lfa w Pa:'itechnice . . Wydziat Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiM | ; Budowy Maszyn
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5. Wykaz przedmiotéw wybieralnych

Unie Europejska

x %

*

*

*

*

nazwa kierunku studiow: automatyka i robotyka
poziom: Il stopieni
profil: ogélnoakademicki

Formal taczna liczna godzin Liczba
Przedmiot formy zaieé zajeC: stacjonarne/ | punktéw
yzae niestacjonarne ECTS
Sterowanie procesami dyskretnymi
P P wyklad 3018 2
Metody sztucznej inteligencji w uktadach sterowania laboratorium
Mikrokontrolery i komputery jednouktadowe wykiaq 4527 3
laboratorium
CADICAE Wyklad 45127 2
laboratorium
Identyfikacja obiektow sterowania wyklaq 4527 3
laboratorium
: , . wykfad
Serwonapedy maszyn i urzadzen automatyki laboratorium 45127 3
Metrologia warstwy wierzchniej wykiaq 4527 2
laboratorium
. . wyktad
Pomiary dynamiki maszyn laboratorium 4527 3
Systemy mikroprocesorowe w technice pomiarowej wykiaq 45127 3
laboratorium
. wyktad
Algorytmy i struktury danych laboratorium 45127 3
Projektowanie i symulacja pracy mechanizméw \E)vr{;iealg 45127 2
Programowanie parametryczne sterownikéw CNC wyklaq 45127 3
laboratorium
wyktad
Projektowanie i eksploatacja urzadzen mechatronicznych laboratorium 45127 3
projekt
: : . , wykfad
Wirtualne prototypowanie maszyn i urzadzen laboratorium 45127 3
Praca przejsciowa projekt 30/18 2
, : wyktad
Zintegrowane systemy produkcyjne laboratorium 30/18 2
Techniki wizyjne i przetwarzanie obrazow wyklaq 45127 3
laboratorium
CADICAM Wyklad 45/27 3
laboratorium
S , ; . . , wyktad
Programowanie aplikacji z graficznym interfejsem uzytkownika laboratorium 45127 2
. o wyktad
Pomiarowe systemy wizyjne laboratorium 60/36 4
=) H ; i & Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
@ ﬁgl‘éicﬂmtgrir:@,"e;?'geztzyﬁrfglogy Swietokrzyskiej do potrzeb wspéiczesnej gospodarki” WMiM Y\Q’dezﬁ,y r&z‘;ﬁgﬁ ik
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, C wyktad
Zaawansowane pomiary wielkosci geometrycznych laboratorium 4527 2
Systemy mikroprocesorowe w technice pomiarowej projekt 30/18 2
Algorytmy i struktury danych projekt 15/9 1
Prawne aspekty metrologii wyktad 15/9 1

o . wyktad
Optymalizacja topologiczna laboratorium 30/18 2

. : , wyktad
Diagnostyka maszyn i urzadzen laboratorium 45127 3
Digitalizacja elementéw i uktadéw automatyki wyklaq 4527 2

laboratorium

wyktad
Zintegrowane systemy wytwarzania laboratorium 4527 3

projekt

Control and applications of fluid power systems wykiad
laboratorium 30118 2

Embedded systems

Seminarium dyplomowe seminarium 30/18 2
Praca dyplomowa 20
Suma godzin i punktéw ECTS AP 465/279 49
Suma godzin i punktéw ECTS KSSiP 465/279 49
Suma godzin i punktéw ECTS PiBUA 465/279 49

Nazwy zakresow:

AP - Automatyka przemystowa, KSSiP — Komputerowe systemy sterowania i pomiaréw, PiBUA - Projektowanie i

budowa uktadéw automatyki

=) Palitechnika Swietokrzyska Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice
Kielce University of Technalogy Swietokrzyskiej do potrzeb wspéiczesnej gospodarki”
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6. Wykaz przedmiotow stuzacych zdobywaniu przez studentow
kompetenc;ji inzynierskich

Nazwa kierunku studiéw: automatyka i robotyka
Poziom: Il stopien
Profil: ogélnoakademicki

taczna liczna Liczba
Przedmiot Formal godzin zajee punktéw
formy zajec¢ stacjonarne/ ECTS
niestacjonarne
Systemy kontrolno pomiarowe wyk’faq 60/36 4
laboratorium
Sterowanie procesami dyskretnymi
wyklad 3018 2
S . laboratorium
Metody sztucznej inteligencji w uktadach sterowania
. . wykfad
Cyfrowe przetwarzanie sygnatow laboratorium 45127 2
Zaawansowane programowanie systeméw kontrolno pomiarowych wyk%aq 30/18 2
laboratorium
Mechatronika wyk’faq 30/18 2
laboratorium
wyktad
Zaawansowana teoria sterowania cwiczenia 90/54 6
laboratorium
projekt
: , . wykfad
Mikrokontrolery i komputery jednoukfadowe laboratorium 45127 3
CADICAE wyktad 45027 2
laboratorium
Identyfikacja obiektow sterowania wyk’faq 45127 3
laboratorium
: , . wyktad
Serwonapedy maszyn i urzadzen automatyki laboratorium 45127 3
. . L wyktad
Metrologia warstwy wierzchnie; laboratorium 45/27 2
. - wykfad
Pomiary dynamiki maszyn laboratorium 45/27 3
Systemy mikroprocesorowe w technice pomiarowe; Wykjfac.j 45/27 3
laboratorium
=) ; i Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
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; wyktad
Algorytmy i struktury danych laboratorium 45127 3
Projektowanie i symulacja pracy mechanizméw wylﬁad 45127 2
projekt
Programowanie parametryczne sterownikéw CNC Wykjfaq 45127 3
laboratorium
wyktad
Projektowanie i eksploatacja urzadzen mechatronicznych laboratorium 45127 3
projekt
. . . , wyktad
Wirtualne prototypowanie maszyn i urzadzen laboratorium 45127 3
Nieliniowe uklady regulacii wykiad 60136 4
laboratorium
. - wyktad
Teoria i metody optymalizacii laboratorium 45127 2
Praca przejsciowa projekt 30/18 2
Kinematyka i dynamika robotow wyklad 60136 4
laboratorium
Jezyk obcy laboratorium 30/18 2
Uczenie maszynowe Wyk+aq 30/18 2
laboratorium
Modelowanie obiektéw automatyki wyk’faq 45127 2
laboratorium
, : wyktad
Zintegrowane systemy produkcyjne laboratorium 30/18 2
Techniki wizyjne i przetwarzanie obrazéw Wyk+aq 45127 3
laboratorium
CAD/CAM Wyklad 45027 3
laboratorium
: D : . : . : wyktad
Programowanie aplikacji z graficznym interfejsem uzytkownika laboratorium 45127 2
: _ wyktad
Pomiarowe systemy wizyjne laboratorium 60/36 4
; Co wyktad
Zaawansowane pomiary wielkosci geometrycznych laboratorium 45/27 2
Systemy mikroprocesorowe w technice pomiarowe; projekt 30/18 2
Algorytmy i struktury danych projekt 15/9 1
Prawne aspekty metrologii wykfad 15/9 1
=) ; i Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ ﬁg;éicﬂE:tg,im%?’%?ﬁﬁgmgy Swietokrzyskiej do potrzeb wspéiczesnej gospodarki” WMiM Y\Q’dezﬁ,y r&z‘ggﬁ ik
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Optymalizacja topologiczna wykiad 30/18 2
laboratorium
. : , wyktad
Diagnostyka maszyn i urzadzen laboratorium 45127 3
wyktad
Digitalizacja elementéw i uktadow automatyki laboratorium 45127 2
projekt
wyktad
Zintegrowane systemy wytwarzania laboratorium 45/27 3
projekt
Control and applications of fluid power systems
wyktad
’ 30/18 2
laboratorium
Embedded systems
Metody obliczer symbolicznych i numerycznych wyktad 60/36 4
laboratorium
Seminarium dyplomowe seminarium 30/18 2
Praca dyplomowa 20
Razem godzin/ECTS Srednio 1050/630 85
Suma godzin i punktow ECTS AP 1050/630 85
Suma godzin i punktéw ECTS KSSiP 1050/630 85
Suma godzin i punktéw ECTS PiBUA 1050/630 85

Nazwy zakresow:

AP — Automatyka przemystowa, KSSiP — Komputerowe systemy sterowania i pomiardw, PiIBUA - Projektowanie i
budowa uktadéw automatyki

H Politechnika Swigtokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice i Wydziat Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiM | ; Budowy Maszyn
- nr FERS.01.05-1P.08-0234/23
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7. Wykaz przedmiotéw z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk
spotecznych

Nazwa kierunku studiéw: automatyka i robotyka
Poziom: Il stopien
Profil: ogélnoakademicki

taczna liczna godzin

. o zajet Liczba punktow
Przedmiot Forma/formy zajeé¢ stacjonarne/ ECTS
niestacjonarne
Ochrona patentowa i prawo autorskie wyktad 15/9 1

Historia algorytméw i metod szyfrowania -

kryptologia i kryptografia wyktad 30118 2
Planowanie biznesowe wyktad 15/9 1
Zarzadzanie projektami wyktad 15/9

Razem: 75/45 5
B L st W | 1 s
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