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EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Symbol

Odniesienie do
Efekty ksztatcenia efektow

efektu kierunkowych

Wiedza

Student ma uporzgdkowang zaawansowang wiedze w
zakresie sterowania, eksploatacji i diagnostyki urzadzen,
manipulatoréw i ztozonych systemoéw przemystowych
stosowanych w automatyzacji produkcji.

wWo1 MiBM2_WO07

Student ma uporzgdkowang poglebiong wiedze
dotyczgca teorii sterowania, sterownikow PLC, ich
programowania, uruchamiania, diagnostyki, zna metody
syntezy algorytméw sterowania, ma uporzadkowang
wiedze w zakresie projektowania, budowy, sterowania i
dziatania urzgdzen przemystowych.

wo2 MiBM2_W09

Umiejetnosci

Student potrafi Swiadomie wykorzystywa¢ metody i
narzedzia do skonfigurowania, podigczania,
uruchamiania i programowania sterownikéw PLC, potrafi
uo1 zaprojektowac i zbudowaé systemy sterowania urzadzen
przemystowych, potrafi skonfigurowa¢ wejscia i wyjscia
sterownika PLC, potrafi mierzy¢, analizowa¢ i skalowaé
wielkosci elektryczne za pomocg sterownikéw PLC.

MiBM2_U08
MiBM2_U10

Student potrafi pracowa¢ w zespole, potrafi
zorganizowac i skonfigurowa¢ stanowisko laboratoryjne
zgodnie z wytycznymi, potrafi przygotowac
harmonogram prowadzenia badan laboratoryjnych.

uo2 MiBM2_U15

Kompetencje
spoteczne

Student jest gotow do krytycznej oceny posiadanej
wiedzy oraz mozliwosci pozyskiwania nowych informacji
K01 w zakresie projektowania uktadéw sterowania ze MiBM2_KO01
sterownikami PLC z dziedziny mechaniki i budowy
maszyn.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma zaje¢

Tresci programowe

wyktad

Podstawy teoretyczne dotyczgce sterownikéw PLC. Budowa sterownikéw PLC.
Programowanie sterownikéw PLC. Norma. Metody syntezy algorytmdéw sterowania.
Adaptacja sterownika PLC do obiektu sterowania. Transmisja danych do i z
sterownika PLC. Przyktady automatyzacji proceséw produkcyjnych za pomocg PLC.

laboratorium

Zapoznanie ze sterownikiem PLC Telmatik, laboratoria z wykorzystaniem symulatora.
Zapoznanie ze sterownikiem PLC S7-1200/1500, laboratoria z wykorzystaniem
symulatora. Zapoznanie ze sterownikiem PLC S7-300. Projektowanie, budowa,
programowanie i uruchamianie podstawowych uktadéw sterowania urzadzen: cykl
potautomatyczny, cykl automatyczny. Projektowanie, budowa, programowanie i
uruchamianie podstawowych uktadéw sterowania urzadzen: uktady START/STOP,
uktady zabezpieczajgce. Projektowanie, budowa, programowanie i uruchamianie
podstawowych uktadéw sterowania urzgdzen: sterowanie wedtug cyklogramow z
wykorzystaniem  wczesniej poznanych ukladoéw. Projektowanie, budowa,
programowanie i uruchamianie uktadéw sterowania urzadzen z wykorzystaniem
sygnatéw analogowych. Automatyczna regulacja temperatury lub cisnienia z
wykorzystaniem sterownika PLC (regulator PID). Autostrojenie regulatora PID.
Proces automatyzacji produkcji z wykorzystaniem sterownika PLC.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE
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Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia
efektu Egzamin E_gzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny

W01 X
W02 X
uo1 X X X
uo2 X X X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . . . .
. . Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Pozytywne zaliczenie koncowego kolokwium. Uzyskanie
wyktad zaliczenie z oceng yyw 9 ¥

co najmniej 50 % punktow.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie wejscidéwek oraz sprawozdan z
zaje¢. Ocena koncowa jest srednig arytmetyczng.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obciazenie studenta Jeﬂ('rs
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/p|swicjL | P|S h
| studiow 15 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
3 Razem przy bezposr.edr.llm udziale 34 22 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktora student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,4 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego
5. Liczba godzin samodzielnej pracy 16 28 h
studenta
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
7. 25 25 h
o charakterze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktéra student
8. | uzyskuje w ramach zajec¢ o 1,0 1,0 ECTS
charakterze praktycznym
9 Sumaryczne obcigzenie praca 50 50 h
studenta
Punkty ECTS za modut
10. | 1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia 2 ECTS
studenta
al = : T Projekt ,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
@ Poltechnia SHAsbhezysla Swietokrzyskiej do potrzeb wspdtczesnej gospodarki” WMiM Wydziat Mechatroniki

Kielce University of Technology
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