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Nazwa przedmiotu

Wirtualne prototypowanie maszyn i urzadzen

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Virtual prototyping in machine design

Obowigzuje od roku akademickiego
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USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Automatyka i Robotyka

Poziom ksztatcenia

Il stopien

Profil studiow

Ogélnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

Studia st

acjonarne i niestacjonarne

Zakres

Projektowanie i Budowa Uktadéw Automatyki

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Mechatroniki i Uzbrojenia
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dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk
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dr hab. Jakub Takosoglu prof. PSk, Dziekan Wydziatu
Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot specjalnosciowy
Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr |
studiéw - semestr . :
studia niestacjonarne | Semestr |
Wymagania wstepne
Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktéw ECTS 3
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
. . studia
Liczba godzin stacjonare: 15 30
w semestrze  giidia
: . , 9 18
niestacjonarne:
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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma poszerzong  wiedze dotyczaca budowy,
W01 | projektowania, obliczania i zasady dziatania napeddow AiR2_W06
ptynowych i uktadow sterowania maszyn i urzgdzen.
Wiedza Ma zaawansowang wiedze w zakresie modelowania,

symulacji, wizualizacji napedéw ptynowych i ukfadow
sterowania, komputerowo wspomaganego projektowania
maszyn i urzgdzen.

w02 AiR2_WO06

Umiejetnosci

Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia i dobra¢ elementy
urzadzen pltynowych, potrafi zaprojektowaé ukiady
sterowania urzgdzeniami ptynowymi stosowanymi w
automatyzacji produkcji.

uo1 AiR2_U08

Potrafi przy wspomaganiu komputerowym projektowac,
przeprowadzi¢ modelowanie i eksperymenty zwigzane z
napedami ptynowymi i ukfadami sterowania maszyn i
urzadzen.

uo2 AiR2_U09

Potrafi dobra¢ procedury identyfikacji obiektu w celu

uo3 . .
opracowania modeli matematycznych.

AIR2_U03

Kompetencije
spoteczne

Ma swiadomos$¢ potrzeby doksztatcania sie i podnoszenia
K01 |swoich kompetencji zawodowych w zakresie wirtualne AiR2_KO01
prototypowanie maszyn i urzadzen.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajeé

Tresci programowe

wykfad

Wprowadzenie do wirtualnego prototypowania maszyn i urzagdzen. Oprogramowania i
trendy do prototypowania maszyn i urzadzen. Komputerowe wspomaganie
projektowania urzgdzen pneumatycznych w programie Fluid-Sim-P. Komputerowe
wspomaganie projektowania urzadzen hydraulicznych w programie Fluid-Sim-H.
Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzerh pneumatycznych w programie
Automation  Studio. = Komputerowe wspomaganie projektowania  urzgdzen
hydraulicznych w programie Automation Studio. Komputerowe wspomaganie
projektowania urzgdzen ptynowych w programie Matlab/Simulink. Komputerowe
wspomaganie projektowania urzadzen hydraulicznych w programie Matlab/Simulink z
SimHydraulics. Komputerowe wspomaganie projektowania ukfadéw sterowania
urzadzen ptynowych w programie Matlab/Simulink i DASYLab.

laboratorium

Projektowanie urzadzen pneumatycznych w programie Fluid-Sim-P. Programy
firmowe doboru elementéw pneumatycznych. Projektowanie urzgdzen hydraulicznych
w programie Fluid-Sim-H. Programy firmowe doboru elementéw hydraulicznych.
Projektowanie urzadzenh pneumatycznych w programie Automation Studio.
Projektowanie urzgdzen hydraulicznych w programie Automation Studio.
Projektowanie urzgdzen ptynowych w programie Matlab/Simulink. Projektowanie
urzadzen hydraulicznych w  programie Matlab/Simulink z  SimHydraulics.
Projektowanie uktadow sterowania urzgdzen ptynowych w programie Matlab/Simulink
i DASYLab.

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki
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METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Dofinansowane przez

Unie Europejska

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczyc X)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
w02 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

najmniej 50 % punktow.

Forma . . . . .
. . Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Pozytywne zaliczenie kolokwium koncowego. Uzyskanie co
wyktad zaliczenie z oceng

laboratorium

zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie wejscidwek oraz sprawozdan z zajec.
Ocena koncowa jest $rednig arytmetyczng ocen
czastkowych.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Obcigzenie studenta Jetdkgos
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem WICILIPISIWICIL|P|S h
’ studiow 15 30 9 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 49 s1 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2 1,2 ECTS
nauczyciela akademickiego
5 Liczba godzin samodzielnej pracy 26 a4 h
studenta
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,0 1,8 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
£ o charakterze praktycznym 50 50 L
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ Politechnika Swigtokrzyska Swictokrzyskicj do potrzeh wspolczesne) gaspodark” wWhaaM | Vydziat Mechatroniki

Kielce University of Technology
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Liczba punktow ECTS, ktdrg student
8. | uzyskujew ramach zajec¢ o 2 2 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 7 7 h
Punkty ECTS za modut
10. | ¢ punkt ECTS od 25 do 30 godzin obcigzenia 3 ECTS
studenta
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