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2024/2025

SYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Automatyka i Robotyka

Poziom ksztatcenia

Il stopien

Profil studiow

Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres

Projektowanie i Budowa Uktadéw Automatyki

Jednostka prowadzaca przedmiot
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Zatwierdzit
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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot specjalnosciowy
Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr |
studiow - semestr .. .
studia niestacjonarne | Semestr |
Wymagania wstepne
Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktow ECTS 3
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
. . studia
Liczba godzin stacjonarne: 15 15 15
w semestrze g dia
. . _ 9 9 9
niestacjonarne:
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EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Odniesienie do
Efekty ksztalcenia efektow
kierunkowych

Symbol
efektu

Wiedza

Ma zaawansowang wiedze w zakresie mechatroniki
obejmujgcg zagadnienia projektowania i eksploatacji
nowoczesnych urzgdzen mechatronicznych i
dedykowanych dla nich uktadéw sterowania.

wo1 AiR2_WO06

Umiejetnosci

Potrafi w oprogramowaniu naukowo technicznym
projektowa¢ urzgdzenia mechatroniczne integrujgce
innowacyjne rozwigzania mechaniczne, elektryczne,
hydrauliczne i pneumatyczne, wykonywaé pomiary i
akwizowa¢ dane pomiarowe, potrafi przeprowadzié¢
eksperyment.

uo1 AIR2_U10

Potrafi uwzglednic aspekty ekonomiczne w
U02 |zagadnieniach dotyczgcych eksploatacji maszyn i AiR2_U11
urzadzen technologicznych.

Kompetencije
spoteczne

Ma swiadomos¢ potrzeby doksztatcania sie i podnoszenia
KO1 |swoich  kompetencji zawodowych —w  zakresie AiR2_KO01
projektowania i eksploatacji urzgdzen mechatronicznych.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma L
. . Tresci programowe
zajeé
Pojecia podstawowe, zaawansowane systemy i urzgdzenia mechatroniczne, Kierunki i
etapy rozwoju mechatroniki — przyktadowe rozwigzania nowoczesnych urzgdzen
wyklad mechatronicznych. Innowacyjne napedy pneumatroniczne, hydrotroniczne, elektryczne

i mechaniczne. Przetworniki i czujniki pomiarowe, systemy pomiarowe. Uktady
sterowania urzadzen mechatronicznych. Projektowanie budowa i eksploatacja
urzadzen mechatronicznych.

laboratorium

Projektowanie urzgdzen mechatronicznych w oprogramowaniu naukowo technicznym
np. Automation Studio, Matlab/Simulink. Wyznaczanie charakterystyk statycznych
sztucznych muskutéw pneumatycznych Festo i McKibben—badania poréwnawcze.
Sterowanie parg muskutéw pneumatycznych w uktadzie BMDS (bi muscular driving
system). Sterowniki PLC w zastosowaniu do urzgdzen mechatronicznych. Proces
przemystowy z wykorzystaniem manipulatora dwuosiowego i sterownika SPC200.
Eksploatacja gniazda zrobotyzowanego.

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki

H Politechnika Swietokrzyska i o j . ;
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projekt

Studenci pracujg w grupach nad zadaniem zaprojektowania wybranego urzadzenia,
uwzgledniajgc okreslone parametry wejsciowe. Realizacja projektu obejmuje kilka
kluczowych etapéw. Na poczatku uczestnicy opracowujg model koncepcyjny, ktéry
stanowi podstawe do dalszych dziatan. Nastepnie dokonujg doboru elementow
sktadowych, ktére beda wykorzystane w budowie urzadzenia. Kolejnym krokiem jest
symulacyjne testowanie zaprojektowanych ukladéw, co pozwala na weryfikacje
zatozen projektowych. Po zakonczeniu fazy symulacyjnej grupy przystepujg do
wykonania fizycznego modelu zaprojektowanego uktadu w laboratorium. Gotowe
urzgdzenie jest nastepnie uruchamiane i testowane w warunkach laboratoryjnych, co
pozwala na ocene jego funkcjonalnosci i zgodnosci z zatozeniami. Uzyskane rezultaty
sg poddawane analizie, a na ich podstawie studenci formutujg wnioski dotyczgce
dziatania urzadzenia oraz ewentualnych usprawnien. Na zakonczenie projektu kazda
grupa przygotowuje szczegotowg dokumentacje techniczng, ktéra opisuje przebieg
prac, zastosowane rozwigzania i wyniki testow. Proces realizacji projektu pozwala
studentom na praktyczne wykorzystanie wiedzy zdobytej podczas wcze$niejszych
zajet, integrujac rozne obszary nauki i rozwijajgc umiejetnosci inzynierskie.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczy¢ X)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
Wwo1 X
uo1 X X X
uo2 X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . : . .
. . Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
. . Pozytywne zaliczenie kohcowego kolokwium. Uzyskanie co
wykfad zaliczenie z oceng

najmniej 50% punktow.

laboratorium

Pozytywne zaliczenie wejsciowek oraz sprawozdan z zajeé.
Ocena kohcowa jest $rednig arytmetyczng ocen
czastkowych.

zaliczenie z oceng

projekt

zaliczenie z oceng Przygotowanie projektu i pozytywna jego obrona.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Obcigzenie studenta Jetdk’;OS
Lp. Rodzaj aktywnosci studia oda
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem Wic|L|PIS|W|C]L|P|S .
© | studiéw 15 15 | 15 9 o | 9
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Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 | 2 2 2 |2 h

Razem przy bezposrednim udziale 51 33 h
nauczyciela akademickiego

Liczba punktow ECTS, ktdrg student
uzyskuje przy bezposrednim udziale 2 1,3 ECTS
nauczyciela akademickiego

Liczba godzin samodzielnej pracy
studenta 24 42 h

Liczba punktow ECTS, ktéra student
uzyskuje w ramach samodzielnegj 1,0 1,7 ECTS

pracy

Naklad pracy zwigzany z zajeciami 50 50 h
o charakterze praktycznym

Liczba punktow ECTS, ktéra student
uzyskuje w ramach zaje¢ o 2 2 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obcigzenie praca
studenta & & h

10.

Punkty ECTS za modut

1 punkt ECTS od 25 do 30 godzin obcigzenia 3 ECTS
studenta
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