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KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu studia stacjonarne: M#2-S2-AiR-PiBUA-108
P studia niestacjonarne: M#2-N2-AiR-PiBUA-108
Nazwa przedmiotu Projektowanie i symulacja pracy mechanizmoéw

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Mechanism desigh and simulation

Obowigzuje od roku akademickiego 2024/2025

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow Automatyka i Robotyka

Poziom ksztatcenia Il stopien

Profil studiow Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres Projektowanie i Budowa Uktadéw Automatyki

Katedra Podstaw Konstrukcji Maszyn i Technologii

Jednostka prowadzgca przedmiot Mechanicznej

Koordynator przedmiotu dr inz. Lukasz Nowakowski

dr hab. Jakub Takosoglu prof. PSk, Dziekan Wydziatu

Zatwierdzit Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr |

studiéw - semestr . :
studia niestacjonarne | Semestr |

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktow ECTS 2
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia
i i . 15 30
Liczba gOdZIn staCjonarne:
W semestrze studia
. . . 9 18
nlestaCjonarne.
&l " i jekt ,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice
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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Student ma pogtebiong i uporzgdkowang wiedze w
WO01 |zakresie technik projektowania i symulowania pracy AiR2_WO04
. mechanizméw automatyki.
Wiedza

Student ma zaawansowang wiedze w zakresie
WO02 |mechatroniki obejmujgcg zagadnienia projektowania, AiR2_WO06
budowy i symulacja pracy mechanizméw automatyki.
Student potrafi dokonaé analizy i modelowania pracy
systemow technicznych (najczesciej mechanizmoéw
U0l |wykorzystywanych w automatyce), potrafi stosowac AiR2_UO05
odpowiednie metody i narzedzia wspomagajgce procesy
symulacji i modelowania.

Student potrafi podejmowaé zadania projektowania i
symulacji pracy mechanizméw automatyki, realizowac je
w sposob uwzgledniajacy interdyscyplinarne podejscie do
tego zadania poprzez  wykorzystanie  uktadow

Umiejetnosci

U02 | mechatronicznych integrujgcych podukfady AiR2_U07
mechaniczne, elekiryczne, pilynowe i informatyczne,
potrafi dokonac krytycznej analizy sposobu
funkcjonowania i oceni¢ istniejgce zagadnienia

techniczne w zakresie automatyki i robotyki.

Student ma $wiadomosé potrzeby samodzielnego
uzupetniania informacji z zakresu projektowania i
symulacji pracy mechanizmow automatyki. Jest gotéw do
krytycznej oceny probleméw poznawczych oraz
koniecznosci pozyskiwania nowych informacji zaréwno z
KO1 |literatury, jak i od ekspertdw z dziedziny automatyki, AiR2_KO01
robotyki, mechaniki, konstrukcji maszyn. Rozumie
potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doskonalenia (studia
Il stopnia, studia podyplomowe, kursy),majacego na celu
podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych.

Kompetencje
spoteczne

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

. . Tresci programowe
zajec

W ramach prowadzonych zaje¢ wykladowych przekazane zostang informacje
dotyczace projektowania i symulacji pracy mechanizméw automatyki. Studenci zostang
zapoznani z tworzeniem i walidacjg alternatywnych koncepcji projektowych na
wczesnym etapie cyklu rozwoju, wykorzystujgc dedykowane moduty oprogramowania
wyktad CAD umozliwiajgce modelowanie i symulacje: potgczen, ruchu, czujnikéw, sitownikow,
zachowan kolizyjnych oraz inne wiasciwosci kinematycznych i dynamicznych dla
kazdego komponentu. Studenci poznajg jak tworzy¢ opartg na fizyce, interaktywng
symulacje oraz weryfikacje pracy maszyny, ktéra wykrywa i koryguje btedy modelu

cyfrowego.
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projekt

automatyki.

W ramach zaje¢ projektowych studenci zapoznajg sie z technikami projektowania oraz
symulacji dziatania mechanizméw automatyki przy uzyciu oprogramowania CAD.
Zakres zaje¢ projektowych bedzie obejmowat kompleksowe opracowanie projektéw w
programie CAD w oparciu o modelowanie i symulacje: potaczen, ruchu, czujnikéw,
sitownikéw, zachowan kolizyjnych oraz wiasciwosci kinematycznych i dynamicznych
dla kazdego komponentu wchodzgcego w sktad przyktadowego mechanizmu

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczy¢ X)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
Wwo1 X
W02 X
uol X
uo2 X
KO1 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For_m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. : Pozytywne zaliczenie kolokwium. Uzyskanie co najmniej 50
wyktad zaliczenie z oceng o .
% punktow.
. . : Pozytywne zaliczenie projektow opracowanych w ramach
projekt zaliczenie z oceng . X . . )
zajet. Ocena kohcowa jest srednig arytmetyczna.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Obcigzenie studenta Jetdkgos
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
Udziat w zajeciach zgodnie z planem WiCJLIPISIWICIL|P|S
1. By h
studiow 15 30 9 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
< nauczyciela akademickiego 49 s1 n
Liczba punktow ECTS, ktdra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,6 1 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
S studenta 11 29 h
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Liczba punktow ECTS, ktdrg student
uzyskuje w ramach samodzielnej

pracy

0,4

ECTS

Naktad pracy zwigzany z zajeciami
o charakterze praktycznym

40

40

Liczba punktow ECTS, ktdrg student
uzyskuje w ramach zaje¢ o
charakterze praktycznym

1,3

1,3

ECTS

Sumaryczne obcigzenie praca
studenta

60

60

10.

Punkty ECTS za modut

1 punkt ECTS od 25 do 30 godzin obcigzenia
studenta

ECTS
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