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Nazwa przedmiotu Serwonapedy maszyn i urzagdzen automatyki

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Servo drives for automation
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USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow Automatyka i Robotyka

Poziom ksztatcenia Il stopien

Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne
Zakres Automatyka Przemystowa

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Automatyki i RobotyKi
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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr |

studidéw - semestr

studia niestacjonarne | Semestr |

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) TAK
Liczba punktow ECTS 3
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia
i i . 15 30
Liczba godzin stacjonarne:
W semestrze studia
. . . 9 18
niestacjonarne:
. Politechnika Swietokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki
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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma zaawansowang wiedze w zakresie napedow
Wo1 o.beijJacail zallg.adplen.l.a .prOjektowanla.,. budovyy, AIR2 W06
diagnostyki, digitalizacji i eksploatacji ukfadéw -
serwonepedowych.
Ma pogtebiong i uporzadkowang wiedze z zakresu
programowania i uzytkowania sterownikéw PLC oraz uch
Wiedza WO02 |uzycia aplikacjach do sterowania serwonapedmi w AiR2_WO07

zakresie zagadnien dotyczacych komunikacji czy
przetwarzania danych.

Ma pogtebiong i uporzadkowang wiedze w zakresie
uktadow regulacji i sterowania wykorzystywanych w
automatyzacji produkcji oraz robotyce przy zastosowaniu
serwonapedow.

W03 AiR2_WO02

Umiejetnosci

Potrafi skonfigurowa¢ sie¢ przemystowag stuzacg do
koordynowania pracy serwonapedéw i sterownikéw PLC,
dobra¢ i oprogramowac serwonapedy i sterowniki PLC
dla postawionego zadania.

uo1 AiR2_UO06

Potrafi podejmowaé zadania projektowania integrujac ze
UO2 |sobg poduktady serwonapedoéw elektrycznych i AiR2_U07
ptynowych.

Kompetencije
spoteczne

Ma swiadomos¢ potrzeby samodzielnego uzupetniania i
poszerzania wiedzy z zakresu serwonapedow maszyn i
urzagdzen automatyki. Jest gotéw do krytycznej oceny
zastosowanych rozwigzan technicznych. Rozumie
koniecznos¢ pozyskiwania nowych informacji zaréwno z
literatury, jak i od ekspertéow z dziedziny serwonapeddw.

K01 AiR2_KO01

Jest gotdow do odpowiedzialnego petnienia rol
zawodowych  zwigzanych z  kierunkiem  studiow
automatyki i robotyki. Przestrzega zasad etyki zawodowej
oraz podejmuje dziatania na rzecz ich przestrzegania.

K02 AIR2_K05

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajecé

Tresci programowe

wyktad

Przypomnienie podstawowych informacji dotyczacych ukfadéw automatycznej
regulacji. Rodzaje serwonapeddéw i elementdw wykonawczych stosowanych w
serwonapedach o zastosowaniu przemystowym. Konfiguracja i podstawowe parametry
serwonapedu AC i serwonapedu BLDC firmy Servotronix. Konfiguracja i podstawowe
parametry serwonapedu AC firmy ABB. Podstawowe parametry pracy serwonapedu
skokowego firmy Easy Serwo. Protokoty komunikacyjne MODBUS i PROFINET w
sterownikach PLC Siemens S7-1200. Implementacja algorytméw uktadéw
automatycznej regulacji w sterownikach Siemens S7-1200.
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Podczas laboratorium studenci zdobywajg praktyczne umiejetnosci w zakresie
podtgczania, konfigurowania i sterowania réznymi typami serwonapedow oraz ich
integracji ze sterownikami PLC Siemens S7-1200. W ramach zaje¢
wykorzystywane sg serwonapedy zréznicowane pod wzgledem budowy i
zastosowania, w tym:

 serwonaped zbudowany z silnika asynchronicznego, falownika i enkodera,

* serwonaped AC firmy Servotronix,

 serwonaped krokowy Ezi-Servo,

* pneumatyczny serwonaped liniowy,

» serwonaped Liteon z komunikacjg Modbus RTU,

* serwonaped Siemens SINAMICS/SIMOTICS z komunikacjg PROFIBUS.
Laboratorium pozwala na zdobycie praktycznej wiedzy w zakresie konfiguracji,
sterowania oraz integracji serwonapedow z systemami automatyki, z
uwzglednieniem réznych protokotéw komunikacyjnych i algorytméw sterowania.

laboratorium

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczyé X)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
w01 X
w02 X
W03 X
uol X
uo2 X
K01 X
K02 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fz(;;rgéa Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
wykfad egzamin Uzyskanie 50 % punktéw z egzaminu zaliczeniowego.
Zrealizowanie wszystkich zadan z instrukcji laboratoryjne;j.
laboratorium zaliczenie z oceng Samodzielne rozwigzanie zadania zaliczeniowego na
ocene.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéow ECTS
Obciazenie studenta Jetdkgos
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
. o . wW|C|L|P|S|W|C|L|P|S
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem h
’ studiow 15 30 9 18
8 Politechnika Swigtokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztaicenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki
ﬁ Kielce Universiweoi Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiBM | Byudowy Maszyn
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Inne (konsultacje, egzamin)

Razem przy bezposrednim udziale
nauczyciela akademickiego

51,0

33,0

Liczba punktow ECTS, ktdrg student
uzyskuje przy bezposrednim udziale
nauczyciela akademickiego

2,0

1,3

ECTS

Liczba godzin samodzielnej pracy
studenta

24,0

42,0

Liczba punktow ECTS, ktéra student
uzyskuje w ramach samodzielnej

pracy

1,0

1,7

ECTS

Naklad pracy zwigzany z zajeciami
o charakterze praktycznym

50,0

50,0

Liczba punktow ECTS, ktéra student
uzyskuje w ramach zaje¢ o
charakterze praktycznym

2,0

2,0

ECTS

Sumaryczne obcigzenie praca
studenta

75

75

10.

Punkty ECTS za modut

1 punkt ECTS od 25 do 30 godzin obcigzenia
studenta

ECTS
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