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KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu studia stacjonarne: M#2-S2-AiR-306
P studia niestacjonarne: M#2-S2-AiR-306
Nazwa przedmiotu Praca dyplomowa

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Master’s thesis

Obowigzuje od roku akademickiego 2024/2025

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow Automatyka i Robotyka

Poziom ksztatcenia Il stopien

Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne
Zakres wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Automatyki i RobotyKi

Koordynator przedmiotu dr hab. inz. Pawetl Laski, prof. PSk

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu

Zatwierdzi Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$é¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr Il

studidéw - semestr

studia niestacjonarne | Semestr Il

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktow ECTS 20
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia

Liczba godzin | g4acionarne:

W semestrze studia

niestacjonarne:

= Politechnika Swelokrzyska ,r:‘rof,e',(t ,,DOS[’-OS.OWGI‘JJE r'(SZtm'CE’!"HG w PD:,rtEChmce . N Wydziat Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki WMiBM | Budowy Maszyn
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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Umiejetnosci

Kategoria Symbol Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma wiedze o trendach rozwojowych w zakresie
Wo1 automatyki i ropgtyk| oraz p95|ada wiedze wyn!kajaca z AIR2 W10
programu studidbw pozwalajagca na wykonanie pracy -
. dyplomowe;.
Wiedza Ma uporzadkowang wiedze w zakresie ochrony
W02 pgtentowej i prawa autorskiego oraz_ ma pod.stawov've! AIR2 W12
wiedze dotyczgca prowadzenia dziatalnosci -
gospodarcze;j.
Uo1 Potrafi pracowa¢ indywidualnie pozwalajacga na AIR2_U14

wykonanie pracy dyplomowej.

Potrafi oceni¢ przydatnosé metod i narzedzi stuzgcych do
U02 |rozwigzania zadania inzynierskiego z automatyki i AiR2_U15
robotyki pozwalajgcg na wykonanie pracy dyplomowe.

Kompetencije
spoteczne

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz
koniecznosci pozyskiwania nowych informacji zaréwno z

Kol literatury, jak i od ekspertow z dziedziny automatyki i AlR2_KO1
robotyki pozwalajgcg na wykonanie pracy dyplomowej.
Ma swiadomos$¢ potrzeby samodzielnego uzupetniania i
poszerzania informacji z zakresu z zakresu automatyki i

K02 robotyki. Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego AR2_KO1

doskonalenia majgce na celu podnoszenie kompetencji
zawodowych, osobistych i spotecznych pozwalajgcg na
wykonanie pracy dyplomowej.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajeé

Tresci programowe

projekt

Praca dyplomowa jest realizowana pod kierunkiem wyznaczonego nauczyciela
akademickiego (promotora). Podczas spotkan z promotorem ustalany jest cel pracy
oraz szczegbétowo omawiany jej zakres, w tym etapy i zadania niezbedne do jej
realizacji. Po opracowaniu wprowadzenia teoretycznego dotyczgcego tematyki pracy
nastepuje wybdr rozwigzan technicznych, ekonomicznych lub organizacyjnych, ktére
zostang w niej zastosowane. Dyplomant zdobywa umiejetno$¢ wyszukiwania
informacji w réznych zrédfach, a takze uczy sie logicznego i zwieztego formutowania
rozwigzan. Opanowuje rowniez zasady poprawnego opisu problemu w formie pracy
magisterskiej. Praca dyplomowa na studiach drugiego stopnia obejmuje zaréwno jej
realizacje, jak i ocene poziomu wiedzy z zakresu kierunku oraz specjalnosci
ksztatcenia.

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki

H Politechnika Swietokrzyska i o j . ;
ﬁ Kielce University of Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdfczesnej gospodarki” WMiBM | Budowy Maszyn
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METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Dofinansowane przez
Unie Europejska

Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczyé X)

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

wo1

w02

uo1

uo2

K01

K02

XXX X[ X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma

. Forma zaliczenia
zajec

Warunki zaliczenia

inne zaliczenie z oceng

Ztozenie pracy dyplomowe;j

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Lp.

Rodzaj aktywnosci

Obciazenie studenta

Jednos
tka

studia
stacjonarne

studia
niestacjonarne

Udziat w zajeciach zgodnie z planem
studiow

C|L|P

S | W

C|L|P

S

Inne (konsultacje, egzamin)

16

16

Razem przy bezposrednim udziale
nauczyciela akademickiego

16,0

16,0

Liczba punktow ECTS, ktéra student
uzyskuje przy bezposrednim udziale
nauczyciela akademickiego

0,6

0,6

ECTS

Liczba godzin samodzielnej pracy
studenta

484,0

484,0

Liczba punktow ECTS, ktdra student
uzyskuje w ramach samodzielnej

pracy

19,4

19,4

ECTS

Naktad pracy zwigzany z zajeciami
o charakterze praktycznym

500,0

500,0

Liczba punktéw ECTS, ktéra student
uzyskuje w ramach zajeé o
charakterze praktycznym

20,0

20,0

ECTS

Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice
Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki”
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WMiM

Wydziat Mechatroniki
i Budowy Maszyn
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Sumaryczne obcigzenie pracag
S. studenta 500 500 h
Punkty ECTS za modut
10. |1 punkt ECTS od 25 do 30 godzin obcigzenia 20 ECTS
studenta
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1. Weglinska M.: Jak pisaé prace magisterska? Poradnik dla studentéw, Oficyna Wydawnicza

Impuls, 2016.

2. Zendrowski R.: Technika pisania prac magisterskich i licencjackich, Wydawnictwo CeDeWu,

2023.

Politechnika Swielokrzyska

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice

Kielce University of Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki”

nr FERS.01.05-1P.08-0234/23

WMiM

Wydziat Mechatroniki
i Budowy Maszyn




