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USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Automatyka i Robotyka

Poziom ksztatcenia

Il stopien

Profil studiow

ogdélnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres

wszystkie
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dr hab. inz. Piotr Wos, prof. PSk
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dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu
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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy
Status przedmiotu Wybieralny
Jezyk prowadzenia zaje¢ Angielski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr Il
studiow - semestr - .
studia niestacjonarne | Semestr Il

Wymagania wstepne
Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktow ECTS 2

Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
. . studia

Liczba godzin stacjonarne: 15 15

w semestrze g ia o o
niestacjonarne:

Politechnika Swietokrzyska

Kielce University of Technology

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice

Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki”

nr FERS.01.05-1P.08-0234/23
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EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Wo1 Knowledge of hydraullc and pneumatic components, their AR2 WOL
. use, mathematical models. -
Wiedza Knowledge of advanced control systems for pneumatic
W02 ge ot a y P AIR2_WO05
and hydraulic drives.
Uo1 Ability t_o formulate anq ar!alyge mathematical models of AIR2 U02
hydraulic and pneumatic circuits. -
. o U02 Ability to. design, analyze and implement hydraulic and AR2 UO1
Umiejetnosci pneumatic controlled systems. -
Is able to prepare and present issues relating to
U03 | pneumatic and hydraulic systems in Polish and a foreign AiR2_U12
language.
Kompetencje K01 | Students are able to interact and work in a group. AiR2_K03
spoteczne

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wykfad

Conventional hydraulic power systems. Hydraulic analog - hydraulic models of
circulatory system. Innovative hydraulics, Modern industrial hydraulics - servo control
systems. Electro-hydraulic servo control, Position and force control. Adaptive position-
force control system. Conventional pneumatic control systems. Design and control of
pneumatic systems. Positional control of pneumatic servo drives. Bio-inspired
pneumatronics. Measurement equipment — leakage flow rate measurement in
compressed air pipeline. Indirect metod of leakage flow rate measurement in
compressed. Development of hydraulic and pneumatic circuits applied to: machine
tools, presses, handling systems, automotive systems, packaging industries and
manufacturing automation.

laboratorium

Determination of pressure characteristics of the proportional valve. Fuzzy logic
controller for pneumatic servo drive. Adaptive position control of electro-hydraulic
servo-drive. Adaptive force control of electro-hydraulic servo-drive. Measurement of
leakage flow rate in the compressed air installation.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczy¢ X)
Egzamin Egzamin . . .
efektu ?Jstny pigsemny Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
Wo1 X
uol X
uo2 X
u03 X
. Politechnika Swietokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki
ﬁ Kielce Universiweoi Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WMiBM | Byudowy Maszyn

nr FERS.01.05-1P.08-0234/23
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K01 X
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FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For.m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

zajeé

wyklad zaliczenie z oceng Pozytywne zaliczenie kohcowego kolokwium. Uzyskanie co

najmniej 50% punktow.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zaje¢. Ocena koncowa
jest srednig arytmetyczng ocen czgstkowych.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Obciazenie studenta Jetdkgos
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem WG C]F] SJWIE] L] P h
’ studiow 15 15 9 9

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

< nauczyciela akademickiego 34,0 22,0 L
Liczba punktow ECTS, ktéra student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 14 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 16,0 28,0 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnegj 0,6 1,1 ECTS
pracy

7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami 25 0 25 0 h

" | o charakterze praktycznym ’ ’

Liczba punktow ECTS, ktéra student

8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o 1,0 1,0 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca

9. studenta 50 50 h
Punkty ECTS za modut

10. | 1 punkt ECTS od 25 do 30 godzin obcigzenia 2 ECTS
studenta
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