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KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu studia stacjonarne: M#2-S2-AiR-203
P studia niestacjonarne: M#2-N2-AiR-203
Nazwa przedmiotu Praca przejsciowa

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Pre-final project

Obowigzuje od roku akademickiego 2024/2025

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow Automatyka i Robotyka

Poziom ksztatcenia Il stopien

Profil studiow Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne
Zakres Wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Automatyki i RobotyKi

Koordynator przedmiotu dr hab. inz. Pawetl Laski, prof. PSk

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu

Zatwierdzi Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$é¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr Il

studidéw - semestr

studia niestacjonarne | Semestr Il

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktow ECTS 2
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia
i i . 30
Liczba godzin stacjonarne:
W semestrze studia 18
niestacjonarne:
. Politechnika Swietokrzyska Projekt , Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki
ﬁ Kielce Universil\fm Technology Swietokrzyskief do potrzeb wspdfczesnej gospodarki” WMiBM | Byudowy Maszyn
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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Umiejetnosci

Kategoria Symbol Efekty ksztalcenia efektow
efektu :
kierunkowych
Uo1L Potrafi opisywa¢ zadanie inzynierskie, praktyczne lub AIR2_U14

teoretyczne.

Potrafi samodzielnie rozszerza¢ i pogtebiaé wiedze z
UO02 |zakresu wybranych zagadnien objetych programem AiR2_U15
studidw, zwigzanych z tematykg pracy dyplomowe;.

Kompetencje
spoteczne

Ma swiadomos$¢ potrzeby samodzielnego uzupetniania i
poszerzania wiedzy z zakresu automatyki i robotyki
szczegoblnie przy przygotowaniu pracy dyplomowej
magisterskiej. Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej
wiedzy, znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemow
poznawczych i praktycznych oraz koniecznosci
pozyskiwania nowych informacji zaréwno z literatury, jak
i od ekspertow z dziedziny automatyki i robotyki Rozumie
potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doskonalenia (studia
[l stopnia, studia podyplomowe, kursy), majgcego na celu
podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych.

Ko1 AIR2_KO01

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

projekt

Student ma do wyboru szeroki wachlarz tematéw umozliwiajacych rozwdj jego
zainteresowan. Prace przejsciowg prowadzg doswiadczeni nauczyciele akademiccy,
bedacy specjalistami w réznych dziedzinach, obejmujgcych wszystkie zagadnienia
kierunku ksztatcenia. Studenci zgtaszajg sie do wybranego prowadzacego, tworzac
grupe, a nastepnie uzgadniajg indywidualne zadania projektowe lub teoretyczne do
wykonania. Zakres pracy przejSciowej obejmuje rozszerzenie i pogtebienie wiedzy z
wybranych zagadnien objetych programem studiéow oraz realizacje prostych zadan
projektowych, symulacyjnych lub badawczych. Student wykonuje swoje zadanie
samodzielnie, regularnie konsultujgc sie z prowadzgcym podczas zajeé projektowych
lub indywidualnych spotkan. Dodatkowo w ramach zaje¢ odbywajg sie spotkania
grupowe, podczas ktoérych prowadzone sg dyskusje na temat realizowanych prac.
Studenci dzielg sie wiedzg i doswiadczeniami, wymieniajg uwagi, okreslajg kierunki
dalszej pracy oraz prezentujg swoje osiggniecia. Celem pracy przejsciowej jest
rozwiniecie umiejetnosci kreatywnego prowadzenia projektéw, co stanowi
przygotowanie do pracy magisterskiej. Ponadto praca przejsciowa ksztatci umiejetnos¢
samodzielnego  wyszukiwania informacji, analizowania zdobytych danych,
rozwigzywania problemow na podstawie dokumentacji technicznych oraz logicznego
myslenia.

Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice Wydziat Mechatroniki
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METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Dofinansowane przez

Unie Europejska

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczyc X)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
uo1 X
uo2 X
Kol X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . . . .
. . Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
projekt zaliczenie z oceng Pozytywna ocena pracy przejsciowej przez prowadzgcego

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Obciazenie studenta Jetdkr;xOS
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
Udziat w zajeciach zgodnie z planem e JEJE]S W] e | E|E ]S
1. e h
studiow 30 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 32 20 0
Liczba punktow ECTS, ktéra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,3 0,8 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 18 30 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,7 1,2 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami
£ o charakterze praktycznym 50 50 L
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o 2 2 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 50 50 h
Punkty ECTS za modut
10. | 1 punkt ECTS od 25 do 30 godzin obciazenia ECTS
studenta
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
ﬁ Politechnika Swigtokrzyska Swictokrzyskicj do potrzeh wspolczesne) gaspodark” wWhaaM | Vydziat Mechatroniki

Kielce University of Technology
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