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KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu studia stacjonarne: M#2-S2-AiR-102a
P studia niestacjonarne: M#2-N2-AiR-102a
Nazwa przedmiotu Sterowanie procesami dyskretnymi

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Discrete process control

Obowigzuje od roku akademickiego 2024/2025

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow Automatyka i Robotyka

Poziom ksztatcenia Il stopien

Profil studiow Ogodlnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne
Zakres Wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Mechaniki i Proceséw Cieplnych

Koordynator przedmiotu dr inz. Michat Kekez

dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan Wydziatu

Zatwierdzi Mechatroniki i Budowy Maszyn

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$é¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Wybieralny
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr |

studidéw - semestr

studia niestacjonarne | Semestr |

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) Nie
Liczba punktow ECTS 2
Forma prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia
i i . 15 15
Liczba gOdZIn stacjonarne:
W semestrze studia 9 9
niestacjonarne:
= " i jekt , Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice -
& Politechnika Swigtokrzyska Projekt ., Dostos " ! Wydziat Mechatroniki
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EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztalcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

wo1

Student rozumie pojecia czasowej i pamieciowe]
ztozonosci obliczeniowej, rozumie notacje wielkie O.
Student zna i rozumie podstawowe pojecia i algorytmy z
teorii grafow.

AIR2_WO01

w02

Student ma wiedze w zakresie formutowania zadania
programowania liniowego i catkowitoliczbowego oraz
innych wybranych probleméw 2z dziedziny badan
operacyjnych.

AIR2_WO04

WO03

Student rozréznia probabilistyczne i deterministyczne
szeregowanie zadan. Ma wiedze na temat: rodzajéw
maszyn (rownolegtych i dedykowanych) w szeregowaniu
zadan,  parametréw  zadan,  kryteriow  kosztu
harmonogramu. Student ma podstawowg wiedze na
temat mozliwosci systeméw MRP, MRP Il i ERP.

AIR2_WO01

Umiejetnosci

uo1

Student potrafi zapisa¢ reprezentacije macierzowg
narysowanego grafu. Potrafi obliczy¢ przeplyw
maksymalny w sieci.

AIR2_U02

uoz2

Student potrafi, na podstawie stownego opisu problemu,
sformutowaé  zadanie  programowania  liniowego
i rozwigzac je z uzyciem oprogramowania.

AIR2_U02

uo3

Student potrafi zbudowac harmonogram z
zastosowaniem wybranych algorytméw szeregowania
zadan.

AIR2_UO05

Kompetencje
spoteczne

K01

Jest gotéw do wyszukiwania dostepnych w sieci
informacji dotyczgcych obstugi oprogramowania.

AiIR2_KO03

K02

Rozumie potrzebe ciggtego podnoszenia kompetenc;ji
zawodowych, osobistych i spoftecznych.

AIR2_KO1
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Przyktady proceséw zdarzen dyskretnych, cechy charakterystyczne proceséw zdarzen
dyskretnych oraz ich ztozono$¢ obliczeniowa. Teorii graféw, podstawowe pojecia, grafy
skierowane, metody reprezentacji graféw, lista gatezi, macierz incydencji i macierz
przylegtosci, sortowanie topologiczne, grafy wazone, metody znajdowania
maksymalnego przeptywu w sieciach. Programowanie liniowe i wybrane problemy
badan operacyjnych, cykl Hamiltona, problem plecakowy. Analiza systeméw masowe;j
obstugi, notacja Kendalla i metody szeregowania zadan w modelach
probabilistycznych, metody szeregowania zadan w modelu deterministycznym. Notacja
Grahama, zadania podzielne i niepodzielne, maszyny rownolegte, maszyny
dedykowane. Typy systemow obstugi maszyn dedykowanych, systemy otwarte,
przepltywowe i ogolne. Metody obliczeniowe algorytméw szeregowania, Sciezka
krytyczna, metoda PERT. Techniki minimalizacji dtugo$ci harmonogramu dla maszyn
rownolegtych i zadan niezaleznych oraz metody minimalizacji sredniego czasu
przeptywu. Metody sterowania i planowania produkcji, w tym systemy MRP i MRP II.
Oprogramowania ERP -zarzadzanie zasobami przedsiebiorstwa, optymalizacja
procesow produkcyjnych.

laboratorium

Pakiet ,scheduling” srodowo Matlab, modelowanie i analizowanie - szeregowanie
zadan. Teoria graféw, znajdowanie maksymalnego przeptywu w sieci. Szeregowanie
zadan w modelu deterministycznym na maszynach rownolegtych, minimalizacja
dtugosci harmonogramu oraz zastosowanie wybranych algorytméw, generowanie
optymalnych harmonogramoéw z wykorzystaniem pakietu ,scheduling”. Obstuga
oprogramowania do zarzgdzania projektami, z uwzglednieniem metody Sciezki
krytycznej.  Zaawansowane metody szeregowania zadan w  modelu
deterministycznym, minimalizacja $redniego czasu przeptywu, maksymalnego
spéznienia, liczby zadan spéznionych. Metody generowania harmonogramow, metody
rozwigzywania zadan z zakresu programowania liniowego, pakiet ,scheduling”,
Microsoft Excel. Testowane wybranych algorytmy szeregowania zadan w procesie
decyzyjnym.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczy¢ X)
Egzamin Egzamin . . .
efektu ﬂstny pi%emny Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X
W02 X
W03 X
uo1l X
uo2 X
uo3 X
K01 X
K02 X
- ‘ ; Projekt ,,Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice .
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FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For_m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

zajec

wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50 % punktéw z kolokwium.
laboratorium zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50 % punktow ze sprawozdan.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéow ECTS

Obciazenie studenta Jetdkr;‘)s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem e JEJE]S W] e | E|E ]S h
’ studiow 15 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale 34 29 h

nauczyciela akademickiego

Liczba punktow ECTS, ktdra student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,4 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego

Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 16 28 h
Liczba punktéow ECTS, ktérg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnegj 0,6 1,1 ECTS
pracy

7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o5 o5 h

o charakterze praktycznym

Liczba punktow ECTS, ktéra student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o 1 1 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obcigzenie praca

S. studenta 50 50 h
Punkty ECTS za modut
10. |1 punkt ECTS od 25 do 30 godzin obcigzenia 2 ECTS
studenta
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