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EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych
Ma rozszerzong wiedze z zakresu analizy ruchu na pod-
T L TTeY : X TIL2_WO01
W01 |stawie informacji wizyjnej, kamer szybkich oraz analizy TIL2 W02
. zjawisk szybkozmiennych. -
Wiedza - - - —
Posiada pogtebiong wiedze dotyczacg czynniki biome-
. . . : : TIL2_WO05
W02 |chaniczne modelujgce postawe ciata oraz kinematyki -
o . TIL2 W11
podstawowych form lokomocji cztowieka —
Umie praktycznie wyznaczyé masy i potozenie srodkow
LT . TIL2_UO01
U0l |ciezkoSci czesci ciata i ogolnego srodka ciezkosci czto- —
- - ; TIL2_U02
Umiejetnosci wieka. —
Potrafi przeprowadzi¢ rejestracji zjawiska szybkozmien- TIL2_U0O4
uo2 ;
nego wraz z analiza. TIL2_UO7
Ma swiadomos$¢ istotnosci oraz zrozumienia aspektéw
spotecznych i srodowiskowych zwigzanych z dziatalno-
Kompetencje Scig inzynierskg, w tym wptywu na srodowisko naturalne.
K01 o L o : TIL2_KO7
spoteczne Jest Swiadomy odpowiedzialnosci za podejmowane de-
cyzje oraz konsekwenciji, jakie mogg wynika¢ z dziatan
inzynieryjnych.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wyktad

W podstawowym stopniu zostanie oméwione zagadnienie teorii analizy ruchu ciat
materialnych. Przedstawiona zostanie klasyfikacja zderzen. Zostang przedstawione
zasady opisujgce zmiane ruchu ciata w czasie zderzenia.

Omoéwione zostang urzadzenia oraz narzedzia, ktére sg stosowane do rejestracii
ruchu. Opisane zostang rozwigzania zewnetrznego monitoringu pojazdu ograniczaja-
ce ryzyko kolizji, oraz eliminujgc do minimum powstanie martwych stref (np. system
kamer z podgladem 3600).

Przedstawiona i scharakteryzowana zostanie wizyjna analiza ruchu drogowego.
Omowione zostang zespoty srodkow technicznych i programowych przeznaczonych
do obserwaciji, wykrywania, rejestrowania oraz sygnalizowania warunkdéw wskazuja-
cych na istnienie niebezpieczehnstwa powstania szkdd lub zagrozen osob i mienia.
Przedstawione o omoéwione zostang narzedzia do rejestracji zjawisk szybkozmien-
nych (kamery szybkie). Scharakteryzowana zostanie specyfika sposobu rejestraciji
tego typu zjawisk.

Scharakteryzowane zostanie oprogramowanie TEMA. Przedstawione zostang rodza-
je oprogramowania, funkcje oraz sposoby prawidtowego okreslenia punktu wykorzy-
stanego do sledzenia. Omdéwione zostang sposoby poprawnej analizy sledzonych
punktow. Okreslone zostang metody wyznaczenia trajektorii ruch, predkoéci o raz
przyspieszenia zgdanego punktu, ktory zostat zarejestrowany kamerg szybkag

Projekt

W ramach ¢éwiczeh projektowych studenci w grupach projektowych (liczebnos¢ grupy
ustala prowadzagcy zajecia) indywidualnie i samodzielnie w formie pisemnej wykonujg
projekt symulujgcy analize ruchu obiektu (np. pojazdu). Na podstawie zarejestrowa-
nego filmu analizujg trajektorie, predkos¢ oraz przyspieszenia wybranych elementow

obiektu. Zaliczenie ¢wiczen projektowych odbywa sie na podstawie oceny oddanego i
obronionego projektu
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Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc Xx)
efekiu Eaz?:;in Egszea:;nr:; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
wo1 X
w02 X
uo1 X
uo2 X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.rm'i\ Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wyktad zaliczenie z ocena Pozytywne zaliczenie k(glokwmr‘r!, uzyskanie co najmniej
50% punktéw.
projekt zaliczenie z ocena Pozytywne zaliczenie zadar;)li)trc)njektowych (co najmniej 50%

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Obciazenie studenta n‘éi‘tta
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
| Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|pisiwic|L|pP|s h
| studiow 15 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
£ nauczyciela akademickiego 34 22 L
Liczba punktéw ECTS, ktorg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 14 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
S studenta 16 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktorg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
6 o charakterze praktycznym 25 25 L
Liczba punktéw ECTS, ktérag student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 1,0 1,0 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca stu-
9. denta 50 50 h
a : q Projekt ,, Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice ) -
ﬁ Politechnika Swigtokrzyska Swietokrzyskiej do potrzeb wspdiczesne] gospodarki” WMaM Wydziat Mechatroniki
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Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

10. 2 ECTS
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