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EFEKTY UCZENIA SIE

* o4k

Odniesienie do

Kategoria Se);renkkial Efekty ksztatcenia efektéw
kierunkowych
WO01 | Ma podstawowg wiedze na temat hydropneumatycznych TR1_W10
zawieszen samochodowych TR1_W13
Dysponuje podstawowg wiedzg na temat przektadni
W02 | planetarnych oraz sprzegiet i przektadni TR1 W10
_ hydrokinetycznych  wykorzystywanych w pojazdach TR1 W13
Wiedza samochodowych
Ma podstawowg wiedze na temat konstrukcji ciggnikow TR1 W10
W03 | oraz budowy ich uktadéw kierowniczego, jezdnego TR1 W13
i napedowego. B
Ma podstawowg wiedze na temat ukladu hamulcow TR1 W10
Wo4 pneumatycznych w samochodach oraz elementéow TR1 W13
wchodzgcych w ich skiad B
. ., . . TR1_UO03
uo1l |Potrafi oceni¢ stan techniczny wybranych elementow TR1 UO8
uktadu napedowego. TR1 U10
Potrafi obliczy¢ parametry zawieszern samochodowych TR1_UG3
U0Z | elementéw wchodzacych w ich skfad. Potrafi oceni¢ ich TR1 UG8
U stan techniczny TR1_U10
miejetnosci
* Potrafi oceni¢ pod wzgledem uszkodzen elementy TR1 U03
U03 | uktadu hamulcowego oraz hamulcéw bebnowych i TR1 U08
tarczowych. TR1_U10
TR1_UO03
uo4 | Potrafi oceni¢ pod wzgledem ewentualnych uszkodzen TR1_UO08
elementy uktadu kierowniczego samochodu TR1_U10
Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy
w zakresie budowy samochodu oraz $wiadomosé
K01 | koniecznosci pozyskiwania nowych informacji zaréwno TR1_KoO1
) z literatury, jak i od ekspertow w dziedzinie transportu, TR1_K02
Kompetencje samodzielnie uzupetnia i poszerza wiedze w zakresie
spoteczne nowych rozwigzan technicznych
ma sSwiadomos¢ waznosci i rozumie powigzania
K02 pomiedzy dziatalnoscig inzynierskg a pozatechniczna, TR1 KO3

w aspekcie skutkéw oddziatywania na Srodowisko
i odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje

2 Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Budowa i zasada dziatania hydropneumatycznych zawieszen samochodu.

Skrzynie automatyczne. Schematy i zasada dziatania sprzegiet hydrokinetycznych.
Poréwnanie wifasciwosci trakcyjnych pojazdéw wyposazonych w sprzegta
hydrokinetyczne i tradycyjne. Przekfadnie planetarne. Budowa i cechy przektadni.
Schematy przekfadni planetarnych. Parametry przektadni planetarnych. Przekfadnie
hydrokinetyczne. Charakterystyki trakcyjne pojazdéw z przektadnig hydrokinetycznag.

Wybrane zagadnienia konstrukcji ciggnikow kotowych i gagsienicowych. Schematy
kinematyczne i budowa uktadéw napedowych ciggnikéw ggsienicowych. Uktad
jezdny — kinematyka i budowa. Schematy kinematyczne i budowa uktadéw
kierowniczych

Pneumatyczne uktady hamulcowe w samochodach ciezarowych. Wiadomosci
podstawowe. Hamulce (bebnowe i tarczowe) sterowane pneumatycznie. Regulacja
luzu w hamulcach. Roboczy uktad hamulcowy (jednoobwodowy i dwuobwodowy).
Budowa podstawowych elementéw uktadu roboczego. Ukiady awaryjne i postojowe.
Podstawowe schematy uktadow. Budowa i umiejscowienie podstawowych elementéw
uktadéw. Zwalniacze i uktady sterowania zwalniaczami. Charakterystyka uktadu
przygotowania powietrza. Budowa podstawowych elementéw systemu przygotowanie
powietrza. Uktady zasilania i sterowania hamulcami przyczepy. Jednoprzewodowe
i dwuprzewodowe uktady sterowania hamulcami. Budowa podstawowych elementow
uktadéw. Regulacja sit hamowania na kotach pojazdéw samochodowych (zawory
korygujace, regulatory sit hamowania osi tylnej, zawory zintegrowane). Uktady ABS
i ESP w pojazdach ciezarowych, naczepach i przyczepach. Elektropneumatyczne
uktady hamulcowe EBS. Nowoczesne rozwigzania w hamulcach pneumatycznych.

laboratorium

W ramach laboratorium studenci mogg zapoznac¢ sie praktycznie z budowag
podstawowych uktadéw wchodzacych w sktad pojazdu: napedowego - elementow
wchodzacych w jego skfad (sprzegta, skrzynie biegéw, systemy sterowania, przeguby,
mosty napedowe, przektadnie i sprzegta hydrokinetyczne), hamulcowego (hamulce
tarczowe, bebnowe, korektory hamowania, wspomaganie) — hydrauliczne
i pneumatyczne, kierowniczego (przekfadnie, wspomaganie), jezdnego i zawieszenia
(mechanicznego, pneumatycznego oraz hydropneumatycznego), hydrostatycznego
roboczego i wspomagajgcego napedu hydraulicznego w tym ukfadu zawieszenia
narzedzi ciggnika; Budowa i zasadg dziatania uktadu klimatyzacji oraz zagadnien
zwigzanych z oceng ich stanu technicznego.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczyc x)
Egzamin Egzamin . . .
efektu ?Js?ny pigseamny Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X
W02 X
W03 X
W04 X
U01- UO4 X
K01 - K02 X X
=) Palitechnika $wietokrzyska F:‘ro_jekt,,Dost.as.owunie ksztafceniawPa:'itechnice . Wydziat Mechatroniki
ﬁ Kielce Universit\fm Tecyhnology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdtczesnej gospodarki” WMiM | ; B!':JUZKIJ%VV F&W(;:;iy? i
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Forma . . . . .
. Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. Poz na ocena z egzaminu przeprowadzonego na koncu
wyktad egzamin ytyw g brzep 9

semestru, uzyskanie co najmniej 50% punktow.

laboratorium | zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie wszystkich laboratoriéw (co najmniej
50% pkt.). Ocena koncowa jest $rednig arytmetyczng ocen
czgstkowych

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Obciazenie studenta ‘]etdkr;os
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem G e L P S|W]C]E[F]S h
’ studiow 15 30 9 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 4 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
€k nauczyciela akademickiego o1 33 .
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,0 1,3 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5 studenta 49 67 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 2,0 2,7 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
e o charakterze praktycznym 67 67 L
Liczba punktéw ECTS, ktora student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o 2,7 2,7 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 100 100 h
10, Punkty ECTS za n'10du't N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
LITERATURA
1. Jaskiewicz Z., Wasiewski A. Uktady napedowe pojazdéw samochodowych. Obliczenia
projektowe. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2002
2. Prochowski L., Zuchowski A. Samochody ciezarowe i autobusy. WKit., Warszawa 2004
3. Studzinski K. Teoria, konstrukcja i obliczenia samochodu. WKit, Warszawa 1980
4. Reimpell J. Podwozia samochodow. Podstawy konstrukcji. WKit., Warszawa 1997
5. Komputerowe obliczenia zespotéw pojazddéw, Skrypt PSk
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2017
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Oficyna wyd. PW, 2004

10. Konwencjonalne ukfady hamulcowe : uktady bezpieczenstwa samochodéw osobowych:
informator techniczny / [t. z jez. niem. Stawomir Polkowski]. Warszawa: Wydawnictwa
Komunikacji i tgcznosci, 2001.
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diagnozowania i naprawy. Warszawa : Wydawnictwa Komunikacji i gcznosci, 2015.

13. Renski A., Bezpieczenstwo czynne samochodu: zawieszenia oraz uktady hamulcowe
i kierownicze. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 2011.

14. tomako D.M., Stanczyk T.L., Grzyb J. Pneumatyczne uktady hamulcowe w pojazdach
samochodowych, Kielce, Wydaw. Politechniki Swietokrzyskiej, 2002.
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Wydawnictwa Komunikacji i tgcznosci, 2011.
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