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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych
Wo1 Student. zna Ipods.ta\./vowe roId,zIaJe uktadow .automatyk|, TR1 W06
zasady ich dziatania i celowos$¢ ich stosowania -
Student ma wiedze w zakresie zasad modelowania
W02 |prostych uktadow mechanicznych, elektrycznych TR1_WO06
i ptynowych.
W03 Studen’t ma W|edz§ w .zak.re.S|e analizy elementow TR1 W06
i uktadoéw automatyki w dziedzinie czasu. —
W04 .Studen’t ma W|edz§ w .zak.re.3|e anal|.zy falgmentow TR1 W06
i uktadow automatyki w dziedzinie czestotliwo$ci. -
Wiedza W05 Student ma wiedze w zakresie algebry schematow TR1 W06
blokowych -
W06 Student mg W|9:d.ze ZW|'qzana z badamgm stabl.l.nosm TR1 W06
oraz oceng jakosci ukladéw automatycznej regulacji. -
W07 _Student ma p’odstawowa vyledze w zakresie analizy TR1 W06
i syntezy uktadéw automatyki. -
W08 Student ma podstawowg wiedze dotyczaca TR1 W06
wykorzystywanych metod pomiarowych -
W09 Studept ma W|edz_e dotyczgcg badan symulacyjnych TR1 W06
uktadoéw automatyki. -
Uo1 Potrafi zbudowa¢ model symulacyjny elementu Ilub TR1_U16
Umiejetnosci uktadu automatyki. TR1_UO09
U02 Potrafi dokonaé syntezy uktadu automatyki TR1_U16

podstawowymi metodami

Kompetencije
spoteczne

Rozumie potrzebe statego uzupetniania wiedzy
KO1 |w zakresie uktadéw automatyki z uwagi na ich TR1_KO02
dynamiczny rozwo;.

Ma swiadomos$¢ wptywu stosowania uktadoéw automatyki

K02 na rozwoj w dziedzinie transportu.

TR1_KO1

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Celem ksztatlcenia w ramach tego przedmiotu jest zapoznanie studentéw
z podstawowg wiedzg z dziedziny automatyki, przydatng w wielu przedmiotach
specjalistycznych, zwigzang z zagadnieniami transportu i urzgdzen transportowych.
Przekazana zostanie podstawowa wiedza z automatyki tj. podstawowe pojecia
automatyki, uktady automatyki, ich klasyfikacja i opis matematyczny, transformacja
Laplace’a, transmitancja obiektu, elementy liniowych uktadéw automatyki i ich
charakterystyki, kryteria stabilnosci, metody sterowania, uktady regulacji ciggtej
i nieciggtej, hydrauliczne, pneumatyczne i elektryczne elementy uktadéw automatyki
oraz przykfady ich zastosowania. Ponadto celem jest pokazanie zasad i znaczenia
automatyzacji w przedsiebiorstwach i innych oraz wptywu na wydajnosc¢ i uzyskiwana
jakosc.
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laboratorium

Celem ksztatcenia w ramach laboratorium jest praktyczne zapoznanie studentéow
z budowsg i dziataniem uktadéw automatyzacji w sposdb umozliwiajgcy wykorzystanie
wiedzy uzyskanej w ramach wyktadéw. Cwiczenia laboratoryjne realizowane sg
z wykorzystaniem rzeczywistych ukfadow automatyki w wersjach laboratoryjnych
oraz poprzez symulacje komputerowe (praca w zespotach 2-3 osobowych).

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczy¢ X)

efektu Egzamin Egzamin

ustny pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

wo1

X

w02

W03

W04

W05

W06

wWao7

W08

W09

XX XXX X|X]| X

uo1

X

uo2

K01

x

K02

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For.m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyklad zaliczenie z ocena Pozytywne zahczemg kqngowczgo zal|c’zen|a. Uzyskanie co
najmniej 50 % punktow
laboratorium zaliczenie z ocena Pozytywne zallczenle’spraw.ozda’n z zgjec (co najmniej 50%
pkt.). Ocena koncowa jest srednig arytmetyczna.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Obcigzenie studenta Jefkgos
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem WicjL|pP|SIWJCJL|P]S h
© | studidw 15 15 9 9

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

3. nauczyciela akademickiego 34 22 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,4 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego

2 Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology
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Liczba godzin samodzielnej pracy
5 | studenta 16 28 h
Liczba punktow ECTS, ktorg student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
7. | o charakterze praktycznym 25 25 h
Liczba punktow ECTS, ktora student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o 1,0 1,0 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obciazenie pracag
9. | studenta 50 50 h
Punkty ECTS za modut
10. 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta 2 ECTS
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