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KARTA PRZEDMIOTU

Kod brzedmioty studia stacjonarne: M#2-S1-T-308c
P studia niestacjonarne: M#2-N1-T-308c
Nazwa przedmiotu Bezpieczenstwo maszyn

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Machine safety

Obowigzuje od roku akademickiego 2024/2025

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow TRANSPORT
Poziom ksztatcenia | stopien
Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot | Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu mgr. inz. Szczepan Kostecki

Zatwierdzit Dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan WMiBM

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Wybieralny
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski

Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne Semestr Il
studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr Il|

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktéw ECTS 2
. .. . . laborato- . .
Forma prowadzenia zajeé¢ wyktad éwiczenia fium projekt inne
studia
. . . 15 15
Liczba godzin | stacjonarne:
W semestrze studia 9 9
niestacjonarne:
H : i i Projekt , Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice -
Politechnika Swietokrzyska L e O j . Wydziat Mechatroniki
ﬁ Kielce Umversilygof Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdfczesnej gospodarki WMIiBM | Byudowy Maszyn
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EFEKTY UCZENIA SIE
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Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztatcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

Wwo1

Posiada zaawansowang wiedze niezbedng do organi-
zowania pracy zgodnie z przepisami BHP, ochrony sro-
dowiska i ergonomii. Rozumie fundamentalne dylematy
wspofczesnej cywilizacji

TR1_WO03

W02

Zna wybrane zagadnienia z zakresu wiedzy szczegoto-
wej w zakresie maszynoznawstwa, elektrotechniki, elek-
troniki, automatyki dla formutowania i rozwigzywania
prostych probleméw technicznych w transporcie.

TR1_W06

W03

Zna zagadnienia z zakresu wiedzy szczegotowej w za-
kresie budowy, eksploatacji, diagnostyki, naprawy i ba-
dan wiasnosci srodkéw transportu drogowego, szyno-
wego oraz intermodalnego, transportu bliskiego, ochrony
srodowiska, zna i rozumie procesy zachodzace w cyklu
zycia urzgdzen, obiektow i systemodw technicznych

TR1_W10

W04

Posiada uporzadkowang i podbudowang teoretycznie
zaawansowang w zakresie wiedzy z zakresu elektroniki,
budowy i wtasno$ci oraz badan zrédet napedu srodkow
transportu

TR1 W11

W05

Ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie za-
awansowang wiedze z zakresu problemow trwatosci,
niezawodnosci oraz zasad dziatania i eksploatacji srod-
kéw transportu, maszyn i urzagdzen w tym przesytowego i
przenosnikowego.

TR1_ W13

Umiejetnosci

uo1

Potrafi oceni¢ przydatno$¢ rutynowych metod i narzedzi
do rozwigzywania zadan inzynierskich typowych dla
szeroko rozumianych problemoéw zwigzanych z transpor-
tem, potrafi prowadzi¢ dokumentacje techniczng

TR1_UO8

uo2

Umie dobiera¢ $rodki techniczne transportu i organizo-
wac ich eksploatacje techniczng

TR1_U20

uo3

Potrafi wykorzysta¢ posiadang wiedze w zakresie regu-
lacji prawnych (krajowych i miedzynarodowych) w ob-
Szarze transportu.

TR1_U21

Kompetencije
spoteczne

K01

Samodzielnie uzupetnia i poszerza wiedze w zakresie
nowoczesnych proceséw i technologii w transporcie,
krytycznie podchodzi do posiadanej wiedzy. Rozumie
potrzebe ciggtego podnoszenia kwalifikacji zawodowych
i zna mozliwosci ich podnoszenia

TR1_K02

K02

Ma swiadomos$¢ waznosci i zrozumienie do pozatech-
nicznych aspektéw i skutkdw dziatalnosci inzynierskiej, w
tym jej wptywu na bezpieczenstwo innych ludzi oraz
wptywu na $rodowisko naturalne cztowieka i zwigzanej z
tymi zagadnieniami odpowiedzialnosci.

TR1_KO3

= Politechnika Swigtokrzyska I - i g
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Wprowadzenie do tematyki bezpieczenstwa maszyn. Definicje i podstawowe pojecia z
zakresu bezpieczehstwa maszyn. Definicja maszyny z punktu widzenia bezpieczen-
stwa. Przeglad dyrektyw WE zwigzanych z bezpieczeristwem maszyn.

Omowienie zapisow Dyrektywy maszynowej Unii Europejskiej 2006/42/WE. Cele i
zakres dyrektywy maszynowej. Kluczowe wymagania dyrektywy dotyczace konstruk-
cji, produkcji i wprowadzenia maszyn do obrotu. Obowigzki producentéw, importeréw i
dystrybutorow. Normy zharmonizowane i ich rola w spetnianiu wymagan dyrektywy.
Oznakowanie CE — procedura uzyskiwania, znaczenie i odpowiedzialno$¢. Znaczenie
oceny ryzyka w procesie projektowania maszyn. Metody i narzedzia oceny ryzyka.
Identyfikacja zagrozen, ocena i szacowanie ryzyka. Wymagania dotyczgce dokumen-
tacji technicznej zgodnie z dyrektywg maszynowg. Tworzenie i zarzgdzanie dokumen-
tacjg — deklaracja zgodnosci, instrukcje obstugi. Identyfikacja zagrozen, ocena i sza-
cowanie ryzyka. Praktyczne przyktady redukcji ryzyka w konstrukcji maszyn. Definicja
i cel funkcji bezpieczenstwa. Przeglad technologii stosowanych w zapewnianiu bez-
pieczenstwa.

projekt

Opracowanie dla wybranej maszyny dokumentacji technicznej wymaganej do wpro-
wadzenia maszyny do obrotu na terenie WE. Analiza rozwigzan oraz identyfikacja
zagrozen oraz niebezpieczenstw. Przeprowadzenie oceny ryzyka oraz dobér katego-
rii bezpieczenstwa dla elementéw wykorzystywanych do zrealizowania funkcji bez-
pieczenstwa. Zaprezentowanie wykorzystanych metod i rozwigzan.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )

Symbol
efektu EaZ?rT;n E%Zeﬂn'; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
Wwo01 X
W02 X X
W03 X X
W04 X X
WO05 X
uol X
uo2 X
uo3 X X
K01 X
K02 X
- JE e TN e T

i Budowy Maszyn
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For_m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z ocena Pozytywne zallczemg ko_n_cow<oago egzaminu. Uzyskanie co
najmniej 50 % punktow
: . : Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zaje¢ (co najmniej 50%
projekt zaliczenie z oceng . . . )
pkt.). Ocena kohcowa jest Srednig arytmetyczna.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Obciazenie studenta nf)z‘tta
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|plswicjL|pP|s h
’ studiow 15 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 34 22 .
Liczba punktéw ECTS, ktora student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,4 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 16 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
£ o charakterze praktycznym 22 22 L
Liczba punktéw ECTS, ktéorg student
8. | uzyskuje w ramach zajeé¢ o charak- 1 1 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie pracy stu-
9. denta 50 50 h
10, Punkty ECTS za n'10du.% N > ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
LITERATURA
1. Pihowicz W. Inzynieria bezpieczeristwa technicznego. Problematyka podstawowa, WNT, War-
szawa 2008 Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE
2. Pamula W. Niezawodno$¢ i bezpieczenstwo, WPS, Gliwice 2011
3. Radkowski S. Podstawy bezpiecznej techniki, OW PW, Warszawa 2003
4. Tres¢ Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE Parlamentu Europejskiego
5. Tres¢ normy PN-EN ISO 12100:2012 Bezpieczenstwo maszyn -- Ogélne zasady projektowania --

E Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology

Ocena ryzyka i zmniejszanie ryzyka
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