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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne Semestr Il
studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr Il|

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktéw ECTS 4
. .. . . laborato- . .
Forma prowadzenia zajeé¢ wyktad éwiczenia fium projekt inne
studia
. . : 30 30
Liczba godzin | stacjonarne:
W semestrze studia 18 18
niestacjonarne:
H : i i Projekt , Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice -
Politechnika Swietokrzyska L e O j . Wydziat Mechatroniki
ﬁ Kielce Umversilyeof Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdfczesnej gospodarki WMIiBM | Byudowy Maszyn

nr FERS.01.05-1P.08-0234/23

1



Fundusze Europejskie Rzeczpospolita Dofinansowane przez W

dla Rozwoju Spotecznego - Polska Unie Europejska .

EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych
Student zna i rozumie podstawowe zasady oddziatywa-
nia miedzy ciatami sztywnymi. Rozumie zjawisko tarcia. TR1_WO01
W01 |Zna pojecia: sita, moment sity, para sit, moment pary sit, TR1 W02
wiezy, sita czynna, sita reakcji, sita wewnetrzna, sita TR1_WO05
tarcia, rownowaga ukfadu sit.
Student ma wiedze w zakresie opisu ruchu punktu. Zna TR1 W01
W02 | pojecia: réwnanie ruchu, predkosé liniowa i przyspiesze- TR1_WO02
nie liniowe. TR1 W05
Student ma wiedze w zakresie ruchu postepowego, ob-
. . . SOV TR1_WO01
rotowego i ptaskiego bryly sztywnej. Zna pojecia: pred-
. w03 i : . . ; TR1_WO02
Wiedza kos¢ katowa i przyspieszenie katowe. Zna zasade dzia-
' ) TR1_WO05
tania przektadni kotowych. —
Student ma wiedze w zakresie dynamiki punktu mate- TR1_WO01
W04 |rialnego. Zna pojecie: rownanie dynamiczne, warunki TR1_WO02
poczatkowe. TR1 W05
Student ma wiedze w zakresie dynamiki bryty sztywnej TR1_WO01
W05 | w ruchu obrotowym i ptaskim oraz dynamiki uktadow TR1_WO02
ztozonych. TR1 W05
Student ma wiedze dotyczgcg podstawowych zagadnienh TR1_wol
Wo6 wytrzymatosci materiatow TR1_W02
ytrzy : TRL W05
Student potrafi wyznaczy¢ reakcje statyczne w ptaskich
U0l ukfadach sit zbieznych i dowolnych, umie wyznaczyc sity TR1_UO1
wewnetrzne oraz naprezenia w prostych przypadkach TR1_U06
wytrzymato$ciowych
Umiejetnosci Student potrafi wyznaczyc predkosci i przyspieszenia
punktu oraz punktéw ciata sztywnego znajgc ich réwna-
uo2 nia ruchu. Umie zapisa¢ réwnanie ruchu punktu mate- TR1_UO1
rialnego oraz réwnanie dynamiki bryty sztywnej w ruchu TR1_U06
obrotowym i ptaskim. Potrafi przeprowadzi¢ analize dy-
namiczng prostego ukfadu mechanicznego.
. o TR1_KO01
KO1 Stud.ent rozumie potrzebe sta’regp _uzupei_nlama i posze- TR1 K02
Kompetencje rzania wiedzy z obszaru mechaniki technicznej TR1 KO3
spoteczne Student ma swiadomos¢ wagi pozatechnicznych aspek- TR1_KO1
K02 tow i skutkow dziatalnosci inzynierskiej TR1_KO2
Y )- TR1 KO3
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec

Tresci programowe

wyktad

Podstawowe pojecia mechaniki. Definicje pojeé: ciato sztywne, sita, ukfady sit, wiezy.
Aksjomaty statyki. Redukcja i réwnowaga ptaskiego uktadu sit zbieznych. Moment
pary sit, moment sity wzgledem punktu. Redukcja i réwnowaga ptaskiego dowolnego
ukfadu sit. Zjawisko tarcia. Sita tarcia. Op6r toczenia. Tarcie ciegien. Redukcja i row-
nowaga uktadu sit réwnolegtych. Srodki ciezko$ci. Charakterystyki geometryczne figur
ptaskich. Geometria masy bryty sztywnej. Twierdzenie Steinera. Sity wewnetrzne.
Wyznaczanie naprezen w prostych przypadkach wytrzymatosciowych.

Kinematyka punktu materialnego. Réwnania ruchu punktu we wspoétrzednych prosto-
katnych. Réwnanie ruchu punktu na torze. Podstawy kinematyki bryly sztywnej. Kla-
syfikacja ruchow bryt. Ruch obrotowy bryty sztywnej. Kinematyka przekfadni. Ruch
ptaski bryty sztywne;.

Dynamika punktu materialnego. |l zasada dynamiki. Ruch punktu pod dziataniem sity
zaleznej od czasu, sity oporu wiskotycznego, sity zaleznej od potozenia. Dynamika
bryty sztywnej w ruchu obrotowym i ptaskim. Dynamika uktadéw ztozonych. Energia
potencjalna i kinetyczna. Zasada réwnowaznosci energii kinetycznej i pracy. Zasada
zachowania energii mechanicznej.

éwiczenia

Rozwigzywanie zadan dotyczacych nizej wymienionych zagadnien.

Roéwnowaga ptaskiego, zbieznego uktadu sit - metoda wykres$ina i analityczna - ukfa-
dy proste i ztozone. Rbwnowaga ptaskiego dowolnego ukfadu sit, wyznaczanie rekcji
wiezoéw - uktady proste i ztozone. Zjawisko tarcia, opér toczenia, tarcie ciegien. Wy-
znaczanie $rodkéw ciezkosci linii, figur ptaskich i bryt. Wyznaczanie momentéw bez-
wiadnosci. Obliczanie naprezen w prostych przypadkach wytrzymatosciowych.
Kinematyka punktu: wyznaczanie toru, predkosci i przyspieszenia punktu w prosto-
katnym uktadzie wspotrzednych; wyznaczanie, predkosci i przyspieszenia punktu
przy opisie naturalnym. Ruch obrotowy ciata sztywnego — obliczanie predkosci kato-
wej i przyspieszenia kgtowego, wyznaczanie predkosci i przyspieszen wybranych
punktow ciata; analiza kinematyczna przekfadni kotowych. Kinematyka bryty sztywne;j
poruszajgcej sie ruchem pfaskim.

Dynamika punktu materialnego — catkowanie réwnan ruchu. Dynamika ukfadu punk-
téw materialnych. Dynamika bryty sztywnej w ruchu obrotowym. Dynamika uktadéw
ztozonych. Dynamika ciata poruszajgcego sie ruchem ptaskim. Zastosowanie zasady
réwnowaznosci energii kinetycznej i pracy oraz zasady zachowania energii.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )

Egzamin Egzamin

ustny pisemny Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne

wo1

w02

w03

W04

W05

W06

uo1

uoz2

K01

X[ XX | X [X[X|X|X|[X
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FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For.m’a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wyktad zaliczenie z ocena Pozytywne zaliczenie kolokW|um’. Uzyskanie co najmniej
50% punktéw
. . . . Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwiow w trakcie
¢wiczenia zaliczenie z oceng - . N )
zaje¢. Ocena koncowa jest srednig arytmetyczna.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéow ECTS

i . Jed-
_ o Obciazenie studenta nostka
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|piswic|iL|pP|s h
© | studiow 30 | 30 18 | 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2|2 2 |2 h
Razem przy bezposrednim udziale
£ nauczyciela akademickiego 64 40 I
Liczba punktéw ECTS, ktorg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,6 1,6 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 36 60 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,4 2,4 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
6 o charakterze praktycznym 50 50 L
Liczba punktéw ECTS, ktora student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 2,0 2,0 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca stu-
9. denta 100 100 h
10, Punkty ECTS za n'10du'% o 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
LITERATURA
1. Leyko J.: Mechanika ogolna, tom I i ll, PWN Warszawa, 2013
2. Engel Z., Giergiel J.: Mechanika ogdlna, AGH, 2006
3. Leyko J, Szmelter J.: Zbior zadan z mechaniki ogolnej, tom | i [l, PWN Warszawa, 1998
4. Niziot J.: Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki, WNT Warszawa, 2013
5. Dylag Z., Jakubowicz A., Orto$ Z.: Wytrzymatos¢ materiatéw, WNT, Warszawa, 2015

E Politechnika Swigtokrzyska
Kielce University of Technology

4

Projekt , Dostosowanie ksztatcenia w Politechnice
Swietokrzyskiej do potrzeb wspdtczesnej gospodarki”
nr FERS.01.05-1P.08-0234/23

WMiM

Wydziat Mechatroniki
i Budowy Maszyn




Fundusze Europejskie Rzeczpospolita Dofinansowane przez
dla Rozwoju Spotecznego - Polska Unie Europejska

6. Wolny S., Siemieniec A.: Wytrzymato$¢ materiatéw. Cz. 1, AGH, 2008
7. Banasiak M., Grossman K., Trombski M.: Zbiér zadan z wytrzymatosci materiatéw, PWN, War-

szawa, 1998
Politechnika Swiglokrzyska r:‘rofmkt "DOSt_OS_owame kszrafce{]m w PO_MEChmce " WMisM Wydziat Mechatroniki
Kielce University of Technology Swietokrzyskiej do potrzeb wspdfczesnej gospodarki i i Budowy Maszyn

nr FERS.01.05-1P.08-0234/23

5



