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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow

Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr VI
studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr VII

Wymagania wstepne

Fizyka techniczna, Mechanika ogdlna,
Podstawy elektroniki, Podstawy automatyki

Egzamin (TAK/NIE)

NIE

Liczba punktéw ECTS 2
. . - . laboratori . .
Forma prowadzenia zaje¢ wyktad ¢wiczenia um projekt inne
studia
i i . 15 15
Liczba godzin stacjonarne:
w semestrze studia 9 9
niestacjonarne:
Balitarhniks 5,___3'::”____._*.: Projekt ,Dostosowanie ksrtaicema w Politechnice Wivd ziad Bechatronikd
Kieice University of Techmolagy Swigtokrzyskie] do potrzeb wspdiczesnej gospodarki® WM™ | | 5oy masn
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EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
WO1 Student mapogtebiong wiedze na temat uktadow MiBM1 W06
mechatronicznych, w szczegolnosci w uzbrojeniu -
Wiedza Student mauporzagdkowana zaawansowangwiedze na
W02 temat budowy i zasady dziatania koordynatoréw celu i MiBM1_W02
ich wybranych elementéw oraz metod przeszukiwania MiBM1_W04
przestrzeni
Student potrafi analizowaé dziatanie modulatora na
Uo1 podstawie jego budowy oraz wyznaczy¢ parametry MiBM1_UO01
- - potozenia pojedynczego celu dla ré6znych rodzajow MiBM1_U12
Umiejetnosci modulatoréw
U02 Student potrafi zaprogramowac ruch robota z MiBM1_U02
wykorzystaniem réznego rodzaju czujnikéw MiBM1_U12
Student jest gotéw do koniecznosci pozyskiwania
Kompetencje Ko _nowy_ch .u.mliejetnoé_ci przydatny_ch w dzia’ralnos’:_ci MiBM1_KO1
spoleczne inzynierskiej i rozumie potr;eb(—;- m_agiego dos_konalen!a MiBM1 KO3
(poprzez studia drugiego i trzeciego stopnia, studia -
podyplomowe, kursy zawodowe)

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci
zajec* resci programowe
Uktady mechatroniczne — podstawowe definicje i przyktady.
Uktady mechatroniczne w uzbrojeniu — przeciwlotnicze pociski rakietowe,
przeciwpancerne pociski rakietowe, sposoby naprowadzania.
Budowa, zadania i zasada dziatania optycznych koordynatoréw celu.
wyktad Pojecia i metody przeszukiwania przestrzeni.

Budowa, zasada dziatania i przyktady koordynatoréw skanujgcych.

Metody wyznaczania potozenia celu oraz rodzaje, budowa i analiza modulatoréw op-
tycznych.

Dynamika i wybrane sposoby sterowania osig giroskopu technicznego.

laboratorium

Student wykonuje ¢wiczenia na stanowisku laboratoryjnym oraz z wykorzystaniem
specjalistycznego oprogramowania w nastepujacych zagadnieniach:

Badanie modulatora potéwkowego.

Badanie koordynatora celu z modulacja:

amplitudowo-fazowg, impulsowo-fazowg oraz czestotliwosciowo-fazowa.

Programowanie ruchu robota z wykorzystaniem réznego rodzaju czujnikow.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin E_gzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny

W01 X

W02 X

uo1 X X

uo2 X

K01 X
Projekt . Dostosowamie ksztalcenia w Politechnice Wivri st Mechairoriid
Swigtokrzyskief do potrzeb wspdiczesne] gospodorki™ WrME™ | o

Masiyn
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Fo.mf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50 % punktow.
. . . Uzyskanie co najmniej 50% punktéw. Zaliczenie
laboratorium zaliczenie z oceng .
sprawozdan.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Obciazenie studenta Jeﬁ:;os
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem S N N A AR O h
’ studiow 15 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
el nauczyciela akademickiego 34 22 L
Liczba punktéw ECTS, ktérg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,4 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 16 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami
£ o charakterze praktycznym 25 25 .
Liczba punktéw ECTS, ktorg student
8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 1,0 1,0 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 50 50 h
10. Punkty ECTS za n'10du'% o 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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