Fundusze Europejskie

Rzeczpospolita Dofinansowane przez
dla Rozwoju Spotecznego - Polska Unle Europejska

KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

studia stacjonarne: M#2-S1-MiBM-UiK-608

studia niestacjonarne: M#2-N1-MiBM-UiK-707

Nazwa przedmiotu

Budowa i sterowanie bronig precyzyjnego razenia

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Construction and control of weapons of precise
destruction

Obowigzuje od roku akademickiego

2024/2025

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Poziom ksztalcenia | stopien
Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres uzbrojenie i kryminalistyka

Jednostka prowadzgca przedmiot | Katedra Mechatroniki i Uzbrojenia

Koordynator przedmiotu prof. dr hab. inz. Zbigniew Koruba

Zatwierdzit dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan WMiBM

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot specjalnosciowy

Usytuowanie w planie

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
studia stacjonarne Semestr VI

studiow - semestr

studia niestacjonarne | Semestr VII

Wymagania wstepne

Zastosowania informatyki

e Prajekt . Dostosowanie ksztalcenia w Palitechnice -

Palitechnika Swielakrayska : o H - g Wy ziad N

fielce University of Technohogy Swigtokrzyskief do potrreb wspdtczesnef gospodarki WM | | by Masavr
nr FERS,01,05-JP.08-0234/23




Fundusze Europejskie Rzeczpospolita Dofinansowane przez
dla Rozwoju Spotecznego - Polska Unle Europejska

Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktéw ECTS 2
Forma prowadzenia zaje¢ wyktad ¢wiczenia Iab?‘::to" projekt inne
studia 15 15
Liczba godzin stacjonarne:
w semestrze studia 0 0
niestacjonarne:

EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

uzbrojenia.

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma pogtebiong wiedze na temat historii, nazewnictwa, MiBM1_WO06
W01 | klasyfikacji i budowy pociskoéw rakietowych oraz broni _
precyzyjnego razenia. MiBM1_W16
Wiedza Ma pogtebiong wiedze dziatania
W02 samonaprowadzajqcegq pomsky rakletoyvego i opisuje MIBM1_ W06
systemy naprowadzania pocisku rakietowego oraz
wybranych broni precyzyjnego razenia.
Potrafi dokonac¢ transformacji uktadéw wspotrzednych i
Uo1 stworzy¢ macierze transformacji na podstawie dostepne;j .
literatury. Potrafi wyprowadzié réwnania kinematyki| MiBM1_U03
sterowanego pocisku rakietowego.
Umiejgtnosci Potrafi ~ dokonywa¢  analizy réwnah  dynamiki
sterowanego pocisku rakietowego — dziatajgcych MiBM1_U02
U02 | przecigzen, stopnia  manewrowosci, mozliwosci .
osiggniecia  celu z  wykorzystaniem  metod| MiBM1_U03
symulacyjnych.
Ma $Swiadomosé potrzeby doksztalcania sie i
Kompetencje KO podnos_zenla_ sw0|ch .kompe’tenCJ_l zawodowych W MiBM1 KO3
spoteczne zakresie projektowania i badan zwigzanych z technikg -

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

AT ISR

[ Techmology

Frajekt . Dostosowanie ksztaflcena w Poditechnice

Swigtokrzyskief do potrzeb wspdiczesnej gospodarki” WM |
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Rzeczpospolita

wyktad

Wprowadzenie — podstawowe definicje i okre$lenia najwazniejszych poje¢; rys
historyczny; klasyfikacja pociskéw rakietowych. Budowa pociskow rakietowych -
najwazniejsze przedziaty i elementy pociskow rakietowych, ich budowa i
przeznaczenie. Zasada dziatania samonaprowadzajgcego pocisku rakietowego.
Systemy naprowadzania pocisku rakietowego na cel metody zdalnego i
samonaprowadzania. Systemy broni precyzyjnego razenia — analiza i przeglad
wybranych broni precyzyjnego razenia.

laboratorium

Transformowanie ukladéw wspoétrzednych okreslajagcych potozenie pocisku
rakietowego w przestrzeni. Analiza numeryczna toréw rakiety przeciwlotniczej
samonaprowadzajgcej sie na cel na podstawie rownan kinematyki — analiza
algorytmow zdalnego naprowadzania i samonaprowadzania. Przeprowadzenie badan
symulacyjnych dotyczacych réwnan dynamiki sterowanego pocisku rakietowego —
przecigzenia, manewrowosc¢ oraz osiggalnos¢ celu.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc X)
Symbol
efektu Egzamin Egzamln Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
w02 X
uo1
uo2
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . c .
C o Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Pozytywne zaliczenie korncowego testu. Uzyskanie co
wyktad zaliczenie z oceng yiyw 9 y

najmniej 50 % punktow.

laboratorium

Pozytywne zaliczenie trzech zadan kontrolnych. Ocena

zaliczenie z ocena koncowa jest srednig arytmetyczna.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéow ECTS

Obciazenie studenta Jeﬂ('?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem wWiciL|P|S/W|C|L|P|S h
Palilschriiks Swistokraveka Projekt . Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice Whndiz Mechatranil
Kialce Linfiarsiy g ;-I!IIEII';I:I_II;'\' Swigtokrzyskief do potrzeb wspdfczesnef gospodarki” WrEM | -.-":1h-'.l'-' -
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studiow 15 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale 34 22 h

nauczyciela akademickiego

Liczba punktéw ECTS, ktérg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,4 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego

Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 16 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy

7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami 25 25 h

o charakterze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktora student
8. | uzyskuje w ramach zajec¢ o 1 1 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 50 =0 h
10. Punkty ECTS za n’mdu'% o 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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