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Symbol Odniesienie do
Kategoria Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma uporzagdkowang wiedze na temat probleméw
Wo1 bezpieczenstwa ruchu drogowego (BRD) w Polsce i na MiBM1_WO06
Swiecie w swietle danych statystycznych.
Ma uporzadkowang wiedze teoretyczng na temat
W02 systemu bezpieczenstwa P-U-O (pojazd — uzytkownik -| MiBM1_W02
otoczenie).
W03 |Zna wilasnosci samochodu majgce wplyw na M!BM1—W02
bezpieczenstwo czynne. M!BM1—WO4
i MiBM1_WO06
Wiedza Zna systemy wspomagania pracy kierowcy w zakresie | MiBM1_WO02
Wo4 bezpieczeistwa czynnego samochodu  (systemy| MiBM1_W04
asystenckie). MiBM1_W06
Ma uporzadkowang wiedze teoretyczng na temat MiBM1 W02
W05 | bezpieczenstwa biernego samochodu. Zna podstawowe MiBM1 W04
wiasnosci samochodu i urzgdzenia majgce wplyw na Mi -
. . . iBM1_WO06
bezpieczenstwo bierne. —
Ma uporzgdkowang wiedze teoretyczng na temat| MiBM1_W02
W06 pojazdéw autonomicznych. Zna klasyfikacje oraz| MiBM1_W04
aktualny stan rozwoju pojazdéw autonomicznych. MiBM1_WO06
Ma sSwiadomos¢é potrzeby doksztatcania sie i
KO1 podnoszenia swoich kompetencji zawodowych w MiBM1_KO01
zakresie techniki samochodowej.
Ma s$wiadomos¢ waznosci i rozumie powigzania
Kompetencije K02 pomiedzy dziatalno$cig inzynierska a pozatechniczng, w MiBM1_K02
spoteczne aspekcie skutkow odpowiedzialnosci za podejmowane
decyzje w obszarze techniki samochodowe;.
Rozumie potrzebe przekazywania opinii publicznej w
KO3 |sposéb zrozumiaty informacji dotyczgcych osiggniec MiBM1_KO05
zwigzanych z zagadnieniami dotyczgcymi motoryzaciji.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
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Kighce Univarsity

alokrzyaka
i) Y
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wyktad

Wprowadzenie do wyktadu. Historyczne ujecie problematyki bezpieczehstwa w ruchu
drogowym. Pierwsze proby rozwigzywanie probleméw bezpieczenstwa. Problem
bezpieczenstwa ruchu drogowego (BRD) w Polsce w Swietle danych statystycznych.
Odniesienie do danych swiatowych oraz danych dla UE.

Charakterystyka systemu bezpieczenstwa P-U-O (pojazd — uzytkownik - otoczenie).
Rodzaje bezpieczehstwa.

Bezpieczenstwo czynne samochodu. Podstawowe wilasnosci samochodu majgce
wplyw na bezpieczenstwo czynne. Skutecznos¢ i statecznos¢ hamowania. Tendencje

rozwojowe uktadéw hamulcowych — wprowadzanie sterowania elektrycznego:
hamulce elektropneumatyczne, elektrohydrauliczne i  elektromechaniczne.
Kierowalnos¢ i statecznos¢ samochodu. Tendencje rozwojowe uktadow

kierowniczych. Dynamiczno$¢ napedu oraz wiasnosci zawieszenia (wspotpraca koto
— droga). Zewnetrzna i wewnetrzna informacyjnos¢ samochodu. Komfort i ergonomia
stanowiska pracy kierowcy.

Systemy wspomagania pracy kierowcy (systemy asystenckie). Systemy regulacji
poslizgu przy hamowaniu (ABS) i przy napedzie (ASR), asystent hamowania (BAS) i
elektroniczny rozdziat sit hamowania (EBD). System wspomagania ruchu
krzywoliniowego (ESP), tempomat, systemy sterowania jazdg w kolumnie (ICC) oraz
system Stop&Go. Systemy utrzymania pasa ruchu (LGS, LDWS) oraz asystent
zmiany pasa ruchu (LCA). Asystent parkowania (PA), system eCall, systemy
ostrzegania przed wypadkiem (CWS), system widzenia w nocy (NV), systemy
monitorowania czujnosci kierowcy (stanu zmeczenia), elementy sytemu
rozpoznawania otoczenia, systemy pozycjonowania i nawigacji oraz systemy
komunikacji C2C, C2E, C2I i inne. Tendencje rozwoju i integracji systeméw
asystenckich.

Bezpieczenstwo bierne samochodu. Pojecia bezpieczenstwa biernego wewnetrznego
i zewnetrznego. Podstawowe wiasnosci samochodu i urzgdzenia majace wptyw na
bezpieczenstwo bierne. Rozwigzania konstrukcyjne nadwozi: strefy kontrolowanego
zgniotu i tzw. strefy przezycia. Pasy bezpieczenstwa (rodzaje, skutecznos¢) i ich
napinacze. Poduszki i kurtyny gazowe. Zagtéwki tradycyjne i aktywne. Specjalne
foteliki i pasy bezpieczehstwa dla dzieci. Bezpieczne uksztattowanie wnetrza
samochodu, bezpieczne szyby i kolumny kierownicze. Inne rozwigzania. Koncepcje
rozwigzan technicznych w zakresie bezpieczenstwa biernego zewnetrznego.
Tendencje rozwoju i integracji systemow asystenckich oraz integracji systeméw
bezpieczehstwa czynnego i biernego, .zmierzajgce do zbudowania pojazdow
autonomicznych. Pieciostopniowa skala SAE J3016 klasyfikacji i opisu stopni
automatyzacji jazdy pojazdéow. Elementy systemdéw rozpoznawania otoczenia
samochodu: radary laserowe (lidary), radary dalekiego i krétkiego zasiegu, systemy
ultradzwiekowe, kamery 360°, systemy podczerwieni, systemy INS (nawigacji
inercjalnej), dedykowana komunikacja bliskiego zasiegu (DSRC). Metody planowania
tras i systemy unikania kolizji (CAS). Metody planowania tras.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol
efektu
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FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma

zajeé* Forma zaliczenia

Warunki zaliczenia

wyktad zaliczenie z oceng

Pozytywne

zaliczenie
Uzyskanie co najmniej 50 % punktow.

koncowego

sprawdzianu.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obciazenie studenta Jeﬂ('?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem S N N A AR O h
’ studiow 15 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
3. . L 17 11 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktorg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 0,7 0,4 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
5. studenta 8 14 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,3 0,6 ECTS
pracy
7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami 0 0 h
* | o charakterze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktéra student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o 0,0 0,0 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 25 25 h
10, Punkty ECTS za n.10du.i o 1 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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