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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowiazkowy
Jezyk prowadzenia zajeé Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr V

studiow - semestr
studia niestacjonarne | Semestr VI

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktéw ECTS 2
Forma prowadzenia zaje¢ wyktad ¢éwiczenia | laboratorium | projekt inne
. . studia
Liczba godzin stacjonarne: 15 15
w semestrze studia 0 0
niestacjonarne:

EFEKTY UCZENIA SIE
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Wiedza

Wo1

Ma uporzgdkowang zaawansowang wiedze z zakresu
modelowania i symulacji uktadéw mechatronicznych
z uwzglednieniem nowoczesnych technologii
informacyjnych wspomagajgcych rozwigzywanie
réznego rodzaju zagadnien inzynierskich zwigzanych
z projektowaniem uktadéw mechatroncznych.

MiBM1_W03

wo2

Ma uporzgdkowang zaawansowana wiedze w zakresie
modelowania i symulacji uktadéw mechatronicznych,

w tym szczegdtowg wiedze niezbedng do formutowania
i rozwigzywania problemow technicznych w zakresie
projektowania uktadéw mechatronicznych.

MiBM1_W04

uo1

Potrafi Swiadomie wykorzystywa¢ oprogramowanie
komputerowe w obszarze uktadéw mechatronicznych
w zakresie projektowania, symulacji, konstruowania

i prototypowania uktadéw mechatronicznych.

MiBM1_U02

Umiejetnosci

uo2

Potrafi zaprojektowa¢ zgodnie ze specyfikacjg uktad
mechatroniczny z zastosowaniem komputerowego
wspomagania projektowania, potrafi oceni¢ przydatnosé
rutynowych metod i narzedzi stuzgcych do rozwigzania
prostego zadania inzynierskiego o charakterze
praktycznym w zakresie projektowania, modelowania

i konstruowania uktadéw mechatronicznych.

MiBM1_U09

KO1

Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy
oraz koniecznosci pozyskiwania nowych informaciji
zaréwno z literatury, jak i od ekspertow z dziedziny
modelowania i symulacji uktadéw mechatronicznych.

MiBM1_KO01

Kompetencje
spoteczne

K02

Ma swiadomos$é potrzeby samodzielnego uzupetniania
i poszerzania wiedzy z zakresu modelowania i symulacji
uktadow  mechatronicznych, krytycznie  podchodzi
do posiadanej wiedzy. Rozumie potrzebe i zna
mozliwosci ciggtego doskonalenia (studia Il i 11l stopnia,
studia podyplomowe, kursy), majgcego na celu
podnoszenie kompetencji zawodowych, osobistych
i spotecznych.

MiBM1_K03

TRESCI PROGRAMOWE

Forma o
s e Tresci programowe
zajec
Podstawy modelowania i symulacji obiektéw mechatronicznych. Analogie fizyczne
wykiad miedzy réznymi uktadami. Metody modelowanie matematycznego. Metody

modelowania graficznego. Modele podstawowych cztonéw dynamicznych. Biblioteki i
modelowanie symulacyjne. Programy symulacyjne.
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1. Modelowanie dynamiczne obiektéw mechatronicznych w programie
Matlab/Simulink.

projekt 2. Woykorzystanie narzedzi Simulink Simscape Fluids w projektowaniu obiektéw
mechatronicznych.

3. Wykorzystanie narzedzi Simulink Simscape Multibody w projektowaniu obiektow
mechatronicznych.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczy¢ )
Symbol
efektu Egzamin E_gzamm Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01
w02
uo1 X
uo2 X
K01 X
K02 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo.mjf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. : Pozytywne zaliczenie kohcowego sprawdzianu.
wyktad zaliczenie z ocena Uzyskanie co najmniej 50 % punktow.
roiekt saliczenie z ocen Ocena koncowa na podstawie opracowanego projektu.
proJ a Uzyskanie co najmniej 50 % punktow.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obcigzenie studenta Jeﬂ(?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem e LB oW 6]L|P]s h
’ studiow 15 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
& nauczyciela akademickiego 34 22 i
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Liczba punktéw ECTS, ktérg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,4 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego

Liczba godzin samodzielnej pracy 16 28

5 studenta h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy

7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami 25 25 h

o charakterze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktorg student
8. | uzyskujew ramach zajec¢ o 1 1 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta 50 50 h
10 Punkty ECTS za modut 2 22
" | 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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