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Status przedmiotu Obowigzkowy
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Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne Semestr IV
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Liczba punktéw ECTS 2
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Liczba godzin | stacjonarne: 15 15

w semestrze studia 9 9
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EFEKTY UCZENIA SIE
Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
WO1 Student zna zasady dziatania i klasyfikacje mechatro- MiBM1_W04
nicznych systeméw napedowych. MiBM1_WO06
Student posiada wiedze na temat réznych rodzajéw .
. . . MiBM1_W04
, W02 |napedodw (elektryczne, hydrauliczne, pneumatyczne) i MiBM1 W06
Wiedza ich zastosowan w mechatronice. -
L . . MiBM1_W06
W03 2tggﬁ2ttr§2iizrgeic;]dy sterowania i diagnostyki napedow MiBM1_W012
yen. MiBM1_W11
Student potrafi projektowaé mechatroniczne systemy
uo1 napedowe z wykorzystaniem odpowiednich narzedzi MiBM1_U02
inzynierskich.
Umiejetnosci U02 Stud_e’nf[ umie dokona,c'anallzy charakterystyk napedow i MiBM1 U03
ocenic¢ ich efektywnos$¢. -
U03 Stucjent potrafi diagnozowac i usuwaé awarie w mecha- MiBM1 U10
tronicznych systemach napedowych. -
Student jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wie-
KO1 dzy oraz koniecznos$ci podnoszenia kwalifikacji zawodo- MiBM1_KO01
. wych (poprzez studia drugiego i trzeciego stopnia, studia MiBM1_KO03
Kompetencje dvol K d
spoleczne podyplomowe, kursy zawo owe?. . _ .
Student ma $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace MiBM1_KO01
K02 |wilasng i zespotu, a takze jest gotowy podporzgdkowac MiBM1_KO03
sie zasadom pracy zespotowe;. MiBM1_KO04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wykfad

Wprowadzenie do mechatronicznych systeméw napedowych. Definicje i klasyfikacja
napedow. Zastosowania mechatronicznych systemoéw napedowych. Podstawy teorii
napedéw elektrycznych. Rodzaje silnikéw elektrycznych. Zasady dziatania silnikow
pradu statego i zmiennego. Napedy hydrauliczne i pneumatyczne. Zasady dziatania
napedoéw hydraulicznych i pneumatycznych. Komponenty i ich charakterystyki. Stero-
wanie napedami mechatronicznymi. Systemy sterowania napedami. Uktady regulacji
predkosci i momentu. Projektowanie mechatronicznych systeméw napedowych. Me-
todologia projektowania. Wybor komponentéw i ich parametryzacja. Diagnostyka i
utrzymanie napedéw. Metody diagnostyki. Przeglady i konserwacja.

laboratorium

Badanie charakterystyk silnikéw elektrycznych. Pomiar momentu obrotowego, pred-
kosci i efektywnosci. Symulacje komputerowe napedéw. Wykorzystanie oprogramo-
wania Matlab/Simulink. Sterowanie napedami za pomocg mikrokontrolerow. Imple-
mentacja prostych algorytmoéw sterowania. Diagnostyka awarii w napedach mechatro-
nicznych. Praktyczne metody wykrywania i diagnozowania usterek.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin E_gzamln Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
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W03

uo1
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K01

K02

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . - .
. sk Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Poz ne zaliczenie koncowego sprawdzianu. Uzyskanie
wyktad zaliczenie z oceng ytyw go sp y

co najmniej 50 % punktow

laboratorium

zaliczenie z oceng

jest srednig arytmetyczna.

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zajeé¢. Ocena koncowa

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

o Jed-
. o Obciazenie studenta nostka
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem Wic|L|P Wic|L|P|S h
’ studiow 15 15 9 9

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

< nauczyciela akademickiego 34 22 .
Liczba punktéw ECTS, ktora student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,4 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 16 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktorg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy

7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami 25 25 h

" | o charakterze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktérag student

8. | uzyskujew ramach zajeé o charakte- 1 1 ECTS
rze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca stu-

9. denta S0 50 h

10. Punkty ECTS za n.10du.i o 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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