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Kierunek studiow MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
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Forma i tryb prowadzenia studiow | Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres systemy CAD/CAM/CAE
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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr VI
studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr VI

Wymagania wstepne

Wytrzymatos¢é materiatéw, Mechanika ogdlna
|

Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktéw ECTS 3
. . . - . laboratori . .
Forma prowadzenia zaje¢ wyktad ¢wiczenia um projekt inne
studia
. . . 15 15 15
Liczba godzin | stacjonarne:
w semestrze studia
. : _ 9 9 9
niestacjonarne:
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EFEKTY UCZENIA SIE
Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektéw
efektu .
kierunkowych
W01 Zna w stopniu zaawansowanym i rozumie teoretyczne MiBM1 W02
podstawy dynamiki maszyn. -
W02 Zna zaawansowane metody modelowania drgan MiBM1_WO01
Wiedza elementow konstrukcji maszyn. MiBM1_W02
Zna metody modelowania reakcji elementéw konstrukcji .
W03 |maszyn na dowolny impuls obcigzenia w stopniu MiBM1_WO1
Y y mp 3 P MiBM1_W02
zaawansowanym. -
Potrafi przeprowadzi¢ analize kinematyczng metodami MiBM1 U02
uo1 tradycyjnymi  lub w programie CAD/CAE oraz M:BM1_U13
- = dynamiczng analize metodg elementoéw skonczonych. -
Umiejetnosci " - -
Potrafi opracowaé¢ prosty model dynamiczny elementu .
.. . . MiBM1_U02
U02 | konstrukcji za pomocg metod analitycznych i . -
- : MiBM1_U13
specjalistycznego oprogramowania. -

. KO Jest gf)'tow do ogeny V.\lpinl’J drggn mc?chamczr?ych na MIBM1 K02
Kompetencije trwatos¢ maszyn i bezpieczenstwo ich uzytkowania. -
spoteczne K02 Jest g.ot.ow do Qoszerzanlla swojej wiedzy na temat MIBM1_KO3

dynamiki urzgdzen mechanicznych.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

wyktad

Kinematyka drgan. Skfadanie ruchoéw harmonicznych. Drgania okresowe. Widmo
amplitudowo-czestotliwosciowe. Uklady z jednym stopniem swobody (UJSS) z
ttumieniem i bez ttumienia. Drgania wymuszone. Wymuszenie harmoniczne. Zjawisko
rezonansu. Tlumienie i praktyczne metody oszacowania ttumienia. Ukfady z dwoma
stopniami swobody: réwnania ruchu. Uktady z wieloma stopniami swobody. Uktady
réwnan drgan wiasnych dla uktaddéw liniowych. Reakcja uktadu na wymuszenie
harmoniczne i obcigzenie o dowolnym ksztatcie. Metoda superpozycji modalnej.
Aktywna wibroizolacja maszyn i urzadzen. Uktady z nieskonczong liczbg stopni
swobody. Postaci i czestotliwosci drgan wiasnych dla pretéw i belek, wptyw
zamocowania. Zagadnienia dynamiczne w ujeciu MES. Dwa rodzaje macierzy mas.
Wyznaczanie czestotliwosci i postaci drgan wiasnych. Podstawowe algorytmy
uzywane do rozwigzywania tego typu zagadnien.

laboratorium

Definiowanie prostych modeli uktadéw z 1 i 2 stopniami swobody w wybranym
programie. Badanie zachowania sie prostych uktadéw mechanicznych pod wptywem
harmonijnego obcigzenia i uderzenia. Drgania watéw. Wyznaczanie czestotliwosci
drgah wiasnych. Drgania w uktadach z N stopniami swobody. Wptyw typu modelu
MES (belkowy, pfaski, 3D) na doktadno$¢ wyznaczania czestotliwosci drgan
wiasnych. Geometrycznie nieliniowe zagadnienia. Wyznaczanie reakcji konstrukcji na
dowolne obcigzenie MES. Jawne i niejawne metody catkowania réwnan ruchu.
Analiza dynamiczna MES.

projekt

Opracowanie modelu wybranego zlozonego mechanizmu oraz przeprowadzenie
symulacji odpowiedzi uktadu na zatozone wymuszenie.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE
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Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin E.gzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
WO01 X X
W02 X X
W03 X X
uo1 X X
uo2 X X
K01 X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . c o .
P ok Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Pozytywne zaliczenie koncowego kolokwium. Uzyskanie co
wyktad zaliczenie z oceng

najmniej 50 % punktow.

laboratorium zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zaje¢. Ocena koncowa
jest srednig arytmetyczna.

projekt zaliczenie z oceng

projektu.

Oddanie i obrona na minimum 50% punktéw opracowanego

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obcigzenie studenta Jeﬁ('?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|/p|swicjL | P|S h
" | studiow 15 15 | 15 9 9|9

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 | 2 2 2 | 2 h
Razem przy bezposrednim udziale

2 nauczyciela akademickiego 51 33 .
Liczba punktéw ECTS, ktora student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,0 1,3 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

S studenta 24 42 h
Liczba punktéow ECTS, ktorg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,0 1,7 ECTS
pracy
Naktad pracy zwigzany z zajeciami

v o charakterze praktycznym 90 50 .
Liczba punktéw ECTS, ktérag student

8. | uzyskuje w ramach zajec¢ o 2,0 2,0 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca

9. studenta 75 75 h
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10. Punkty ECTS za modut

1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta 3 ECTS
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