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Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktéw ECTS 1
Forma prowadzenia zaje¢ wyktad ¢wiczenia Iab?‘::to" projekt inne

Liczba godzin
w semestrze

studia
stacjonarne:

15

studia
niestacjonarne:

EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztatcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

wWo1

Student ma uporzadkowang wiedze z zakresu prawa,
ochrony wtasnos$ci przemystowej i prawa wilasnosci
intelektualnej przy wykorzystywaniu technik
korzystajgcych z metod sztucznej inteligencji.

MiBM1_W05

Wiedza

wo2

Student ma uporzadkowang zaawansowana wiedze w
zakresie mechatroniki, rowniez szczeg6towg wiedze z
informatyki, elektrotechniki, elektroniki oraz automatyki
niezbedng do formutowania i rozwigzywania probleméw
technicznych w projektowaniu, prototypowaniu i
mechanice i budowie maszyn przy wykorzystaniu metod
i narzedzi sztucznej inteligenciji.

MiBM1_W04

Umiejetnosci

uo1

Student potrafi Swiadomie wykorzystywac¢ metody i
narzedzia sztucznej inteligencji w obszarze mechaniki i
budowy maszyn w zakresie projektowania,
konstruowania, prototypowania, prezentacji wynikéw
pracy.

MiBM1_U02

uo2

Student potrafi wykorzystywa¢ metody i narzedzia
sztucznej inteligencji do realizacji wlasnego uczenia sig,
i ciggtego doksztatcania sie oraz podnoszenia
kwalifikacji zawodowych, kompetencji spotecznych i
osobistych.

MiBM1_U21

Kompetencje

KO1

Student jest gotow do krytycznej oceny posiadanej
wiedzy oraz mozliwosci pozyskiwania nowych informac;ji
z systemow wykorzystujgcych sztuczng inteligencje z
dziedziny mechaniki i budowy maszyn.

MiBM1_KO01

spoteczne

K02

Student jest gotow do przestrzegania zasad etycznych
przy korzystaniu z mozliwosci sztucznej inteligencji
zwigzanych z kierunkiem studidow mechanika i budowa
maszyn.

MiBM1_K06
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TRESCI PROGRAMOWE

Forma

.. Tresci programowe
zajec* prog

Definicja i historia sztucznej inteligencji. Podstawowe pojecia i techniki zwigzane ze
sztuczng inteligencjg. Analiza wybranych narzedzi informatycznych wykorzystujgcych
wyktad sztuczng inteligencje. Wplyw sztucznej inteligencji na funkcjonowanie wspétczesnego
spoteczenstwa. Zagrozenia wynikajgce ze stosowania sztucznej inteligencji. Aspekty
moralne i prawne wykorzystania sztucznej inteligenciji.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
Symbol
efektu Egzamin Egzamln Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
w02 X
uo1 X
uo2 X
KO1 X
K02 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo.mjf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
. : Pozytywne zaliczenie koncowego sprawdzianu.
wykad zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50 % punktow.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obciazenie studenta Jefl'(f;os
Lp. Rodzaj aktywnosci <tudia g
stacjonarne niestacjonarne
4| Udziat w zajeciach zgodnie z planem wici L pP|SW|C|L|P|S i
© | studiéw .5 .
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2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h

Razem przy bezposrednim udziale 17 1
nauczyciela akademickiego

Liczba punktéw ECTS, ktérg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 0,7 0,4 ECTS
nauczyciela akademickiego

5. Liczba godzin samodzielnej pracy 8 14 h
studenta
Liczba punktéw ECTS, ktérag student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,3 0,6 ECTS
pracy

7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami 0 0 h

o charakterze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktora student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o 0 0 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obcigzenie praca

studenta 25 25 h

Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

10. 1 ECTS
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