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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotow Przedmiot kierunkowy
Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr V
studidow - semestr
studia niestacjonarne | Semestr V
Wymagania wstepne
Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktow ECTS 2
Forma prowadzenia zaje¢ wyktad ¢éwiczenia | laboratorium | projekt inne
. .| studia
Liczba godzin stacjonarne: 15 15
w semestrze studia
. : i 9 9
niestacjonarne:
Palitechniia Switokraoka Projekt . Dostosowamie ksztalcenia w Politechnice Wivri st Mechairoriid
i Kislce University of Tazhng gy Swigtokrzyskief do potreeb wipditzesne] gospodarki™ Wwrik™ ;1| Nk I| .
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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektéw
efektu .
kierunkowych
Ma uporzgdkowang zaawansowana wiedze w zakresie
WO1 mgchat.roruku w tym sz.czego#owa’wedze z zqsady MIBM1_W04
dziatania i zastosowania urzgdzen mechatronicznych,
Wiedza biomechtronicznych i mikromechatronicznych.

Ma pogtebiong wiedze dotyczgcg budowy
W02 |i projektowania urzadzehh mechatronicznych, MiBM1_W06
biomechatronicznycyh i mikromechatronicznych.

Umiejetnosci

Potrafi wykorzysta¢ wiedze z obszaru urzgdzen
mechatronicznych, biomechatronicznycyh

i mikromechatronicznych, oraz formutowania MiBM1_U01
i rozwigzywania zadan inzynierskich z tych obszaréw.

uo1

Potrafi wspotdziatac i pracowaé w grupie podczas
realizacji réznych projektéw mechatronicznych, a takze
umie odpowiednio okresli¢ priorytety stuzgce realizacji
okreslonych zadahn mechatronicznych.

uo2 MiBM1_U20

Kompetencje
spoteczne

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy
mechatronicznej oraz koniecznosci pozyskiwania
nowych informacji zaréwno z literatury, jak i od
ekspertow z dziedziny mechatrioniki.

KO1 MiBM1_KO01

Ma swiadomos¢ potrzeby samodzielnego uzupetniania
K02 |iposzerzania wiedzy z zakresu mechatrioniki i krytycznie MiBM1 KO3
podchodzi do posiadanej wiedzy. -

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe
zajec* prog

Wprowadzenie do mechatroniki. Projektowanie mechatroniczne. Robotronika.
wyktad Biomechtronika i bionika. Bioniczne aktuatory elastyczne. Biochwytaki.

Mikromechatronika.

laboratorium

1. Aktuatoryka — elementy wykonawcze.

2. Sensoryka — przetworniki i czujniki pomiarowe.

3. Systemy mechatroniczne ASi (Aktuator-Sensor Interfejs).
4. Budowa i sterowanie urzgdzen mechatronicznych.

Projekt ,Dostosowanie ksrtaicema w Politechnice

Wiz Mechaironiki

Palitachnlka Swistokrzvska
E hC:l"-.:!:.ll||'.-.-|.‘; Y t gy Swigtokrzyskief do potrzeb wspdiczesnef gospodarki™ WM Budowy Maszyn
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METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Dofinansowane przez

Unie Europejska

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczy¢ )
Symbol
efektu Egzamin E_gzamm Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01
w02
uo1
uo2
K01
K02 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo.mjf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. : Pozytywne zaliczenie kohcowego sprawdzianu.
wyklad zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50 % punktow.
laboratorium zaliczenie z oceng Pozytywn’e zallcz.enle’ sprayvozdan z zajec. Ocena
kohcowa jest srednig arytmetyczna.
NAKLAD PRACY STUDENTA
Bilans punktéw ECTS
Obcigzenie studenta Jeﬁ('?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem el 8 |wie]L|F]|E h
’ studiow 15 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale
. nauczyciela akademickiego 34 22 2
Liczba punktéw ECTS, ktorg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,4 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
S studenta 16 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student
6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy

Projekt , Dostosowanie ksztalcemnia w Politechnice
Swigtokrzyskief do potrzeb wspdiczesne] gospodorki™
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Naklad pracy zwigzany z zajeciami 25 25 h
o charakterze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktérg student
8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 1 1 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obcigzenie praca
9. studenta S0 50 h
10. Punkty ECTS za rpodu'% o 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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