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Kategoria

Symbol
efektu

Efekty ksztatcenia

Odniesienie do
efektow
kierunkowych

Wiedza

wWo1

Ma zaawansowang uporzgdkowang wiedze na temat
bezpieczenstwa maszyn, kinematyki cztonéw
mechanizmow oraz analizy kinematycznej
mechanizmoéw ptaskich, rozumie zasade d’Alemberta.
Ma wiedze w zakresie wyznaczania reakcji w parach
kinematycznych i momentu rownowazgcego dla
zadanego obcigzenie roboczego.

MiBM1_W02
MiBM1_W05

wo2

Ma zaawansowang wiedze na temat podstawowych
elementébw maszyn. Zna zasady wywazania
mechanizméw ptaskich i wirnikdéw. Ma wiedze na temat
analizy sit w parach kinematycznych z uwzglednieniem
tarcia i sprawnosci mechanizmow.

MiBM1_WO06
MiBM1_W11

W03

Ma zaawansowang wiedze w zakresie pojec
podstawowych jak: ogniwo, para kinematyczna, tancuch
kinematyczny, mechanizm. Ma zaawansowang wiedze
na temat analizy strukturalnej, klasyfikacji par
kinematycznych i ruchliwosci mechanizmow
niezbednych podczas projektowania.

MiBM1_W18

Umiejetnosci

uo1

Potrafi wykorzysta¢ zdobytg wiedze do analizowania i
okreslania ruchliwosci mechanizméw. Potrafi czytac i
rysowaé schematy kinematyczne mechanizméw
ptaskich.

MiBM1_U03

uo2

Student Potrafi postugiwaé sie podstawowymi formami
komunikacji w mechanice w zakresie budowy i
eksploatacji maszyn, potrafi przedstawia¢ i oceniac
rézne opinie oraz wycigga¢ wnioski..

MiBM1_U07
MiBM1_U12

Kompetencje
spoteczne

KO1

Jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wiedzy, ma
Swiadomos¢ potrzeby uzupetniania wiedzy
specjalistycznej przez cate zycie i potrafi dobraé
wiasciwe Zrédta wiedzy i metody uczenia dla siebie i
innych.

MiBM1_KO01
MiBM1_K02

K02

Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci zwigzanej =z
decyzjami podejmowanymi w ramach dziatalnosci
inzynierskiej i menadzerskie;j.

MiBM1_K05

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

Palitachnlka Swistokrzvska
Kighce Univarsity

OOy
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Rzeczpospolita

wyktad

Pojecia podstawowe: ogniwo, para kinematyczna, tancuch kinematyczny,
mechanizm. Klasyfikacja par kinematycznych. Analiza strukturalna mechanizmow.
Ruchliwo$¢ mechanizméw plaskich i przestrzennych. Zarys klasyfikacji
mechanizméw ptaskich. Wiezy bierne i lokalne stopnie swobody. Mechanizmy o
racjonalnej konstrukcji. Analiza kinematyczna mechanizmow ptaskich metodg planéw
predkosci i przyspieszen. Metody analityczne wyznaczania predkosci i przyspieszen
ogniw i wybranych punktow mechanizméw dzwigniowych. Analiza kinematyczna
przektadni kotowych. Analiza statyczna i kinetostatyczna mechanizméw
dzwigniowych bez uwzglednienia tarcia. Wyznaczanie reakcji w parach
kinematycznych. Wyznaczanie momentu réwnowazgcego obcigzenie roboczego.
Przyktadowa analiza chwytaka roboczego. Analiza sit w parach kinematycznych z
uwzglednieniem tarcia. Sprawno$¢ mechanizméw. Bilans energetyczny maszyny.
Wywazanie mechanizmow.

projekt

Realizacja projektéw obejmujacych nastepujgce zagadnienia:
Analiza strukturalna - ruchliwos¢ mechanizmow ptaskich.

Analiza kinematyczna mechanizméw dzwigniowych metodg wykresing - plany
predkosci i plany przyspieszen.

Analiza kinematyczna mechanizmu metoda analityczng -wyznaczenie predkosci i
przyspieszen wybranych punktéw mechanizmu dzwigniowego.

Analiza kinetostatyczna/statyczna ptaskiego mechanizmu dzwigniowego.

Wyznaczanie momentu réwnowazgcego (sity rownowazgcej) obcigzenie robocze bez
uwzglednienia tarcia w parach kinematycznych.

Wyrownowazenie ptaskiego mechanizmu dzwigniowego.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczyc x)

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

wWo1

W02

uo1

uo2

KO1

K02

x| X| X| X| X| X

X| X| X| X| X| X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma
zajec”*

Forma zaliczenia

Warunki zaliczenia
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wyklad zaliczenie z ocena Pozytywne zallczemfa ko.n.cowego koIoII<W|um. Uzyskanie
co najmniej 50 % punktow.
roiekt saliczenie z ocen Ocena kohcowa na podstawie opracowanych projektow.
pro) a Uzyskanie co najmniej 50 % punktow.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Obciazenie studenta Jeﬁ('?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem WG JE|FP | S|WI6E]L|F]|E h
’ studiow 15 15 9 9

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 2 h

3 Razem przy bezposr_edr_um udziale 34 29 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktora student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 1,4 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

5 studenta 16 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktéorg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami

£ o charakterze praktycznym 25 25 .
Liczba punktéw ECTS, ktora student

8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 1 1 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca

9. studenta 50 50 h

10. Punkty ECTS za n.10du.t N 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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