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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow

Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | studia stacjonarne Semestr llI

studiow - semestr

studia niestacjonarne | Semestr Il

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE)

TAK

Liczba punktow ECTS

4

Forma prowadzenia zaje¢

laboratori

Liczba godzin
w semestrze

wyktad éwiczenia um projekt inne
studia 15 30
stacjonarne:
S’Fudla . ' 9 18
niestacjonarne:
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Ma zaawansowang wiedze w zakresie matematyki
WO01 niezbedng do zapisywania i rozwigzywania rownan MiBM1_WO01
dynamicznych w ruchu drgajgcym, postepowym i
obrotowym bryty sztywne;j.
, Ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze .

Wiedza W02 w zakresie statyki, uktadéw ciat sztywnych oraz M!BM1—W02
. . o iBM1_W12
kinematyki i dynamiki ciata sztywnego. -

Ma uporzgdkowang, zaawansowang wiedze na temat MiBM1 W02
W03 | reakcji dynamicznych w tozyskach w ruchu obrotowym MiBM1 W04
niezbedng do rozwigzywania problemoéw technicznych Mi -

! o iBM1_W11
zwigzanych z mechanikg i budowg maszyn. -
Student potrafi wykorzysta¢ posiadang wiedze do

uo1 rozwigzywania probleméw z zakresu mechaniki ogolne;j, MiBM1_UO01
Umiejetnosci gokor]ywanla analizy i syntezy uzyskanych wynikow| MiBM1_U04
adan.
Student potrafi wykorzysta¢é metody analityczne i )
U0z numeryczne do rozwigzywania zagadnien z fizyki MiBM1_U12
technicznej.
Student jest gotow do krytycznej oceny posiadanej .
K01 wiedzy oraz koniecznosci podnoszenia kwalifikacji M!BM1—K01
. zawodowych (poprzez studia drugiego i trzeciego MiBM1_K03
Kompetencje stopnia, studia podyplomowe, kursy zawodowe).
spoteczne Ma swiadomos¢ koniecznosci pozyskiwania nowych| —rovee oy
K02 |informacji poprzez samodzielne uzupetnianie i MiBM1_ KO3
poszerzanie wiedzy w zakresie zagadnieh zwigzanych z MiBM1 K04
mechanikg. -

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

wyktad

Geometria masy bryty sztywnej. Momenty bezwtadnosci bryt. Momenty od$rodkowe.
Twierdzenie Steinera. Podstawy kinematyki bryty sztywnej. Klasyfikacja ruchow bryt.
Przektadnie wielostopniowe. Ruch ptaski bryty sztywnej. Opis ruchu postepowego
prostoliniowego bryty. Stata sita. Prawo Newtona jako réwnanie rézniczkowe.
Klasyfikacja sit zmiennych. Ruch postepowy prostoliniowy skutkiem dziatania sity
zaleznej od czasu i od predkosci. Ruch bryty skutkiem dziatania sity zaleznej od
potozenia. Sita sprezysta, oscylator harmoniczny ttumiony. Energia kinetyczna i praca
w ruchu postepowym. Energia potencjalna. Moc. Zasada mechaniki ruchu
postepowego bryty. Opis ruchu obrotowego bryly wokét ustalonej osi. Réwnanie
dynamiczne. Staty moment sity. Ruch obrotowy bryty wokot ustalonej osi skutkiem
dziatania momentu sity zaleznego od czasu, predkosci i potozenia. Energia
kinetyczna i praca w ruchu obrotowym. Kret. Zasady mechaniki ruchu obrotowego.
Ruch ptaski bryty sztywnej. Réwnania ruchu, energia i praca w tym ruchu. Zasada
d’Alemberta. Reakcje dynamiczne w tozyskach w ruchu obrotowym.

éwiczenia

Rozwigzywanie zadan z zakresu objetego wyktadem: wyznaczanie momentéw
bezwtadnosci i momentéw odsrodkowych, przektadnie wielostopniowe, ruch
postepowy, ruch obrotowy oraz ruch ptaski bryty sztywnej, praca i energia w ruchu
postepowym i obrotowym, drgania harmoniczne, zasady mechaniki ruchu
postepowego i obrotowego, zasada d’Alemberta. reakcje dynamiczne w fozyskach w
ruchu obrotowym.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE
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Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczyc X)
efektu Egzamin E.gzamin Kolokwium Projokt Sprawozdanis —
ustny pisemny
W01 X
W02 X
W03 X
uo1
uo2
K01 X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . c .
. Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
. Poz ne zaliczenie koncowego egzaminu. Uzyskanie
wyktad egzamin ytyw T g0 €g A ¥
co najmniej 50 % punktow.
- . . . Pozytywne zaliczenie sprawdzianu korcowego.
¢wiczenia zaliczenie z oceng . o ;
Uzyskanie co najmniej 50 % punktow.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

nr FERS.04,05-1P.08-0234/23

Budow

Obcigzenie studenta Jeﬂ(';os
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne

Udziat w zajeciach zgodnie z planem e lF) 8| e ]L|P]|E h
studiow 15 | 30 9 18
Inne (konsultacje, egzamin) 4 | 2 4 2 h
Razem przy bezposrednim udziale 51 33 h
nauczyciela akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student
uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,0 1,3 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy
studenta 49 67 h
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Liczba punktéw ECTS, ktérg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 2,0 2,7 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami

0 o charakterze praktycznym 67 67 u
Liczba punktéw ECTS, ktérg student

8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 2,7 2,7 ECTS
charakterze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca

9. studenta 100 100 h

10. Punkty ECTS za n.10du.t N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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1) Leyko J.: Mechanika ogdlna, tom Il, PWN Warszawa 2015.
2) Leyko J, Szmelter J.: Zbiér zadar z mechaniki ogéinej, tom 1 i Il, PWN Warszawa 2015.
3) Engel Z., Giergiel J: Mechanika ogodina tom Il (zbiér zadan z rozwigzaniami). PWN, Warszawa

1990.
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