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KARTA PRZEDMIOTU

studia stacjonarne: M#2-S1-MiBM-211
Kod przedmiotu

studia niestacjonarne: M#2-N1-MiBM-209
Nazwa przedmiotu Podstawy automatyki

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Fundamentals of Control Engineering

Obowigzuje od roku akademickiego 2024/2025

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Poziom ksztatcenia | stopien
Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow | Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot | Katedra Mechatroniki i Uzbrojenia

Koordynator przedmiotu dr hab. inz. Piotr Wos, prof. PSk

Zatwierdzit dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan WMiBM

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu Obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajeé Polski

Usytuowanie w planie studia stacjonarne Semestr Il

studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr Il

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) TAK
Liczba punktéw ECTS 4
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Formaprowadzenia zajeé wyktad éwiczenia Iabcl)]rna1tor| projekt inne
studia 15 15 15
stacjonarne:

Liczba godzin
w semestrze

studia
niestacjonarne:

EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Student posiada uporzadkowang zaawansowang wiedze
WO1 1 zakresu rodzaju uktadéw automatyki, zasady ich MiBM1_W04
dziatania i celowos¢ ich stosowania.
Studen_t ma uporzadkowana zaawansowang W|edz¢’w MIBM1_W04
W02 | zakresie modelowania i symulaciji uktadow .
: . . MiBM1_W09
mechanicznych, elektrycznych i plynowych, a takze .
. ) o : L MiBM1_W16
) analizy tych uktadow w dziedzinie czasu i czestotliwosci. -
Wiedza w03 | Student posiada uporzadkowang zaawansowang wiedze .
X . MiBM1_W04
w zakresie algebry schematéw blokowych.
Student ma uporzadkowang zaawansowang wiedze
Wo4 zwigzang z badaniem stabilnosci oraz oceng jakosci MiBM1_W04
uktadéw automatycznej regulaciji.
W05 Stud.ent.zna w stopnlu’ zaawansowanym m.ozllwosm MIBM1_W04
analizy i syntezy uktadow automatyki, a takze metod .
) MiBM1_W12
pomiarowych wykorzystywanych w tych uktadach.
Student potrafi wykorzysta¢ przeksztatcenie Laplace’a w .
. A ] . . MiBM1_UO01
uo1 analizie elementéw i uktadéw automatyki, wyznaczyc MIBM1_UO7
odpowiedz ukfadu na dane wymuszenia, a takze MiBM1 U12
charakterystyke czestotliwosciowa. -
U2 Student potrafi v’vy./znaczyc. tra’r}s.mltanqe z,astepc’za! MIBM1_U07
Umieietnosci uktadu oraz zbadac jego stabilnosc¢ i wyznaczy¢ wartosci MIBM1 U12
1 wskaznikow jakosci dla danego uktadu automatyki. -
Student potrafi zbudowaé model symulacyjny elementu
lub uktadu automatyki oraz wyznaczyé dla niego MiBM1 U02
UO3 |odpowiedz na zadane wymuszenie, a nastepnie MiBM1 UO7
dokonac jego syntezy z wykorzystaniem podstawowych MiBM1 U12
metod. -
Student jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej
Kompetencie wiedzy oraz podnoszenia kwalifikacji zawodowych _
P J KO1 |poprzez m. in.: studia drugiego i trzeciego stopnia,| MiBM1_KO01
SpO+eCZne MlBM1_KO3

studia podyplomowe, a takze uczestniczenie w kursach
zawodowych.
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Student rozumie potrzebe ciggtego uzupetniania wiedzy MiBM1 K01
K02 |w =zakresie ukfadéw automatyki z uwagi na ich MiBM1~ KO3

dynamiczny rozwdj. MiBM1 K04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe

Zané* prog
Wprowadzenie. Podstawowe pojecia wystepujgce w automatyce, ogdélne schematy
uktadu automatyki i klasyfikacja uktadéw automatyki, przyktady uktadow automatyki.
Opis elementéw i uktadoéw liniowych. Przeksztalcenie Laplace’a, transmitancja
operatorowa, wyznaczenie charakterystyki statycznej i odpowiedzi na dane
wymuszenie z transmitancji operatorowe;.
Wiasciwosci statyczne i dynamiczne podstawowych elementéw liniowych:
proporcjonalnych, inercyjnych, catkujgcego, rézniczkujgcych, oscylacyjnych i
opOzniajgcych oraz ich przyktady.
Algebra schematéw blokowych. Podstawowe potgczenia, przeksztatcenie schematow
blokowych, metody wyznaczania transmitancji zastepczych ztozonych uktadow.
Charakterystyki czestotliwosciowe. Transmitancja widmowa, rodzaje charakterystyk,
charakterystyki czestotliwosciowe elementdw podstawowych, charakterystyki
logarytmiczne dla potgczenia szeregowego, podstawowe sposoby doswiadczalnego

wykfad wyznaczania charakterystyk czestotliwo$ciowych.
Charakterystyki typowych obiektéw regulacji. Obiekt statyczny i astatyczny oraz ich
charakterystyki skokowe i czestotliwosciowe, przyktady obiektow.
Regulatory PID. Struktury, charakterystyki regulatoréw PID.
Stabilnos¢ liniowych uktadéw automatyki. Ogdiny warunek stabilnosci, kryterium
stabilnos¢: Hurwitza.
Jako$¢ uktadow automatyki. Doktadnos¢ statyczna, wskazniki jakosci przebiegow
czasowych, wskazniki dotyczgce charakterystyk czestotliwosciowych, catkowe
wskazniki jakosci.
Wybrane zagadnienia syntezy liniowych ukladow automatyki. Wybér rodzaju
regulatora, dobdér nastaw regulatora wedlug zasadniczych cech przebiegu
przejéciowego, metoda Zieglera-Nicholsa.
Rozwigzywanie zadan z zakresu:
- wyznaczanie rownan elementéw automatyki,
- przeksztatcenia Laplace’a i jego wykorzystania w automatyce,

- . - wyznaczania odpowiedzi uktadow na zadane wymuszenie,

¢wiczenia
- algebry schematow blokowych,
- charakterystyk czestotliwosciowych,
- stabilnosci uktadow liniowych,
- oceny jakosci ukladow automatyki.
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Wykonanie éwiczen laboratoryjnych dotyczacych:

- modelowania elementow i uktaddw,

- wyznaczania charakterystyk cztonéw podstawowych,
laboratorium | - wyznaczania charakterystyk czestotliwosciowych,

- wyznaczenia charakterystyk regulatoréow PID,

- identyfikacja parametrow obiektu regulaciji,

- badanie uktad automatycznej regulaciji.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc Xx)
Symbol
efektu Egzamin Egzamln Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny

W01 X

w02 X

W03 X

wo4 X

W05 X

uo1

uo2

uo3

KO1 X
K02

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo.mjf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. Pozytywne zaliczenie koncowego egzaminu. Uzyskanie
wykad egzamin co najmniej 50 % punktow.
éwiczenia saliczenie z ocen Pozytywne zaliczenie sprawdzianu kohcowego.
a Uzyskanie co najmniej 50 % punktow.
laboratorium saliczenie z ocen Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zaje¢. Ocena
a koncowa jest srednig arytmetyczna.
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NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Obciazenie studenta Jeﬁ(?s
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem S S N I R R AR h
~ | studiow 15 | 15 | 15 999
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 | 2| 2 4 | 2| 2 h
3. Razem przy bezposrednim udziale 53 35 h

nauczyciela akademickiego

Liczba punktéw ECTS, ktora student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 21 1,4 ECTS
nauczyciela akademickiego

Liczba godzin samodzielnej pracy

5 studenta 47 65 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 1,9 2,6 ECTS
pracy

7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami 67 67 h

o charakterze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktorg student
8. | uzyskujew ramach zaje¢ o 2,7 2,7 ECTS
charakterze praktycznym

Sumaryczne obciazenie praca 100 100

9. studenta h
10, Punkty ECTS za n.10du.t N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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