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KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

studia stacjonarne: M#2-S1-MiBM-203

studia niestacjonarne: M#2-N1-MiBM-203

Nazwa przedmiotu

Mechanika ogéina |

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Engineering Mechanics |

Obowigzuje od roku akademickiego

2024/2025

USYTUOWANIE PRZEDMIOTU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Poziom ksztafcenia | stopien
Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow | Studia stacjonarne i niestacjonarne

Zakres wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Mechaniki i Proceséw Cieplnych

Koordynator przedmiotu dr inz. Jan Kyziot

Zatwierdzit dr hab. Jakub Takosoglu, prof. PSk, Dziekan WMiBM

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotéw Przedmiot kierunkowy
Status przedmiotu Obowigzkowy
Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie w planie | Studia stacjonarne Semestr Il
studiow - semestr studia niestacjonarne | Semestr Il
Wymagania wstepne
Egzamin (TAK/NIE) TAK
Liczba punktéw ECTS 5
Forma prowadzenia zajeé¢ wyktad éwiczenia | laboratorium | projekt inne
studia
Liczba godzin | stacjonarne: 15 30 15
w semestrze studia
niestacjonarne: 9 18 9
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Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Student zna i rozumie podstawowe zasady oddziatywa-
nia miedzy ciatami sztywnymi. Rozumie zjawisko tarcia.
Zna pojecia: sita, moment sity, para sit, moment pary sit, .
) . : AU ; MiBM1_WO01
W01 | wiezy, sita czynna, sita reakcji, sita wewnetrzna, sita . =
) ) . o MiBM1_W02
tarcia. Ma wiedze dotyczacg redukcji i warunkéw row- -
nowagi ukfadéw sit zbieznych i dowolnych oraz metod
. wyznaczania srodkéw ciezkosci.
Wiedza - . -
Student ma wiedze w zakresie opisu ruchu punktu. Zna MiBM1 WO1
wo02 pojecia: rownanie ruchu, predkosc liniowa i przyspiesze- MiBM1:W02
nie liniowe.
Student zna metody pomiaru podstawowych wielkosci .
; . . ) ; MiBM1_WO01
mechanicznych, zna metody obliczeniowe i narzedzia . -
wos3 informatyczne niezbedne do analizy wynikéw ekspery- MiBM1_W02
et y ¢ ywy pery MiBM1_W12
Student potrafi wyznaczy¢ sity wewnetrzne i sity reakcji
w pfaskich i przestrzennych ukfadach sit zbieznych i .
7 - MiBM1_UO1
uo1 dowolnych, w tym réwniez w przypadkach uwzgledniaja- . -
R ; . . A MiBM1_UO03
cych tarcie i opor toczenia, umie wyznaczac¢ srodki ciez-
kosci.
Student potrafi wyznaczy¢ predkosci i przyspieszenia
Umieietnosci U02 punktu, ktérego ruch jest okreslony rownaniami we MiBM1_UO1
1e wspotrzednych prostokatnych lub rownaniem ruchu na MiBM1_UQ3
torze.
Potrafi zorganizowa¢ stanowisko pracy w laboratorium
oraz obstugiwaé przyrzady i urzadzenia zgodnie z zasa- .
. : . . p : MiBM1_U17
U03 | dami zachowania bezpieczenstwa, ochrony srodowiska, MiBM1_U20
ergonomii i przepiséw ppoz, potrafi pracowac¢ samo- -
dzielnie i w zespole.
Student jest gotéw do krytycznej oceny posiadanej wie-
KO1 dzy oraz koniecznos$ci podnoszenia kwalifikacji zawodo- MiBM1_KO01
wych (poprzez studia drugiego i trzeciego stopnia, studia MiBM1_KO03
Kompetencije podyplomowe, kursy zawodowe).
spoteczne Ma $wiadomos¢ koniecznosci pozyskiwania nowych MiBM1 KO1
informacji poprzez samodzielne uzupetnianie i posze- . -
K02 : . ) L S MiBM1_KO03
rzanie wiedzy w zakresie zagadniehh mechaniki oraz . -
. ) o . MiBM1_K04
pomiaru wielkosci mechanicznych.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajeé”

Tresci programowe

wyktad

Podstawowe pojecia mechaniki. Definicje poje¢: ciato sztywne, sita, uktady sit, wiezy,
konstrukcja, mechanizm. Aksjomaty statyki. Sita jako wektor. Moment sity wzgledem
punktu i wzgledem osi. Para sit. Ukfady sit, redukcja ukfadow sit. Redukcja i warunki
réwnowagi ptaskiego i przestrzennego uktadu sit zbieznych. Ptaski dowolny uktad sit:
redukcja i warunki rownowagi. Przestrzenny dowolny uktad sit: redukcja i warunki
réwnowagi. Zjawisko tarcia. Sita tarcia. Opor toczenia. Tarcie ciegien. Mechanizmy
wykorzystujgce zjawisko tarcia. Redukcja i warunki réwnowagi uktadu sit rownole-
gtych. Srodki ciezko$ci.

Kinematyka punktu materialnego. Réwnania ruchu punktu we wspotrzednych prosto-
katnych. Réwnanie ruchu punktu na torze.

Politechnika Swi WELE]
rilce Universily of Techmology

Projekt , Dostosowanie ksztafcenia w Politechnice
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éwiczenia

Rozwigzywanie zadan dotyczacych: redukgji i rownowagi ptaskiego i przestrzennego
uktadu sit zbieznych, redukcji i rownowagi ptaskiego dowolnego uktadu sit, redukcji
i rownowagi przestrzennego dowolnego uktadu sit, zagadnienia tarcia, tarcia ciegien,
oporu toczenia, wyznaczania srodkow ciezkosci linii, figur ptaskich i bryt.
Rozwigzywanie zadah z zakresu kinematyki punktu: wyznaczanie toru, predkosci
i przyspieszenia punktu, ktérego rownania ruchu okreslone sg w prostokatnym ukfa-
dzie wspotrzednych; wyznaczanie, predkosci i przyspieszenia punktu przy opisie natu-
ralnym.

laboratorium

Wykonanie 6 ¢wiczeh laboratoryjnych dotyczgcych nastepujgcych zagadnien:
pomiar sit w pretach kratownicy ptaskiej; pomiar sit reakcji w ptaskim dowolnym ukta-
dzie sit; wyznaczanie wspétczynnika tarcia statycznego i kinetycznego za pomocg
réwni pochytej; badania réwnowagi momentéw sit; doswiadczalnego wyznaczanie
wartosci momentu bezwtadnosci; badania drgan swobodnych oscylatora liniowego

z ttumieniem.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc Xx)
efektu Egzamin E_gzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
W02 X
W03 X
uo1 X X
uo2 X X
uo3 X
K01 X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.m,'f Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad egzamin Pozytywne zallczem_e ko_n_cowigo egzaminu. Uzyskanie co
najmniej 50 % punktow
¢wiczenia zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50 pkt. z 2 kolokwidw.

laboratorium

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z zaje¢. Ocena koricowa

zaliczenie z oceng jest srednig arytmetyczng.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Obcigzenie studenta n‘;‘:ﬂ;a
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wWic|L|P|S|W|C|L|P]|S h
© | studiow 15| 30 | 15 9 |18 9

2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 | 2|2 4 | 2| 2 h

Polflachnika Swietakraveka Projekt . Dostosowanie ksrtafcenin w Politechnice Whndstial Machatronil
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Razem przy bezposrednim udziale

. nauczyciela akademickiego 68 44 h
Liczba punktéw ECTS, ktorg student

4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 2,7 1,8 ECTS
nauczyciela akademickiego
Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 57 81 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 2,3 3,2 ECTS
pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami

s o charakterze praktycznym 94 94 I
Liczba punktéw ECTS, ktérg student

8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 3,8 3,8 ECTS
terze praktycznym
Sumaryczne obcigzenie praca stu-

9. denta 125 125 h

10. Punkty ECTS za rr.mdu.% N 5 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

LITERATURA

1.

Leyko J.: Mechanika ogdlna, tom I, PWN Warszawa, 2013

2. Leyko J, Szmelter J.: Zbiér zadan z mechaniki ogolnej, tom | i ll, PWN Warszawa, 1998
3. Niziot J.: Metodyka rozwigzywania zadah z mechaniki, WNT Warszawa, 2013
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