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Efekty uczenia sie.

WYDZIAL MECHATRONIKI | BUDOWY MASZYN

Zalacznik nr 3

do Zarzadzenia Rektora nr 35/19
z dnia 12 czerwca 2019 r.

drugiego stopnia na poziomie 6 Polskiej Ramy Kwalifikacji

Tabela odniesien kierunkowych efektéow uczenia si¢ do charakterystyk

nazwa kierunku studiéw: automatyka i robotyka
poziom: | stopien
profil: ogélnoakademicki

symbol
kierunkowych
efektow
uczenia sie

efekty uczenia sie

odniesienie do
charakterystyki
Il stopnia PRK
(kod sktadnika
opisu)

odniesienie do

charakterystyk

Il stopnia PRK-
kompetencje
inzynierskie

Wiedza

AIR1_WO01

Ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujgcg algebre,
analize, probabilistyke oraz elementy matematyki
dyskretnej i stosowanej, w tym metody matematyczne
i metody numeryczne, niezbedne do:

a) opisu i analizy dziatania systemow stosowanych w
automatyce i robotyce,
b) modelowania i
automatycznej,

C) opisu i analizy dziatania uktadéw w zakresie
mechaniki, wytrzymatosci,

d) opisu i analizy dziatania obwodow elektrycznych,
elementéw  elektronicznych oraz  analogowych
i cyfrowych uktadéw elektronicznych.

analizy  ukfadéw  regulaciji

P6S_WG

P6S_WG

AIR1_W02

Ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujgcg mechanike,
termodynamike, optyke, elektrycznos¢ i magnetyzm,
fizyke jadrowg oraz fizyke ciata statego, w tym wiedze
niezbedng do zrozumienia podstawowych zjawisk
fizycznych wystepujgcych w elementach i ukfadach
automatyki i robotyki.

P6S_WG

AIR1_WO03

Ma elementarng wiedze w zakresie materiatéw
stosowanych w budowie maszyn, zwlaszcza urzadzen
automatyki i robotyki.

P6S_WG

P6S_WG

AIRL_WO04

Ma elementarng wiedze w zakresie wytrzymatos$ci
materiatdw oraz mechaniki, w tym mechaniki ptyndw,
teorii maszyn i mechanizmow.

P6S_WG

AIR1_WO05

Zna i rozumie procesy konstruowania elementow
maszyn i urzadzen.

P6S_WG

P6S_WG

AIR1_WO06

Zna i rozumie procesy wytwarzania elementéw maszyn
i urzadzen z wykorzystaniem technologii ubytkowych
i bezubytkowych.

P6S_WG

P6S_WG

AIR1_WO7

Ma uporzagdkowang wiedze w zakresie teorii obwodow
elektrycznych oraz w zakresie teorii sygnatéw i metod
ich przetwarzania.

P6S_WG
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AIR1_WO08

Ma elementarng wiedze w zakresie zasad dziatania
elementdw elektronicznych.

P6S_WG

AIR1_WO09

Ma elementarng wiedze w zakresie ukfadoéw cyfrowych
i uktadéw programowalnych.

P6S_WG

P6S_WG

AIRL_W10

Ma elementarng wiedze w zakresie metrologii, zna
i rozumie metody pomiaru i podstawowych wielko$ci
mechanicznych i elektrycznych, Zna metody
obliczeniowe i narzedzia informatyczne niezbedne do
analizy wynikéw eksperymentu.

P6S_WG

P6S_WG

AIR1_W11

Ma elementarng wiedze w zakresie architektury
komputeréw, sieci komputerowych oraz systeméw
operacyjnych.

P6S_WG

P6S_WG

AIR1_W12

Ma elementarng wiedze w zakresie metodyki i technik
programowania.

P6S_WG

AIR1_W13

Ma elementarng wiedze w zakresie wykorzystania
techniki komputerowej do rozwigzywania zadan
inzynierskich w tym znajomos$¢ oprogramowania
CAD/CAM.

P6S_WG

P6S_WG

AIRL W14

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie teorii regulaciji.

P6S_WG

AIR1_W15

Ma elementarng wiedze w zakresie modelowania
i symulacji proceséw w uktadach automatyki i robotyki.

P6S_WG

AIR1_W16

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy
i dziatania elementow automatyki, w tym regulatorow,
uktadéw pomiarowych i wykonawczych.

P6S_WG

AIRL W17

Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie budowy,
sterowania i zastosowania elementow
elektromechanicznych w uktadach automatyki
i urzadzeniach robotyki.

P6S_WG

AIR1_ W18

Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie budowy,
sterowania izastosowania ptynowych elementéw
i uktadéw automatyki i robotyki.

P6S_WG

AIRL_W19

Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie budowy,
programowania i zastosowania sterownikéw
programowalnych.

P6S_WG

AIRL_W20

Orientuje sie w obecnym stanie oraz najnowszych
trendach rozwojowych automatyki i robotyki.

P6S_WG

AIRL W21

Ma elementarng wiedze na temat cyklu zycia urzadzen
i automatyki i robotyki.

P6S_WG

P6S_WG

AIRL_ W22

Ma uporzgdkowang podstawowg wiedze w zakresie
budowy, programowania, sterowania i zastosowania
robotéw, w szczegoélnosci robotéw przemystowych.

P6S_WG

AIR1_ W23

Ma podstawowg wiedze niezbedng do rozumienia
pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci
inzynierskiej; zna podstawowe zasady ergonomii,
bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujagce
w przemysle  wykorzystujgcym  uktady automatyki
i robotyki.

P6S_WK

P6S_WK

AIRL W24

Ma elementarng wiedze w zakresie ochrony witasnosci
intelektualnej oraz prawa patentowego.

P6S_WK

AIRL_W25

Ma elementarng wiedze w zakresie zarzgdzania, w tym
zarzadzania jakoscig, i prowadzenia dziatalnoSci
gospodarczej.

P6S_WK

P6S_WK
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AIRL_ W26

Zna ogolne zasady tworzenia i rozwoju form
indywidualnej przedsiebiorczosci.

P6S_WK

P6S_WK

Umiejetnosci

AIR1_UO1

Potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych
i innych zrddet; potrafi integrowac uzyskane informacje,
dokonywac ich interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski
oraz formutowac i uzasadniac¢ opinie.

P6S_UW
P6S_UK

AiR1_U02

Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole; umie
oszacowaé czas potrzebny na realizacje zleconego
zadania; potrafi opracowac i zrealizowa¢ harmonogram
prac zapewniajgcy dotrzymanie termindw.

P6S_UK

AiR1_UO03

Potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczgcg realizacji
zadania inzynierskiego i przygotowac tekst zawierajgcy
omowienie wynikéw realizacji tego zadania.

P6S_UK

AiR1_U04

Potrafi przygotowac i przedstawi¢ krétkg prezentacje
po$wiecong wynikom realizacji zadania inzynierskiego.

P6S_UK

AiR1_U05

Ma umiejetnos¢ samoksztalcenia sie, m.in. W celu
podnoszenia kompetencji zawodowych.

P6S_UU

AiR1_U06

Potrafi postugiwac¢ sie jezykiem obcym w obszarze
stownictwa technicznego, ze szczegdlnym
uwzglednieniem automatyki i robotyki, zgodnie z
wymaganiami okreslonymi dla europejskiego systemu
opisu ksztatcenia jezykowego (poziom B2). Postuguje
sie jezykiem obcym w stopniu wystarczajgcym do
porozumiewania sie, a takze czytania ze zrozumieniem
kart katalogowych, not aplikacyjnych, instrukcji obstugi
elementow  automatyki  irobotyki. |  narzedzi
informatycznych oraz podobnych dokumentow.

P6S_UW
P6S_UK

AiR1_U07

Potrafi postugiwa¢ sie technikami informacyjno-
komunikacyjnymi wilasciwymi do realizacji zadan
typowych dla dziatalnosci inzynierskie;j.

P6S_UW

AiR1_UO8

Potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym
pomiary i symulacje komputerowe, interpretowac
uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U09

Potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania
zadan inzynierskich metody analityczne, symulacyjne
oraz eksperymentalne.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U10

Potrafi - przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadanh
inzynierskich — dostrzega¢ ich aspekty systemowe
i pozatechniczne.

P6S_UW

P6S_UW

AIR1_U11

Ma przygotowanie niezbedne do pracy w Srodowisku
przemystowym oraz zna zasady bezpieczehstwa
zwigzane z tg praca.

P6S_UW

AIR1_U12

Potrafi dokona¢ wstepnej analizy ekonomicznej
podejmowanych dziatan inzynierskich.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U13

Potrafi wykorzystaé poznane metody i modele
matematyczne, atakze symulacje komputerowe do
analizy i oceny dziatania uktadéw automatyki i robotyki.

P6S_UW

P6S_UW

AIR1_U14

Potrafi postuzy¢ sie wtasciwie dobranymi srodowiskami
programistycznymi, symulatorami oraz narzedziami
komputerowo  wspomaganego projektowania do
symulacji i projektowania elementéw i uktadéw

P6S_UW

P6S_UW
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automatyki i robotyki.

AIR1_U15

Potrafi postuzy¢ sie witasciwie dobranymi metodami
i urzadzeniami umozliwiajgcymi pomiar podstawowych
wielkosci charakteryzujgcych elementy  uktady
automatyki i robotyki.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U16

Potrafi dobraé¢ odpowiednie materiaty inzynierskie, dla
zapewnienia poprawnego dziatania i eksploatacji
maszyn.

P6S_UW

P6S_UW

AIR1_U17

Potrafi ~wykonaé  projekt elementéw  maszyn
z wykorzystaniem oprogramowania CAD/CAM.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U18

Potrafi napisa¢ program komputerowy w jezyku
wysokiego poziomu.

P6S_UW

AiR1_U19

Potrafi dokona¢ analizy i syntezy analogowych
i cyfrowych uktadéw regulacji automatycznej dla
réznych algorytmow regulacii.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U20

Potrafi  zaprojektowa¢ i przeprowadzi¢ proces
identyfikacji obiektu regulaciji.

P6S_UW

P6S_UW

AIR1_U21

Potrafi projektowa¢ i testowaé proste uktady
elektroniczne przeznaczone do réznych zastosowan,
w tym uktady cyfrowe i mikroprocesorowe.

P6S_UW

P6S_UW

AIR1_U22

Potrafi wykorzysta¢ mozliwosci réznych systemow
operacyjnych.

P6S_UW

AiR1_U23

Potrafi dokonaé analizy obwoddéw elektrycznych pradu
statego i przemiennego, potrafi dokona¢ analizy stanéw
nieustalonych.

P6S_UW

P6S_UW

AIRL_U24

Potrafi dokona¢ analizy zarejestrowanego sygnatu
w dziedzinie czasu i czestotliwosci.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U25

Potrafi zaplanowaé proces realizacji prostego uktadu
regulacji automatycznej; potrafi wstepnie oszacowac
jego koszty.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U26

Potrafi wykonywaé podstawowe pomiary wielkosSci
mechanicznych i elektrycznych.

P6S_UW

P6S_UW

AIRL_U27

Potrafi zaprojektowaé prosty proces technologiczny
wytwarzania elementéw maszyn.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U28

Potrafi zaprojektowaé wybrane elementy maszyn
i urzgdzen, zwlaszcza dla uktadow automatyki
i robotyki.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U29

Potrafi w podstawowym zakresie programowaé roboty
przemystowe oraz dodatkowe urzadzenia dla realizacji
okreslonych zadan.

P6S_UW

P6S_UW

AIR1_U30

Potrafi w podstawowym zakresie dokonaé konfiguracji
prostego robota sktadanego ze standardowych
zespotow.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U31

Potrafi dobra¢ elementy wykonawcze (sitowniki, silniki
z elementami sterujgcymi) dla okreslonego zadania.

P6S_UW

P6S_UW

AIR1_U32

Potrafi przygotowa¢ i przetestowaé program dla
sterownika PLC.

P6S_UW

P6S_UW

AiR1_U33

Potrafi - przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan
obejmujagcych  projektowanie uktadow automatyki
i robotyki - dostrzega¢ ich aspekty pozatechniczne,
w tym srodowiskowe, ekonomiczne i prawne.

P6S_UW

P6S_UW
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AiR1_U34 Zna i stosuje zasady bezpieczenstwa i higieny pracy. P6S_UW

Potrafi oceni¢ przydatnosé rutynowych metod i narzedzi
stuzgcych do  rozwigzywania  prostych  zadan

AiR1_U35 oL . o .
S inzynierskich, typowych dla automatyki i robotyki. Oraz P6S_UW P6S_UW
wybierac€ i stosowaé wiasciwe metody i narzedzia.
Kompetencje spoteczne
Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego P6S UO
Aj doksztatcania sie (studia drugiego i trzeciego stopnia, -
iR1_KO1 ' ; P6S_UU
studia  podyplomowe, kursy) —  podnoszenia P6S KK
kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych. -
Ma swiadomosé waznosci i rozumie pozatechniczne
AIRL_KO2 aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera mechanika P6S_KR

automatyka, w tym jej wptyw na srodowisko, i zwigzang
z tym odpowiedzialnos¢ za podejmowane decyzje.

Ma $wiadomos¢ waznosci zachowania w sposob
AiR1_KO03 profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej P6S_KR
i poszanowania réznorodnosci pogladow i kultur.

Ma sSwiadomos$é odpowiedzialnosci za prace witasng
oraz gotowos$¢ podporzagdkowania sie zasadom pracy

AiR1_KO04 . ! L e o P6S_UO
w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie -
realizowane zadania.

AiR1_KO05 Potrafi mysle€ i dziata¢ w sposob przedsigbiorczy. P6S_KO
Ma s$wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni
technicznej, a zwlaszcza rozumie potrzebe
formutowania i przekazywania spoteczenstwu - m.in.

p <rodki K inf fo P6S_UK

AIRL K06 oprzez srodki masowego przekazu - informacii i opinii P6S KO

- dotyczgcych osiggnie¢ automatyki i robotyki oraz innych P6S KR
aspektéw dziatalnosci inzyniera; podejmuje starania, -
aby przekazaé takie informacje i opinie w sposéb
powszechnie zrozumiaty.

OBJASNIENIA:

Symbol efektu tworza:

o KIERx — nazwa kierunku i stopnia np. OZE1 studia 1. stopnia, kierunek odnawialne zrodta energir

o znak _ (podkresinik);

o jednazliter W, U lub K — dla oznaczenia kategorii efektéw (W — wiedza, U — umiejetnosci, K — kompetencje spoteczne);

o numer efektu w obrebie danej kategorii, zapisany w postaci dwéch cyfr (numery 1-9 nalezy poprzedzi¢ cyfra 0);
W kolumnie odniesienia do charakterystyk drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji nalezy wskazaé symbole sktadnikéow opisu
zaczerpnigte z zatgcznika do Rozporzgdzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 14 listopada 2018 r. w sprawie
charakterystyk drugiego stopnia efektéw uczenia sig dla kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy Kwalifikacji.




