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Zalacznik nr 12
do Zarzadzenia Rektora nr 35/19
z dnia 12 czerwca 2019 r.

V. Opis programu studiéow

6. Wykaz przedmiotéw stuzacych zdobywaniu przez studentéw kompetencji
inzynierskich

nazwa kierunku studiéw: automatyka i robotyka
poziom: | stopien
profil: ogélnoakademicki

tacznaliczna iczb
. Forma/formy godzin zajec¢ Licz a
Przedmiot . . : punktow
zajec stacjonarne
; . ECTS
/niestacjonarne
Algebra liniowa V\{yk_iad . 40/24 4
/éwiczenia
Analiza matematyczna }A{yk_iad . 80/48 6
¢wiczenia
Ergonomia i BHP wyktad 15/9 1
wyktad
Fizyka techniczna /éwiczenia 45/27 4
/laboratorium
wyktad
Grafika inzynierska /laboratorium 45/27 3
/projekt
Przedmiot HS | (Podstawy ekonomii) wyktad 30/18 2
Przedmiot HS I (Podstawy coachingu i wyktad 30/18
autoprezentacja)
Materiatoznawstwo Wwykiad . 45/27 3
/laboratorium
Podstawy normalizacji i innowacje wyktad 15/9 1
Podstawy elektrotechniki V\{yk_iad . 45/27 4
/éwiczenia
Techniki wytwarzania | wyktad 30/18 2
Matematyka )A{yk_iad . 60/36 5
¢wiczenia
Metrologia | )"fyk.*ad . 30/18 2
¢wiczenia
Mechanika ogdlna V\{yk_iad . 45/27 4
/éwiczenia
Teoria sygnatéw i systemow )A{yk_iad . 45/27 4
¢wiczenia
: . wyktad
Podstawy informatyki /laboratorium 60/36 4
Podstawy elektroniki | wyktad 30/18
. . wyktad
Podstawy szybkiego prototypowania /laboratorium 30/18 2
Ca . wyktad
Podstawy inzynierii odwrotne;j /laboratorium 30/18 2
Jezyk obcy laboratorium 30/18 2
Techniki wytwarzania Il wyktad 30/18 2
. wyktad
Metrologia Il /laboratorium 45/27 4
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Techniki wytwarzania | laboratorium 15/9 1
Teoria sygnatow i systemow laboratorium 15/9 1
Napedy i sterowanie hydrauliczne i wyktad
e . 45/27 5
pneumatyczne /éwiczenia
Podstawy szybkiego prototypowania projekt 15/9 1
Podstawy inzynierii odwrotnej projekt 15/9 1
Modelowanie dynamiki proceséw i wykfad
. . 45/27 3
symulacja /laboratorium
Podstawy elektroniki | laboratorium 15/9 1
Podstawy elektroniki Il wyktad 30/18 2
. wyktad
Ukfady cyfrowe i programowalne Jlaboratorium 45/27 4
‘s . wyktad
Wytrzymatos¢ materiatow /laboratorium 45/27 4
Jezyk obcy laboratorium 30/18
Programowanie w $srodowisku LabVIEW wyktad . 45/27 3
/laboratorium
Napedy i sterowanie hydrauliczne i laboratorium 30/18 5
pneumatyczne
Techniki wytwarzania Il laboratorium 15/9 1
Podstawy elektroniki Il laboratorium 15/9 1
. wyktad
Podstawy robotyki Jlaboratorium 45/27 4
. . wyktad
Programowanie w jezyku C /laboratorium 45/27 3
Podstawy architektury komputerdw i wyktad
. . . 45/27 3
systemow operacyjnych /laboratorium
. . o wyktad
Teoria maszyn i mechanizmdéw Jéwi . 45/27 3
¢wiczenia
Teoria regulaciji | }A{yk_iad . 45/27 3
¢wiczenia
Podstawy konstrukcji maszyn }A{yk_iad . 45/27 4
¢wiczenia
Mechaniczne urzgdzenia w automatyce i wyktad
O . 45/27 4
robotyce /éwiczenia
Wytrzymato$¢ materiatow laboratorium 15/9 1
CAD/CAM wyktad 45/27 3
/laboratorium
Programowanie w srodowisku LabVIEW projekt 15/9 1
Programowanie sterownikéw PLC Wwyklad . 75/45 6
/laboratorium
Podstawy konstrukcji maszyn projekt 15/9 1
Mechaniczne urzgdzenia w automatyce i projekt
15/9 1
robotyce
wykfad
Teoria regulaciji Il /éwiczenia 60/36 5
/laboratorium
Roboty przemystowe }A{yk_iad . 45/27 4
¢wiczenia
Wspomaganie projektowania instalacji wyktad
. . . 45/27 3
automatyki przemystowej /laboratorium
Uktady mikroprocesorowe w sterowaniu wyktad . 30/18 2
/laboratorium
Budowa i programowanie robotow | wykad . 30/18 2
/laboratorium
Materiaty zaawansowane wykiad 45/27 3

/laboratorium
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wyktad

Plynowe elementy automatyki . 45/27 4
/laboratorium
Zagadnienia doktadnosci pomiarowej laboratorium 30/18
. wyktad
Pomiary optyczne Jlaboratorium 60/36 4
. . wyktad
Elementy pomiarowe automatyki /laboratorium 45/27 4
Praktyka zawodowa - 0 4
Automatyzacja technik wytwarzania wykfad 45/27 4
/projekt
Roboty przemystowe laboratorium 30/18 2
Przemystowe sys.wizualizaciji i wyktad
L . 45/27 3
archiwizacji danych /laboratorium
Systemy czasu rzeczywistego wykad 45/27 3
Y y ywisteg /laboratorium
Projektowanie interfejsow HMI wyklad 45/27 3
/laboratorium
Sieci komunikacyjne w uktadach wyktad
. . . 45/27 3
automatyki przemystowe;j /laboratorium
Modelowanie i analiza uktadéw wyktad
: /laboratorium 60/36 4
mechatronicznych )
/projekt
wyktad
Budowa i programowanie robotow Il /laboratorium 60/36 5
/projekt
Komputerowe wspomaganie wyktad
pu* SP gani .| /laboratorium 60/36 4
projektowania elementéw automatyki :
/projekt
. wykfad
Pomiary w automatyce maszyn /laboratorium 45/27 3
wykfad
Ukfady sterowania maszyn /laboratorium 45/27 3
/projekt
Zastosowanie LabVIEW w systemach wyktad
. . 45/27 3
pomiarowych /laboratorium
. . wyktad
Programowanie robotow /laboratorium 45/27 4
Pomiary i sterowanie w systemach wyktad
. 45/27 3
przemystowych /laboratorium
Wybrane zagadnienia miernictwa wyktad
. 45/27 3
przemystowego /laboratorium
Sieci komputerowe w systemach wyktad
. : 45/27 3
pomiarowych /laboratorium
Zastosowanie termowizji w diagnostyce wyktad
. 45/27 3
maszyn /laboratorium
e - wyktad
Inzynieria jakosci Jprojekt 30/18 2
Praca dyplomowa - 0 15
Przedmiot HS Il (Podstawy organizacji i wyktad
. 15/9 1
zarzadzania)
Przedmiot HS Il (Negocjacje) wykiad 15/9 1
Przedmiot HS Il (Podstawy planowania wykfad
. o ) 15/9 1
dziatalnosci gospodarczej)
Przedmiot HES Il (Podstawy biznes wykfad
15/9 1
planu)
Seminarium dyplomowe seminarium 30/18 2
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wyktad

Inzynieria utrzymania ruchu . 30/18 2
/projekt
Bezpieczenstwo maszyn w uktadach wyktad
. . 30/18 2
automatyki /projekt
Aplikacje internetowe i mobilne w wykfad
o i . i . 30/18 2
sterowaniu i monitorowaniu proceséw | /laboratorium
wyktad
Dynamika i sterowanie maszyn i /éwiczenia
i - 60/36 4
procesow | /laboratorium
/projekt
Szybkie prototypowanie uktadéw wyktad
. . 30/18 2
sterowania /laboratorium
Przemystowe systemy akwizycji i wyktad
. . " . 45/27 3
wizualizaciji /laboratorium
. - . . wyktad
Wspétrzednosciowa technika pomiarowa . 45/27 3
/laboratorium
. . s wyktad
Pomiary wielko$ci geometrycznych /laboratorium 45/27 3
Razem: | AP: 2160/1296 AP: 181
AMiP:  2175/1305 AMiP: 182
KSSiP: 2205/1323 KSSiP: 184
AP — automatyka przemystowa;
AMIP — automatyka maszyn i procesow
KSSIiP — komputerowe systemy sterowania i pomiaréw




