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nazwa kierunku studiéw: automatyka i robotyka

poziom: | stopien
profil: ogélnoakademicki

taczna liczna

. Formal/formy godzin zajeé Liczba
Przedmiot . : punktéow
zajec stacjonarne/ ECTS
niestacjonarne
wyktad
/laboratorium 45/27 3
Podstawy szybkiego prototypowania /projekt
wyktad
/laboratorium 45/27 3
Podstawy inzynierii odwrotnej /projekt
wyktad
/éwiczenia 60/36 5
Podstawy konstrukcji maszyn /projekt
wyktad
Mechaniczne urzadzenia w automatyce i | /Cwiczenia 60/36 5
robotyce /projekt
Podstawy ekonomii wyktad 30/18 2
Podstawy coachingu i autoprezentacja wyktad 30/18 2
Podstawy organizacji i zarzadzania wyktad 15/9 1
Negocjacje wyktad 15/9 1
Podstawy planowania dziatalnosci wyktad
i 15/9 1
gospodarczej
Podstawy biznes planu wyktad 15/9 1
Roboty przemystowe wyktad
/éwiczenia 75/45 6
/laboratorium
Wspomaganie projektowania instalacji wyktad
automatyki przemystowej /laboratorium 60/36 4
/projekt
Ukfady mikroprocesorowe w sterowaniu wyktad
/laboratorium 30718 2
Budowa i programowanie robotow | }/Ivykiad . 30/18 2
aboratorium
Materiaty zaawansowane }/Ivykiad . 45/27 3
aboratorium
. wyktad
Ptynowe elementy automatyki /laboratorium 45/27 4
wyktad
Zagadnienia doktadnosci pomiarowe;j /éwiczenia 45/27 4
/laboratorium
. wyktad
Pomiary optyczne /laboratorium 60/36 4
Podstawy zastosowan fizyki we wyktad 15/9 1
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wyktad

Automatyzacja technik wytwarzania /projekt 45127
Wspomaganie projektowania instalacji projekt 15/9
automatyki przemystowej
Przemystowe systemy wizualzaciji i wyktad
AN . 45/27
archiwizacji danych /laboratorium
. wyklad 45027
Systemy czasu rzeczywistego /laboratorium
wyktad 45/27
Projektowanie interfejsow HMI /laboratorium
Sieci komunikacyjne w uktadach wyktad
: . . 45/27
automatyki przemystowej /laboratorium
Modelowanie i analiza wyktad .
uktadéw mechatronicznych /Iabc_)ratorlum 60/36
/projekt
wyktad
Budowa i programowanie robotow Il /laboratorium 60/36
/projekt
Komputerowe wspomaganie Wykiad
put SP gant .| /laboratorium 60/36
projektowania elementéw automatyki Ioroi
projekt
. wyktad
Pomiary w automatyce maszyn /laboratorium 45/27
wyktad
Uktady sterowania maszyn /laboratorium 45/27
/projekt
Zastosowanie LabVIEW w systemach wyktad
. . 45/27
pomiarowych /laboratorium
Programowanie robotéw wyktad _ 45/27
/laboratorium
Pomiary i sterowanie w systemach wyktad
. 45/27
przemystowych /laboratorium
Wybrane zagadnienia miernictwa wyktad
. 45/27
przemystowego /laboratorium
Sieci komputerowe w systemach wyktad
. . 45/27
pomiarowych /laboratorium
Zastosowanie termowizji w diagnostyce wyktad
. 45/27
maszyn /laboratorium
Bazy danych w systemach produkcyjnych Wykiad 45/27
/laboratorium
Inzynieria utrzymania ruchu wyk?ad 30/18
/projekt
Bezpieczenstwo maszyn w uktadach wyktad
; : 30/18
automatyki /projekt
Aplikacje internetowe i mobilne w wyktad
o . . . . 30/18
sterowaniu i monitorowaniu proceséw | /laboratorium
wyktad
Dynamika i sterowanie maszyn i /éwiczenia
) ; 60/36
procesow | /laboratorium
/projekt
Szybkie prototypowanie uktadéw wykfad
. . 30/18
sterowania /laboratorium
. wyktad
Internet Rzepzy w zd’aInym sterowaniu /laboratorium 45/27
maszyn i procesow ;
/projekt
Przemystowe systemy akwizycji i wyktad 45/27

wizualizacji

/laboratorium
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Wspétrzednosciowa technika pomiarowa

wyktad

. 45/27 3
/laboratorium
Pomiary wielkosci geometrycznych wyktad . 45/27 3
/laboratorium
Praca przejsciowa projekt 15/9 1
Seminarium dyplomowe seminarium 30/18 2
Praca dyplomowa - 0/0 15
Razem: 690/414 67

UWAGA: Podana w tabeli suma godzin/punktéw ECTS dotyczy kazdej specjalnosci.




