
Załącznik 10a nazwa kierunku: automatyka i robotyka

do Zarządzenia Rektora nr 35/19 poziom: studia drugiego stopnia

z dnia 12 czerwca 2019 r. profil: ogólnoakademicki

IV. Opis programu studiów
4a. Wykaz przedmiotów związanych z prowadzoną w uczelni działalnością naukową

w dyscyplinie lub dyscyplinach, do których przyporządkowany jest kierunek studiów
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Cyfrowe przetwarzanie sygnałów 30 15 45 1 4 2 1 1

Identyfikacja obiektów sterowania 30 15 45 1 4 2 2 0

Metody sztucznej inteligencji w układach sterowania 30 15 45 1 4 2 1 1

Sterowanie procesami dyskretnymi 30 15 45 1 4 2 2 0

Zaawansowane techniki programowania sterowników PLC 15 30 45 3 1,5 1,5 0

Mechatronika 15 15 15 45 2 2 0 0

Serwonapędy maszyn i urządzeń automatyki 15 30 45 3 1,5 1,5 0

Automatyzacja i robotyzacja produkcji na obrabiarkach CNC 15 15 15 45 2 2 0 0

Programowanie obiektowe 15 30 45 2 0 0 2

Metrologia warstwy wierzchniej 30 30 60 3 3 0 0

Pomiary dynamiki maszyn 15 30 45 2 2 0 0

Algorytmy i struktury danych 15 30 45 2 0 0 2

Systemy mikroprocesorowe w technice  pomiarowej 30 30 60 3 1,5 0,75 0,75

Teoria sterowania 30 15 30 15 90 1 6 3 3 0

Modelowanie i symulacja  II 30 15 45 2 2 0 0

Teoria i metody optymalizacji 30 15 45 2 2 0 0

Zintegrowane systemy robotyczne 15 30 45 2 2 0 0

Projektowanie efektorów robotów 15 15 1 1 0 0

Techniki wizyjne i przetwarzanie obrazów 30 30 60 1 4 2 1 1

Komputerowe systemy pomiarowe 30 30 60 1 4 2 2 0

Technologia i projektowanie zautomatyzowanych systemów 

obróbkowych
15 15 15 45 3 3 0 0

Pomiarowe systemy wizyjne 30 30 60 1 4 2 1 1

Komputerowe systemy sterowania i pomiarów 30 30 60 1 4 2 2 0

Systemy mikroprocesorowe w technice pomiarowej 30 30 2 1 0,5 0,5

Projektowanie efektorów robotów 15 15 1 1 0 0

Embedded systems 30 30 2 1 1 0

Selected Problems of Fluid Power Control System and 

Applications
20 10 30 2 1 1 0

Suma godzin i punktów ECTS 30 0 0 15 45 0 3

Suma AP 390 30 285 105 810 6 51 32 14 5

Suma KSSiP 435 15 360 105 915 6 56 34,5 15,25 6,25

Wynik w procentach (w odniesieniu do liczby punktów ECTS dla kierunku)

Suma AP 35,6% 15,6% 5,6%

Suma KSSiP 38,3% 16,9% 6,9%


