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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu wybieralny
Jezyk prowadzenia zajeé polski
Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 6

Wymagania wstepne

Grafika inzynierska, Techniki

wytwarzania

Egzamin (TAK/NIE)

NIE

Liczba punktéw ECTS

Forma .- . . . N
prowadzenia zajeé wyktad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
Liczba godzin

W semestrze 15 15 15




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma wiedze w zakresie tworzenia oraz analizy dokumen-
WO1 taq| technicznej z elementam| prOJe[dowan_la inzynier- WP1 W07
skiego przy wykorzystaniu programéw graficznych i obli-
czeniowych.
Wiedza Ma podstawowg wiedze zwigzang z projektowaniem,
W02 | prototypowaniem i technologig wytwarzania w zakresie WP1_W25

wzornictwa przemystowego.

Zna zalezno$ci pomiedzy koncepcjg rozwigzania projek-
W03 |towego i jej realizacjg w zakresie podstawowych techno- WP1_W36
logii i technik wytwarzania.

Umiejetnosci

Potrafi opracowac prostg dokumentacje dotyczaca reali-
UO1l | zacji zadania inzynierskiego oraz organizacyjnego i przy- WP1_U03
gotowaé opracowanie zawierajgce omowienie wynikéw.

Potrafi oceni¢ przydatnosc¢ rutynowych metod i narzedzi
stuzgcych do rozwigzania prostego zadania inzynier-
U02 | skiego o charakterze praktycznym w zakresie projekto- WP1_U12
wania, wytwarzania i eksploatacji maszyn oraz wybrac i
zastosowaé wtasciwg metode i narzedzia.

Posiada umiejetnos¢ korzystania ze specjalistycznych
programéw komputerowych wspomagajgcych proces
projektowania i konstruowania nowych wzoréw uzytko-
wych, a takze ich prototypowania.

uo3 WP1_U26

Kompetencije
spoteczne

Ma swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng
Kol |oraz gotgwoéc’: podporzadkoyvania sie,’zgasadom pracy w
zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie re-
alizowane zadania.

WP1_K04

K02 Umie gromadzi¢, analizowac¢ i w $wiadomy sposob inter-

. . . WP1_KO07
pretowac potrzebne informacije. -

TRESCI PROGRAMOWE

Forma L
< o Tresci programowe
zajec
Teoretyczne podstawy inzynierii odwrotnej. Stykowe i bezstykowe metody wspotrzed-
nosciowej techniki pomiarowej w inzynierii odwrotnej. Skanowanie 3D, jako narzedzie
inzynierii odwrotnej. Metody digitalizacji stosowane w inzynierii odwrotnej. Triangula-
wyktad cja chmury punktéw. Metody analizy i przetwarzania otrzymanych wynikéw pomia-

réw. Metody tworzenia cyfrowych modeli przedmiotéw o skomplikowanych ksztattach.
Konwersja modelu powierzchniowego do modelu brylowego. Przygotowanie danych
do wytwarzania wyrobow. Metody wykonywania modeli technologiami przyrostowymi.
Rola inzynierii odwrotnej w wytwarzaniu nowych wzoréw przemystowych.

laboratorium

1. Regulamin ¢wiczen, zasady realizowania i zaliczania ¢wiczeh. Wprowadzenie do
laboratorium z Inzynierii Odwrotnej. Wykonanie nastepujacych ¢wiczen laboratoryj-
nych:

1. Budowa i zasada dziatania skanera optycznego 3D. Przygotowanie skanera do
obstugi.

Skanowanie wybranych elementéw z zastosowaniem skanera optycznego 3D.
Obroébka otrzymanej chmury punktéw, poligonizacja chmury punktéw.

Obrobka modelu powierzchniowego. Wykonanie inspekcji wymiarow.
Konwersja do programu CAD.

Opracowanie dokumentu 3D na podstawie skanowania przestrzennego.

ogahwn




projekt

Organizacja zaje¢, omoéwienie projektowania z zastosowaniem narzedzi inzynierii od-
wrotnej. Skanowanie 3D wybranego obiektu.

Obrdbka otrzymanej chmury punktéw, poligonizacja chmury punktéw. Opracowanie
modelu powierzchniowego na podstawie uzyskanych wynikow. Wykonanie inspekcji
wymiaréw.

Konwersja do programu CAD. Opracowanie dokumentu 3D na podstawie skanowa-
nia przestrzennego. Wprowadzenie zmian konstrukcyjnych z uwzglednieniem zasad
inzynierii mechanicznej i optymalizacji konstrukcji.
Wykonanie dokumentacji nowego wzoru przemystowego z zastosowaniem modelu
3D zeskanowanego obiektu. Przygotowanie projektu wzoru przemystowego zgodnie
Zz wymaganiami UPRP.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczyc x)
efektu Egzamin E_gzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
W02 X
W03 X
uol X
uo2 X
uo3 X X
K01 X X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . . . .
L ok Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie 50% punktoéw z kolokwium zaliczeniowego.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Obecnos¢ na zajeciach. Uzyskanie, co najmniej 50% punk-
téw z koncowego kolokwium zaliczeniowego. Uzyskanie po-
zytywnych ocen ze wszystkich sprawozdan.

projekt

zaliczenie z oceng

Obecnos¢ na zajeciach. Poprawne wykonanie dokumentacji
projektowej i projektu wzoru przemystowego.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. . T Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nostka
w C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
15 15 15
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. L 51 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela akade- 2,0 ECTS
mickiego




5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 24 h
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
6. ; . 1 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 64 h
" | rze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktora student uzyskuje
8. ey 2,6 ECTS
w ramach zajeé o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie praca studenta 75 h
10, Punkty ECTS za n‘10du.I o 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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